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1 - CONSIGNES DE SECURITE

Ce symbole signale un danger dont les différents
degrés sont décrits ci-dessous.

Signale un danger entrainant immédiatement la mort ou
des blessures graves

& AVERTISSEMENT

Signale un danger susceptible d’entrainer la mort ou des
blessures graves

A PRECAUTION

Signale un danger susceptible d’entrainer des blessures
légéres ou moyennement graves

ATTENTION

Signale un danger susceptible d’'endommager ou de
détruire le produit

La motorisation doit étre installée et réglée par un
installateur professionnel de la motorisation et de
I’automatisation de I’habitat, conformément a la
réglementation du pays dans lequel elle est mise
en service.

Pour satisfaire aux exigences des normes EN 13241-1, EN
12445 et EN 12453, il doit suivre les instructions de ce
manuel tout au long de la mise en ceuvre de l'installation.
Le non respect de ces instructions pourrait gravement
blesser des personnes, par exemple écrasées par la porte.

& AVERTISSEMENT

1.1 Mise en garde - Instructions importantes de
sécurité
Il est important pour la sécurité des personnes de suivre
toutes les instructions car une installation incorrecte
peut entrainer des blessures graves. Conserver ces
instructions.
L'installateur doit impérativement former tous les
utilisateurs pour garantir une utilisation en toute sécurité
de la motorisation conformément au manuel d’utilisation.
Le manuel d'utilisation et le manuel d'installation
doivent étre remis a I'utilisateur final. Linstallateur doit
explicitement expliquer a l'utilisateur final que l'installation,
le réglage et la maintenance de la motorisation doivent
étre réalisés par un professionnel de la motorisation et de
I'automatisation de I'habitat.

1.2 Introduction

> Informations importantes

Ce produit est une motorisation pour des portes de garage
a ouverture verticale ou horizontale, en usage résidentiel
tel que défini dans les normes EN 60335-2-95 et EN
60335-2-103, auxquelles il est conforme. Ces instructions
ont notamment pour objectif de satisfaire les exigences des
dites normes et ainsi d’assurer la sécurité des biens et des
personnes.



& AVERTISSEMENT

Toute utilisation de ce produithors du domaine d'application
décrit dans cette notice est interdite (voir paragraphe
«Domaine d'application» du manuel d'installation).
L'utilisation de tout accessoire ou de tout composant non
préconisé par Simu est interdit - la sécurité des personnes
ne serait pas assurée.

Simu ne peut pas étre tenu pour responsable des
dommages résultant du non respect des instructions de ce
manuel.

Si un doute apparait lors de l'installation de la motorisation
ou pour obtenir des informations complémentaires,
consulter le site internet www.simu.com.

Ces instructions sont susceptibles d’étre modifiées en cas
d’évolution des normes ou de la motorisation.

1.3 Vérifications préliminaires
> Environnement d’installation
ATTENTION

Ne pas projeter d’eau sur la motorisation.
Ne pas installer la motorisation dans un milieu explosif.

> Etat de la porte a motoriser
Avant d’installer la motorisation, vérifier que :
- la porte est en bonne condition mécanique
- la porte est correctement équilibrée
-la porte se ferme et s'ouvre convenablement avec une
force inférieure a 150 N.

MISE EN GARDE : Toute intervention sur les ressorts de
la porte peut représenter un danger (chute de porte).

Vérifier que :
- les fixations de la porte sont en bon état
- les structures du garage (murs, linteau, parois, plafond,...)
permettent de fixer la motorisation solidement. Les
renforcer si nécessaire.
> Spécifications de la porte a motoriser
S'assurer que les parties de la porte n'empiétent pas sur
les trottoirs ou sur la voie publique.

AAVERTISSEMENT
Si la porte de garage est équipée d'un portillon, la porte
doit étre munie d’'un systéme interdisant son mouvement
lorsque le portillon n'est pas en position de sécurité.

1.4 Installation électrique

L'installation de 'alimentation électrique doit étre conforme
aux normes en vigueur dans le pays ou est installée la
motorisation et doit étre faite par un personnel qualifié.
La ligne électrique doit étre exclusivement réservée a la
motorisation et dotée d’une protection constituée :

- d'un fusible ou disjoncteur calibre 10 A,

- et d'un dispositif de type différentiel (30 mA).

Un moyen de déconnexion omnipolaire de I'alimentation
doit étre prévu.

L'installation d’'un parafoudre est conseillée (de tension
résiduelle d’'un maximum de 2 kV).

> Passage des cables
Les cables enterrés doivent étre équipés d’une gaine de
protection de diametre suffisant pour passer le cable du
moteur et les cables des accessoires.
Pour les cables non enterrés, utiliser un passe-cable qui
supportera le passage des véhicules.

1.5 Consignes de sécurité relatives a I'installation

& AVERTISSEMENT

Avant d'installer la motorisation, enlever toutes les cordes
ou chaines inutiles et mettre hors service tout dispositif
de verrouillage (verrou) qui n’est pas nécessaire pour un
fonctionnement motorisé.

Ne pas raccorder la motorisation a une source
d’alimentation (secteur, batterie ou solaire) avant d’avoir
terminé l'installation.

& AVERTISSEMENT

S'assurer que les zones dangereuses (écrasement,
cisaillement, coincement) entre la partie entrainée et
les parties fixes environnantes dues au mouvement
d’'ouverture de la partie entrainée sont évitées ou signalées
sur l'installation (voir «Prévention des risques»).

Fixer a demeure les étiquettes de mise en garde contre
I'écrasement a un endroit trés visible ou prés des dispositifs
de commande fixes éventuels.

& AVERTISSEMENT
[l est strictement interdit de modifier 'un des éléments
fournis dans ce kit ou d'utiliser un élément additif non
préconisé dans ce manuel.

Surveiller la porte en mouvement et maintenir les personnes
éloignées jusqu’a ce que l'installation soit terminée.

Ne pas utiliser d’adhésifs pour fixer la motorisation.
Installer le dispositif de débrayage manuel intérieur a moins
de 1,8 m de hauteur.

Fixer a demeure I'étiquette concernant le dispositif de
débrayage manuel pres de son organe de manceuvre.



& AVERTISSEMENT

Faire attention en utilisant le dispositif de débrayage
manuel car une porte ouverte peut retomber rapidement
du fait de ressorts faibles ou cassés, ou étre mal équilibree.

ATTENTION

Installer tout dispositif de commande fixe & une hauteur
d’au moins 1,5 m et en vue de la porte mais éloigné des

parties mobiles.

Apres installation, s’assurer que :

- le mécanisme est correctement réglé

- le dispositif de débrayage manuel fonctionne correctement

- la motorisation change de sens quand la porte rencontre
un objet de 50 mm de haut qui se trouve au sol.Dispositifs
de sécurité

& AVERTISSEMENT

Dans le cas d'un fonctionnement en mode automatique
ou d’'une commande hors vue, il est impératif d'installer

des cellules photoélectriques.

Dans le cas d'un fonctionnement en mode automatique ou
sila porte de garage donne sur la voie publique, I'installation
d'un feu orange peut étre exigée, conformément a la
reglementation du pays dans lequel la motorisation est mise
en service.

> Précautions vestimentaires
Enlever tous bijoux (bracelet, chaine ou autres) lors de
linstallation.
Pour les opérations de manipulation, de percage et
de soudure, porter les protections adéquates (lunettes
spéciales, gants, casque antibruit, etc.).

1.6 Réglementation

Nous, SIMU, déclarons que ce produit

GM600

est conforme aux exigences essentielles des directives
européennes applicables.

Le texte complet de la déclaration UE de conformité
est disponible a [l'adresse internet suivante
Www.simu.com.

1.7 Assistance

Vous rencontrez peut étre des difficultés dans l'installation
de votre motorisation ou des questions sans réponses.
N'hésitez pas @ nous contacter, nos spécialistes sont a
votre disposition pour vous répondre.

Internet : www.simu.com

1.8 Prévention des risques

& AVERTISSEMENT
Prévention des risques - motorisation de porte de
arage sectionnelle / basculante a usage résidentiel

Zon(; 4

Zones a risque : Quelles mesures prendre pour les

éliminer ?
RISQUES SOLUTIONS
ZONE 1 Détection d’obstacle intrinseque

a la motorisation.

Valider impérativement que

la détection d'obstacle est
conforme a 'annexe Ade la
norme EN 12 453).

Dans le cas de fonctionnement a
refermeture automatique installer
des cellules photoélectriques.

Détection d’obstacle intrinseque
a la motorisation.

Valider impérativement que

la détection d’obstacle est
conforme a l'annexe Ade la
norme EN 12 453).

Supprimer tous les points
Risque de coupure et d’accrochage et tous les bords
de coincement entre  coupants de la surface du tablier
les panneaux du tablier Supprimer tout jour de dimension
dans les jours dontla =8 mm ou <25 mm

dimension varie entre

8mm et 25mm

ZONE 4* Supprimer tous les bords

Risque de coincement coupants des rails de guidage
entre les rails de Supprimer tout jour = 8 mm
roulement et les galets entre les rails et les galets

Risque d’écrasement
a la fermeture entre le
sol et le bord inférieur
du tablier

ZONE 2*

Risque d’écrasement
a la fermeture entre
le linteau et le bord
supérieur du tablier

ZONE 3*




ZONE 5*

Risque d'écrasement

entre les bords Valider impérativement que

secondaires et les la détection d’obstacle est

parties fixes attenantes conforme a I'annexe A de la
norme EN 12 453).

* Pour les zones 2, 3, 4 et 5, aucune protection n’est requise
Si la porte est a commande maintenue ou Si la hauteur de la
zone dangereuse est supérieure a 2,5 m par rapport au sol
ou & tout autre niveau d’acces permanent.

2 - DESCRIPTION DU PRODUIT
2.1 Composition - Fig. 1

Détection d’obstacle intrinseque
a la motorisation.

Rep.  Nombre Désignation

1 1 Téte moteur
2 1 Trappe
3 1 Chape linteau
4 1 Chape porte
5 2 Patte de fixation plafond
6 2 Patte de fixation téte moteur
7 1 Dispositif de débrayage manuel
8 1 Bras de liaison
9 1 Butée fin de course
10 4 Vis auto-perceuse TCB-H 4,2x13 zn
11 1 Cordon d’alimentation
12 4 Vis rondelle TH10 M8x12 zn
13 2 Vis TH M8x16 zn
14 6 Ecrou HU8
15 2 Axe
16 2 Circlips
17 4 Vis auto-formeuse @ 4x8

18a 1 Rail monobloc

18b 1 Rail en 2 parties

18b1 1 Manchon

18b2 8 Vis auto-formeuse @ 4x8
19 2 Télécommande 4 canaux TSA+
20 1 Ampoule 24V 21W type BA15s
21 2 Coussinets de maintien de chaine

2.2 Domaine d’application - Fig. 2
Cette motorisation est exclusivement destinée a I'équipement d’une porte de
garage pour un usage résidentiel.

Types de portes (Fig.2)
La motorisation GM600 est prévue pour motoriser :
A : porte basculante débordante.

B : porte sectionnelle :
- si le profil supérieur du panneau est particulier, utiliser “la chape de fixation
pour porte sectionnelle” réf.: 9009390.

Dimensions portes (Fig. 2)

Les portes de garage jusqu'a 7 m? de surface peuvent étre motorisées

Pour les hauteurs maximum de portes, la course du moteur peut-étre

optimisée :

- En montant la téte moteur a 90° (Fig. 6- 0).

- Enfixant la chape linteau au plafond avec un retrait par rapport au linteau de
200 mm max. (Fig. 4- @)

- En recoupant le bras de liaison.

Nombre de cycles par heure : 20 cycles/heure répartis uniformément dans
I'heure

3 - INSTALLATION

Si la porte de garage est 'unique accés au garage, prévoir un dispositif de
débrayage extérieur (réf. 9015169).

3.1 Hauteur d’installation - Fig. 3

Mesurer la distance “D” entre le point le plus haut de la porte et le plafond.

- Si “D” est comprise entre 35 et 200 mm, fixer directement 'ensemble au
plafond.

- Si “D” est supérieure @ 200 mm, fixer 'ensemble de fagon que la hauteur “H”
soit comprise entre 10 et 200 mm.

3.2 Etapes de linstallation - Fig. 4 2 14

Fixation de la chape linteau et de la chape porte (Fig. 4)

Dans le cas d'une installation directement au plafond (plafond coll¢), la chape
linteau peut étre fixé au plafond et si nécessaire avec un décalage par rapport
au linteau de 200 mm max. (Fig. 4- o).

Assemblage du rail en 2 parties (Fig. 5)
[1]. [2]. [3]. Déplier les 2 trongons du rail.

& Veérifier que la chaine ou la courroie n’est pas croisée.

[4]. Assembler les 2 trongons du rail a I'aide du manchon.
[5]. Fixer 'ensemble a I'aide des 8 vis de fixations.

[6]. Serrer I'écrou pour tendre la chaine ou la courroie. Le caouctchouc écrasé
doit mesurer 18 et 20 mm.

Les vis de fixation ne doivent pas rentrer dans le rail (ne pas percer).

Dans le cas d'une installation plafond collé, ne pas utiliser les vis de fixation
du manchon.

Assemblage du rail a la téte moteur (Fig. 6)
Fixation de I'ensemble au plafond du garage (Fig. 7 a 9)
Fixation a la chape linteau (Fig. 7)

Fixation au plafond
Plafond collé : fixation au plafond directement par l'intermédiaire du rail (Fig. 8).
Plafond décollé : fixation au niveau de la téte moteur (Fig. 9)

Pour une fixation intermédiaire ajustable le long du rail, ou une fixation a une
dimension h comprise entre 250 mm et 550 mm, utiliser le kit fixation plafond
réf.: 9015161 (Fig. 9 - €)).

Fixation du bras a la porte et au chariot (Fig. 10)

a 1,80 m, il sera nécessaire de rallonger le cordon pour le rendre

f Au cas ou la poignée de débrayage est a une hauteur supérieure
accessible a tout utilisateur.

[1]. Débrayer le chariot a 'aide du dispositif de débrayage manuel.
[2]. Amener le chariot au niveau de la porte.
[3]. Fixer le bras a la chape porte et au chariot.

Réglage et fixation de la butée d’ouverture (Fig. 11)

[1]. Débrayer le chariot a I'aide du dispositif de débrayage manuel et amener
la porte en position ouverte.

débrayage ne risque pas de s‘accrocher par la suite & une partie

2 Lors de cette manceuvre, Vvérifier que le cordon du dispositif de
saillante d’un véhicule (par exemple, une galerie de toit).

Ne pas ouvrir la porte au maximum, mais positionner celle-ci de fagon
qu'elle n'atteigne pas ses butées.
[2]. Positionner la butée contre le chariot et la fixer sur le rail.

Montage des coussinets de maintien de chaine (Fig. 12)

Cas des rails a chaine uniquement.

Positionner chacun des coussinets dans le premier trou du rail a I'extérieur des
fins de courses.

Veiller & enfoncer au maximum le coussinet de fagon que lergot de
positionnement dépasse a I'extérieur du rail.



Vérification de la tension de la chaine ou de la courroie (Fig. 13)

Les rails sont livrés avec une tension pré-réglée et controlée. Si nécessaire,
ajuster cette tension.

Le caoutchouc ou le ressort de tension ne doit jamais étre totalement
comprimé pendant le fonctionnement.

Raccordement électrique de I’alimentation (Fig. 14)
[1]. Monter 'ampoule.

[2]. Raccorder au secteur.
Le voyant B clignote 2 fois en continu pour indiquer que le moteur est en
attente d’auto-apprentissage.

Brancher le cable d’alimentation a une prise prévue a cet effet et
conforme aux exigences électriques.

4 - PROGRAMMATION

4.1 Description des touches de programmation
Légende voyants
O éteint

\A/

-2 .
7%);: clignotant

Touches Fonction
- Déclenchement de 'auto-apprentissage
- Mémorisation/suppression des télécommandes

- Modification de la valeur d’'un paramétre

- Utilisation du mode marche forcée
- Sélection d’'un parametre

Voyant A
Voyant B

- Voyant paramétre sélectionné

- Voyant valeur de paramétre
- Voyant signalisation de défaut

4.2 Auto-apprentissage - Fig. 15
[1]. Commander le moteur avec la touche “A” pour que la navette de
transmission vienne s'embrayer sur le chariot et amener la porte en
position fermée :
- Maintenir I'appui sur la touche “A” pour provoquer le déplacement de
la navette.
- Relécher la touche pour arréter le déplacement.
- Maintenir a nouveau l'appui sur la touche “A” pour provoquer le
déplacement dans le sens opposé.
Relacher la touche “A” avant tout forgage du moteur sur la porte.
[2]. Ajuster la position fermée a I'aide de la touche “A”.
Relacher la touche “A” avant tout forgage du moteur sur la porte.
[3]. Appuyer sur “B” pour lancer le cycle d’auto-apprentissage.
La porte effectue un cycle Ouverture Fermeture complet.
- Si l'auto-apprentissage est correct, le voyant B s'éteint.
- Si le cycle d'auto-apprentissage ne s'est pas déroulé correctement, le
voyant B reste clignotant (2 clignotements).
Durant 'auto-apprentissage :
- Sila porte est en mouvement, 'appui sur n'importe quelle touche stoppe
le mouvement et interrompt 'auto-apprentissage.
Il est possible d'accéder au mode auto-apprentissage a tout moment y compris
lorsque le cycle d’auto-apprentissage a déja été effectué.
Nota : Les télécommandes livrées dans le kit sont déja mémorisées.

& AVERTISSEMENT

A la fin de linstallation, vérifier impérativement que la détection
d’obstacle est conforme a I’'annexe A de la norme EN 12 453.

4.3 Verrouillage de I'acces aux paramétres (touche A)
- FIG. 16

Appuyer sur la touche A par impulsions successives jusqu'a ce que le
voyant A clignote 4 fois.

Appuyer une fois sur le bouton B :

- Le menu des parametres (touche A) est verrouillé.

A AVERTISSEMENT

A la fin de linstallation, le menu des paramétres doit impérativement

étre verrouillé afin d’assurer la sécurité des utilisateurs.

Le non respect de cette consigne pourrait gravement blesser des
personnes, par exemple écrasées par la porte.

A ce niveau de l'installation, la motorisation GM600 est préte a
fonctionner.

5 - ESSAI DE FONCTIONNEMENT

5.1 Utilisation des télécommandes - Fig. 17

5.2 Fonctionnement de la détection d’obstacle - Fig.
18 et 19

Une détection d'obstacle durant la fermeture provoque la ré-ouverture de la

porte (Fig. 18).

Une détection d'obstacle durant 'ouverture provoque l'arrét de la porte

(Fig. 19).

Vérifier que la détection d’obstacle fonctionne lorsque la porte rencontre un

obstacle de 50 mm de hauteur placé sur le sol.

5.3 Fonctionnement de I'éclairage intégré

L'éclairage s'allume a chaque mise en route de la motorisation. Il s'éteint
automatiquement au bout de 30 secondes apreés la fin du mouvement de la
porte. Une utilisation répétitive donnant lieu & un allumage continu de la lampe,
peut conduire a une extinction automatique due a une protection thermique.

5.4 Formation des utilisateurs

Former impérativement tous les utilisateurs & 'usage en toute sécurité de cette
porte (utilisation standard et principe de déverrouillage) et aux vérifications
périodiques obligatoires.

6 - RACCORDEMENTS DES
PERIPHERIQUES

6.1 Description des différents périphériques - Fig. 20

Rep.  Désignation

Feu orange

Contact a clé

Antenne

Batterie

Cellules photoélectriques

D OB w -

6.2 Raccordement électrique des différents
périphériques - Fig. 20 a 21

Couper l'alimentation électrique du moteur avant toute intervention sur les

périphériques.

Schéma électrique général (Fig. 20)

Cellules photoélectriques (Fig. 21)

Lors de la mise en place des cellules, supprimer le pont réalisé entre les bornes
1et2.

Si suppression des cellules, il est impératif de refaire le pont entre
les bornes 1 et 2.




7 - PARAMETRAGE ET OPTIONS DE
FONCTIONNEMENT

7.1 Schéma général paramétrage - Fig.22

7.2 Signification des différents paramétres
Exemple de programmation : réglage de la zone de ralentissement longue
(Fig. 23)

Voyant A Q Sensibilité de la détection d’obstacle
Voyant B - : trés peu sensible

2 & & : peu sensible

3 % §tandard

N

trés sensible

xxxxxxxxxxxxxx

& AVERTISSEMENT

En cas de modification de ce paramétre, I'installateur doitimpérativement
vérifier que la détection d’obstacle est conforme a I'annexe A de la

norme EN 12 453.
Le non respect de cette consigne pourrait gravement blesser des

personnes, par exemple écrasées par la porte.

Voyant A -4 Vitesse d’accostage en fermeture

: pas de ralentissement
: ralentissement court

Voyant B

/////////

2 : la vitesse est réduite durant les 20 derniers centimétres.
3 la vitesse est réduite durant les 50 derniers centimétres.

A AVERTISSEMENT

En cas de modification de ce paramétre, I'installateur doitimpérativement
vérifier que la détection d’obstacle est conforme a I'annexe A de la

norme EN 12 453.
Le non respect de cette consigne pourrait gravement blesser des

personnes, par exemple écrasées par la porte.

Voyant A 44" Mode auto-apprentissage

Voyant B 2-%- 3" : en attente auto-apprentissage
0 © :lauto-apprentissage est terminé
Voyant A &% -4~ Verrouillage du menu des paramétres

Voyant B 0 @ :le menu des paramétres est verrouillé

En cas d’appui involontaire sur la touche B, passer a I'étape 10 pour
deéverrouiller le menu des parametres

8 - FONCTIONNEMENTS PARTICULIERS

Voir livret utilisateur.

9 - EFFACEMENT DES TELECOMMANDES
ET DE TOUS LES REGLAGES

9.1 Suppression des télécommandes - Fig. 26
Appuyer sur la touche “B” jusqu’au clignotement de la lampe (7 s).
Provoque I'effacement de toutes les télécommandes mémorisées.

9.2 Réinitialisation de tous les réglages - Fig. 27

[1]- Appuyer 3 fois sur la touche “A” pour accéder au parameétre auto-
apprentissage.

[2]. Appuyer sur la touche “B” pour entrer en mode auto-apprentissage. Le
voyant B clignote 2 fois en continu.

[3]. Commander le moteur avec la touche “A” pour que la navette de
transmission vienne s'embrayer sur le chariot et amener la porte en
position fermée.

[4]. Appuyer sur “B” pour lancer le cycle d'auto-apprentissage.

La porte effectue un cycle Ouverture Fermeture complet.

- Silauto-apprentissage est correct, le voyant B s'éteint.

- Si le cycle d'auto-apprentissage ne s'est pas déroulé correctement, le
voyant B clignote 2 fois en continu.

10 - DI'EVERROUI‘LLAGE DU MENU DES
PARAMETRES FIG. 28

Nota: Sile menu des paramétres est verrouillé et qu'aucune télécommande
mémorisée n’est disponible, il est nécessaire de mémoriser une
télécommande au préalable (fig. 24 ou fig. 25).

[1]. Appuyer de facon maintenue sur la touche A du GM600.

[2]. Sans relacher la touche A, faire un appui sur une touche d'une
téelecommande déja mémorisée. La lampe du GM600 s’allume briévement
pour indiquer que le déverrouillage est effectif.

[3]. Relacher la touche A.

& AVERTISSEMENT
A la fin de l'intervention par un professionnel, le menu des paramétres
doit impérativement étre verrouillé afin d’assurer la sécurité des

utilisateurs.
Le non respect de cette consigne pourrait gravement blesser des
personnes, par exemple écrasées par la porte.

11 - REMONTAGE DE LA TRAPPE DU
CAPOT - FIG. 29

Monter la trappe du capot.

12 - DIAGNOSTIC

Voyant A SE-E-I0- - S0 Type d’alimentation
Voyant B %- : alimentation secteur

%~ solaire

Mémorisation de la télécommande pour le fonctionnement en
«Ouverture totale» (Fig. 24)

Les télécommandes livrées dans le kit sont déja mémorisées.

Il est possible de mémoriser jusqu’a 32 canaux de commandes.

L'exécution de cette procédure par un canal déja mémorisé provoque
I'effacement de celui-ci.

Mémorisation d’'une télécommande type Color ou similaire
(Fig. 25)

Que faire ?
Lancer l'auto-apprentissage

Voyant B Signification

Moteur en attente
auto-apprentissage

NP
2 G- i

Défaut cellules Vérifier qu'aucun obstacle ne
provoque une détection des
cellules.

Vérifier le cablage des
cellules ou faire un pont entre
les bornes 1 et 2 si pas de
cellules installées.

Vérifier le bon alignement des
cellules.

Sécurité thermique du Laisser le moteur refroidir
moteur jusqua ce que le défaut
disparaisse.




défaut capteur

Défaut circuit mesure  Couper I'alimentation
courant moteur ou

électrique (secteur et batterie
de secours), patienter
quelques minutes puis re-
brancher I'alimentation.
Effectuer un cycle d'auto-
apprentissage. Si le défaut
persiste, contacter I'assistance
technique Simu.

13.1 Encombrements

Longueur hors tout : 3154,6

171 minj

40

Course utile : 2555

Puissance maximum
délivrable par le moteur fonctionnement.
atteinte durant la phase

Produit en limite de

d'auto-apprentissage

13 - CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

CARACTERISTIQUES GENERALES

Alimentation secteur 230V -50 Hz
Puissance maxi  Veille 4w
consommee Fonctionnement 120 W

Force de traction maxi 600 N
Utilisation

Nombre de cycles Ouverture/
Fermeture par jour

Max 20 cycles par jour testé pour
10000 cycles

Vitesse maximale

14 cm/s

Interface de programmation

2 boutons - 2 voyants

Conditions climatiques d'utilisation

-20°C/+60°C-interieur sec IP
20

Fins de course

Butée mécanique & 'ouverture
Electronique a la fermeture : position
de fermeture mémorisée

Isolation électrique

Classe 2 : double isolation El

Eclairage intégré

24V /21 W ; douille BA15s

Fréquence radio

))) 433,42 MHz
<10 mW

Nombre de canaux mémorisables

32

CONNEXIONS

Type

Contact sec : NF

Entrée sécurité o
Compatibilité

Cellules photoélectriques TX/RX

Entrée de commande filaire

Contact sec : NO

Sortie feu orange

Sortie clignotante pour feu orange :
24V-15W

Sortie alimentation accessoires

24V - 500 mA max

Entrée antenne déportée

Oui : compatible antenne RTS
(Réf. 9015167)

Oui : compatible pack batterie
(Réf. 9015168)

Entrée batterie de

secours Autonomie

24 heures ; 5 a 10 cycles suivant
porte

Temps de charge

72h

FONCTIONNEMENT

Mode marche forcée

Par appui maintenu sur la touche “A”

Temporisation d’éclairage (aprés
mouvement)

Fixe:30s

Préavis feu orange

2 s automatique si feu connecté

En fermeture

Réouverture totale

Fonctionnement

entrée de sécurite Avant _ouverture

(ADMAP)

Avec

Détection d’obsacle intégrée

Sensibilité réglable : 4 niveaux

Fonctionnement en cas de détection
d’obstacle

Réouverture totale

Démarrage progressif

Oui

Vitesse d'ouverture

Fixe : 14 cm/s (max.)

Vitesse de fermeture

Fixe : 12 cm/s (max.)

Vitesse d’accostage en fermeture

Programmable : pas de ralentissement,
zone de ralentissement courte (30 cm),
zone de ralentissement longue (50 cm)

125 |2
p——

Fixation : 2981,7

Rail : 2900

173

Longueur hors tout : 3127,6

119.6

114

Rail : 2900

173
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1 - SAFETY INSTRUCTIONS

This symbol indicates a danger, the different
degrees of which are described below.

Indicates a danger which may result in immediate death

or serious injury
& WARNING

Indicates a danger which may result in death or serious
injury

A PRECAUTION

Indicates a danger which may result in minor or
moderate injury

ATTENTION

Indicates a danger which may result in damage to or
destruction of the product

The motorisation must be installed and adjusted by
a professional motorisation and home automation
installer, in compliance with the regulations of the
country in which it is to be used.

To comply with the safety requirements in the standards
EN 13241-1, EN 12445 and EN 12453, it is essential to
follow this manual during the installation process.
Non-observance of these instructions can result in
serious injury to persons, e.g. when trapped by a

door.
& WARNING

1.1 Caution - Important safety instructions

For reasons of personal safety, it is important to follow
all the instructions, as incorrect installation can lead to
serious injury. Retain these instructions.

The installer must imperatively instruct all end-users to
warranty a safe usage of the motorisation according to
the user manual.

The user manual and installation manual must be given
to the end-user. The installer must explicitly inform the
end-user that installation, adjustment and maintenance
of the motorisation must be performed by a professional
motorisation and home automation installer.

1.2 Introduction

> Important information
This product is a motorisation for vertically or horizontally
opening garage doors, for residential use as defined in
standard EN 60335-2-95 and EN 60335-2-103, with which
it complies. The main purpose of these instructions is to
satisfy the requirements of the aforementioned standards
and to ensure the safety of equipment and persons.



& WARNING

Any use of this product outside the scope of application
described in this manual is prohibited (see "Scope of
application" paragraph in the installation manual).

The use of any accessories or components not validated
by Simu is prohibited - safety of persons won't be
ensured.

Simu cannot be held liable for damages resulting from non
compliance with the instructions of this manual.

In case of any doubts when installing the motorisation, or
to obtain additional information, consult the website www.
simu.com.

The instructions may be modified if and when there is a
change to the standards or to the motorisation.

1.3 Preliminary checks
> Installation environment

ATTENTION

Do not spray water onto the motorisation.
Do not install the motorisation in an explosive
environment.

1.4 Electrical installation

The installation of the power supply must comply
with the standards in force in the country in which the
motorisation is installed, and must be carried out by
qualified personnel.

The electric line must be exclusively reserved for the
motorisation and equipped with protection, comprising:
-a 10 Afuse or breaker,

- a differential type device (30 mA).

An all-pole supply cut-off device must be provided.

It is recommended that you fit a lightning conductor
(maximum residual voltage 2 kV).

> Cable feed
Underground cables must be equipped with a protective
sheath with a sufficient diameter to contain the motor
cable and the accessories cables.
For overground cables, use a cable grommet that will
withstand the weight of vehicles.

1.5 Safety instructions relating to installation

> Condition of the door to be motorised
Before installing the motorisation, check that:
- the door is in good mechanical condition
- the door is correctly balanced
- the door can be opened and closed properly using a force
of less than 150 N.

CAUTION: Itis dangerous to perform any operation on
the door springs (the door may fall).

A WARNING

Before installing the motorisation, remove any
unnecessary cords or chains and deactivate any
locking device (bolt) which is not required for motorised
operation.

Do not connect the motorisation to a power source
(mains, battery or solar) before installation is complete.

Check:

- The door mountings are in good condition.

- The structures of the garage (walls, lintel, partitions,
ceiling, etc.) enable the motorisation to be fixed securely.
Strengthen these if necessary.

> Specifications of the door to be motorised

Make sure the parts of the door do not encroach onto the
pavement or public thoroughfare.

& WARNING

If the garage door is fitted with a wicket door, the door
must be equipped with a system that prevents it from
moving when the wicket door is not in the safety position.

A WARNING

Ensure that any danger zones (crushing, cutting,
trapping) between the driven part and the surrounding
fixed elements caused by the opening movement of the
driven part are avoided or indicated on the installation
(see the section “Danger zones”).

Permanently affix the crushing warning labels near to
any fixed control devices, and so that they are extremely
visible to the end-user.

A WARNING

Modifying one of the elements provided in this kit or
using an additional element not recommended in this
manual is strictly prohibited.

Monitor the door as it moves and keep people away from
it until installation is complete.

Do not use adhesive to secure the motorisation.

Install the internal manual back release device at a height
of less than 1.8 m.

Permanently affix the label concerning the manual back
release device near to its mobile component.

A WARNING




Take care when using the manual back release device
as an open door can suddenly fall off if the springs are
weak, broken, or incorrectly balanced.

ATTENTION

Install any fixed control device at a height of less than
1.5 m and within sight of the door, but away from moving
parts.

After installation, ensure that:
- the mechanism is correctly adjusted
- the manual back release device is operating correctly

-the motorisation changes direction when the door
encounters an object 50 mm high on the ground.

& WARNING

For operation in automatic mode or remote control,
photoelectric cells must be installed.

For operation in automatic mode, or if the garage door
faces a public road, an orange light type signalling device
may be required to comply with the regulations in the
country in which the motorisation is installed.

> Clothing precautions
Take off any jewellery (bracelet, chain, etc.) during
installation.
For manoeuvring, drilling and welding operations, wear
appropriate protection (special glasses, gloves, ear
protection, etc.).

1.6 Regulations

SIMU declares that this product

GM600

complies with the essential requirements of applicable
European directives.

The full text of the CE declaration of conformity is
available at the following website www.simu.com.

1.7 Assistance

You may encounter difficulties or have questions when
installing your motorisation.

Do not hesitate to contact us; our specialists are on hand
to answer all your questions. Internet: www.simu.com

1.8 Danger zones

& WARNING

Risk prevention - motorisation of sectional/up and
over garage door for residential usage

Risk zones: measures to be taken to eliminate risks

RISK SOLUTION

ZONE 1 Obstacle detection built into
Risk of crushing the motorisation. It must be
between the ground  imperatively checked that the
and the lower edge  obstacle detection complies with

of the door during annex A of the standard EN 12
closing 453.
For operation with automatic
closing, install photoelectric cells
(see installation manual)
ZONE 2* Obstacle detection built into
Risk of crushing the motorisation. It must be

between the lintel and imperatively checked that the

the upper edge of the  obstacle detection complies with

door during closing ~ annex A of the standard EN 12
453,

ZONE 3* Eliminate all sticking points and
Risk of cutting or all sharp edges from the surface
trapping between the  of the door

door panelsingaps  Eliminate any gap =8 mm or

of between 8mmand <25 mm

25mm

ZONE 4* Eliminate all sharp edges on the
Risk of trapping guide rails

between the roller rails Eliminate any gap =8 mm
and bearings between the rails and the
bearings

ZONE 5*

Risk of crushing
between the
secondary edges and
adjoining fixed parts

Obstacle detection built into

the motorisation. It must be
imperatively checked that the
obstacle detection complies with
annex A of the standard EN 12
453.

* For zones 2, 3, 4 and 5, no protection is required if the
door has continuous control or if the danger zone is more
than 2.5 m above the ground or any other permanent
access level.



2 - PRODUCT DESCRIPTION

2.1 Product components - Fig. 1

Assembling the 2-part rail (Fig. 5)
[11- [2]. [3]. Unfold the 2 sections of the rail.

& Ensure that the chain or belt is not twisted.

Key Number Description
1 1 Motor head [4]. Assemble the 2 sections of the rail using the sleeve.
2 1 F]ap [5]. Secure the assembly using 8 mounting screws.
3 1 Lintel yoke [6]. Tighten the nut to tension the chain or belt. The compressed rubber must
4 1 Door yoke measure between 18 and 20 mm.
5 2 Ceiling mounting bracket The mounting screws must not penetrate the rail (do not drill).
6 2 Motor head mounting bragket In the case of an attached ceiling installation, do not use the sleeve mounting
7 1 Manual back release device SCrews.
8 1 Connecting arm
9 1 End limit stop Assembling the rail to the motor head (Fig. 6)
1? ‘11' :,gﬁ;::qi:?f;?dself tapping screws Mounting the assembly on the garage ceiling (Fig. 7 to 9)
12 4 TH10 M8x12 zn washer screws Mounting the lintel yoke (Fig. 7)
13 2 TH M8x16 zn screws
14 6 HUS nut Mounting to the ceiling
15 2 Shaft Attached ceiling: mounting directly to the ceiling using the rail (Fig. 8).
16 2 Circlips Detachable ceiling: mount the system at the motor head (Fig. 9)
17 4 Thread-forming screws & 4x8 For adjustable intermediate mounting along the rail, or mounting at a dimension
18a 1 Single unit rail h between 250 mm and 550 mm, use the ceiling mounting kit,
18b 1 2-part rail part no.: 9015161 (Fig. 9 - 0).
123; ; ?Lerz\;fj-forming screws @ 4x8 Mounting the arm to the door and carriage (Fig. 10)
19 2 TSA* 4 channels remote controls In case the handle release system is positionned greater height
20 1 24V 21W bulb type BA15s & than 1,80 m, it will be necessary to lenghten the cord to make it
21 2 Chain bearings accessible to all end-users.

2.2 Area of application - Fig. 2
This motorisation is exclusively intended for the equipement of a garage door
for residential use.

Types of door (Fig.2)

The GM600 motorisation is designed to motorise:

A : overhead door.

B : sectional door:

- if the upper profile of the panel is special, use the «mounting yoke for a
sectional door” part no.: 9009390.

Door dimensions (Fig. 2)

Garage doors up to a surface area of 7 m? can be motorised.

For doors which are maximum in height, the motor travel can be optimised:

- By mounting the motor head at 90° (Fig. 6- 0).

- By fixing the lintel yoke to the ceiling, setting it back a maximum of 200 mm in
relation to the lintel (Fig. 4- €)) )

- By cutting the connecting arm.

Number of cycles per hour: 20 cycles/hour spread evenly throughout the
hour.

3 - INSTALLATION

If the garage door is the sole means of access to the garage, install an external
back release device (ref. 9015169).

3.1 Height of the installation - Fig. 3

Measure the distance “D” between the highest point of the door and the ceiling.

- If“D” is between 35 and 200 mm, secure the assembly directly to the ceiling.

- If “D” is greater than 200 mm, secure the assembly so that the height “H” is
between 10 and 200 mm.

3.2 Information about the various installation stages -
Fig. 4 to 14

Mounting the lintel yoke and door yoke (Fig. 4)

In the case of a door being installed directly on the ceiling (attached ceiling), the
lintel yoke may be fixed to the ceiling and, if necessary, have an offset of 200
mm max in relation to the lintel. (Fig. 4- o).

[1]. Release the carriage using the manual back release device.
[2]. Bring the carriage level with the door.
[3]- Secure the arm to the door yoke and carriage.

Adjusting and mounting the opening stop (Fig. 11)
[1]. Release the carriage using the manual back release device and move the
door to the open position.

could not be caught afterwards in a prominent part of the vehicule

f At this step, make sure that the cord from the manual release system
(i.e. roofbars).

Do not open the door fully, but position it so that it does not reach its stops.
[2]. Position the stop against the carriage and secure it to the rail.

Mounting the chain bearings (Fig. 12)
For chain rails only.
Position each of the bearings in the first hole in the rail, outside the end limits.

Ensure that the bearing is fully pushed in so that the positioning lug protrudes
past the outside of the rail.

Checking the tension of the chain or belt (Fig. 13)

The rails are supplied pre-tensioned and checked. If necessary, adjust this
tension.

& The rubber must never be completely compressed during operation.

Connection to the electrical power supply (Fig. 14)

[1]. Fitthe light.

[2]. Connect to the mains supply.
Warning light B flashes twice continuously to indicate that the motor is
waiting for auto-programming.

Connect the power supply cable to a socket provided for this purpose
and which complies with the electrical requirements.




4 - PROGRAMMING

5 - OPERATING TEST

4.1 Description of the programming buttons
Warning light legend:
@  off

I
\\> I} (// .
‘;CV);: flashing

Buttons Function
- Triggering of auto-programming
- Memorising/clearing the remote controls

- Modifying a parameter value

- Use of forced operating mode
- Selecting a parameter

Warning - Parameter warning light selected
light A

Warning - Parameter value warning light
light B - Fault indicator warning light

4.2 Auto-programming - Fig. 15
[1]. Control the motor with button “A” so that the transmission shuttle is
engaged on the carriage and bring the door to the closed position:
- Keep pressing button “A” to cause the shuttle to move.
- Release the button to stop the movement.
- Press button “A” again to trigger movement in the opposite direction.
Release button “A” before forcing the motor on the door.
[2]. Adjust the closed position using button “A”.
Release button “A” before forcing the motor on the door.
[3]. Press “B” to launch the auto-programming cycle.
The door performs a complete Opening-Closing cycle.
- If the auto-programming is correct, warning light B goes out.
- If the auto-programming cycle was not successful, warning light B
continues to flash (2 flashes).
During auto-programming:
- If the door is moving, the movement is stopped and auto-programming
is interrupted if any of the buttons are pressed.
Itis possible to access auto-programming mode at any moment including when
the auto-programming cycle has already been completed.
Note: The remote controls supplied in the kit have already been

memorised.
& WARNING

At the end of installation, it must be checked that the obstacle detection
complies with annex A of the standard EN 12 453.

4.3 Locking access to the parameters (button A) -
FIG. 16

Press button A repeatedly until the indicator light A flashes 4 times.
Press button B once:
- The parameters menu (button A) is locked.

& WARNING

Once installation is complete, the parameters menu must always be
locked to ensure the safety of users.

Non-observance of this instruction can result in serious injury to

persons, e.g. when trapped by a door.

At this stage of the installation, the GM600 motorisation is ready
to operate.

5.1 Using the remote controls - Fig. 17

5.2 Obstacle detection operation - Fig. 18 and 19

When an obstacle is detected during closing, the door re-opens (Fig. 18).
When an obstacle is detected during opening, the door will stop (Fig. 19).
Check that the obstacle detection function works when the door encounters a
50 mm high obstacle on the ground.

5.3 Integrated lighting operation

The lighting comes on each time the motorisation is switched on. When the
door stops moving, it goes off automatically after 30 seconds.

Repetitive use will cause the light to be lit constantly which may result in the
light being switched off automatically due to thermal protection.

5.4 End-users training

The end-users must be imperatively instruct to the safety use of this motorised
door (standard use and manual release principle) as well as to periodic and
compulsery checks.

6 - CONNECTING ADDITIONAL DEVICES

6.1 Description of the various additional devices -
Fig. 20

No. Description
Orange light

Key lock

Aerial

Battery
Photoelectric cells

(o> RS B SNSRI

6.2 Electrically connecting additional devices - Fig. 20
to 21

Switch off the electrical supply to the motor before performing any operation on
the additional devices.

General electrical diagram (Fig. 20)

Photoelectric cells (Fig. 21)

When positioning the cells, remove the bridge created between terminals 1
and 2.

A

If cells are removed, it is essential to recreate the bridge between
terminals 1 and 2.

7 - PARAMETER SETTING AND
OPERATING OPTIONS

7.1 General parameter-setting diagram - Fig.22

7.2 Meaning of different parameters
Programming example: Adjusting the long slow zone (Fig. 23)

Warning light A - Obstacle detection sensitivity
Warning light B 4 .. : very low sensitivity

& s||ghtly sensitive

= . very sensitive

////////////

Comments If th|s parameter is modified, the installer must check that
the limitation of forces complies with appendix A of the

standard EN 12 453.




& WARNING

If this parameter is modified, the installer must check that the obstacle
detection complies with annex A of the standard EN 12 453.
Non-observance of this instruction can result in serious

injury to

persons, e.g. when trapped by a door.

Warning light A 5" Goupling speed when closing
Warning light B 1 4. - no reduction in speed
»&- : short reduction in speed
,,,,,, & : long reduction in speed
1 : No reduction in speed at the end of closing.
2 : The speed is reduced during the last 30 centimetres.
3

: The speed is reduced during the last 50 centimetres.

Comments

[4]. Press “B” to launch the auto-programming cycle.
The door performs a complete Opening-Closing cycle.
- If the auto-programming is correct, warning light B goes out.
- If the auto-programming cycle was not successful, warning light B
flashes twice continuously.

10 - UNLOCKING THE PARAMETERS MENU
- FIG. 28

& WARNING

If this parameter is modified, the installer must check that the obstacle
detection complies with annex A of the standard EN 12 453.

Non-observance of this instruction can result in serious injury to

persons, e.g. when trapped by a door.

Warning light A 44 puto-programming mode

- -%- : waiting for auto-programming
0 @ :self-learning is complete

Warning light A 334" | ocking the parameters menu
Warning light B o @ : the parameters menu is locked

AN

If button B is pressed, move on to step 10 to unlock the parameters

menu
Warning light A OO "}151{'Power supply type
Warning light B 1 & power supply

- 36 - Solar

Memorising the remote controls for operation in «Total opening»
mode (Fig. 24)

The remote controls supplied in the kit have already been memorised.

It is possible to memorise up to 32 control channels.

If this procedure is carried out using a channel which has already been
memorised, this channel will be cleared.

Memorising a Color type remote control or similar (Fig. 25)

8 - SPECIFIC OPERATION

See the user booklet.

9 - CLEARING THE REMOTE CONTROLS
AND ALL SETTINGS

9.1 Clearing the remote controls - Fig. 26
Press button “B” until the light flashes (7 secs).
Causes all memorised remote controls to be cleared.

9.2 Reinitialising all settings - Fig. 27

[1]. Press button “A” 3 times to access the auto-programming parameter.

[2]. Press button “B” to enter auto-programming mode. Warning light B
flashes twice continuously.

[3]. Control the motor with button “A” so that the transmission shuttle is
engaged on the carriage and brings the door to the closed position.

Note: If the parameters menu is locked and no memorised remote control

is available, it will be necessary to memorise a remote control first (fig.

24 or fig. 25).

[1]. Press and hold button A on the GM600.

[2]. Without releasing button A, press a button on a remote control which is
already memorised. The light on the GM600 comes on briefly to indicate
that unlocking has taken place.

[3]- Release button A.
A WARNING

Once the work being carried out by the professional is complete, the
parameters menu must always be locked to ensure the safety of users.
Non-observance of this instruction can result in serious injury to
persons, e.g. when trapped by a door.

11 - REFITTING THE COVER FLAP - FIG. 29

Fit the cover flap.

12 - DIAGNOSTICS

Meaning Solution?

Motor waiting for auto-  Start auto-programming
programming

Cell fault

Warning light B

NIV
2 -6 e

Check that no obstacles
prevent the cells from
detecting.

Check the wiring of the cells
or create a bridge between
terminals 1 and 2 if no cells

are installed.
Check the correct alignment of
the cells.
é - Motor thermal Leave the motor to cool until
7 protection device the fault disappears.
& >4~ Motor current Switch off the power supply
* 7 measuring circuit fault (mains and backup battery),
or sensor fault wait a few minutes then
reconnect the power supply.
Perform an auto-programming
cycle. If the fault remains,
contact Simu technical
assistance.
Maximum power Product has reached
delivered by the motor  operating limit.
reached during the
auto-programming
phase




13 - TECHNICAL DATA

GENERAL SPECIFICATIONS

Power supply 230V -50 Hz
Max. power Standby 4 W
consumption operation 120 W

Max. tensile force 600N
Operation

Number of Opening-Closing cycles
per day

20 cycles per day max. tested for
10,000 cycles

Maximum speed

14 cm/s

Programming interface

2 buttons - 2 warning lights

Climatic operating conditions

20°C/ +60°C - dry interior - IP 20

End limits

Opening mechanical stop

Electronic when closing: stored
closing position

Electrical insulation

Class 2: double-insulated ,ﬁ‘

Integrated lighting

24V | 21 W; BA15s socket

))) 433,42 MHz
<10 mW

32

Dry contact: NC

Radio frequency
Number of storable channels
CONNECTIONS
Type
Safety input P o
Compatibility

TX/RX photoelectric cells

Wired control input

Dry contact: NO

Orange light output

Flashing output for orange light: 24 V
-15W

Accessories supply output

24V - 500 mA max

Offset aerial input

Yes: RTS antenna compatible (part
no.: 9015167)

Yes: battery pack compatible (part
no.: 9015168)

Backup battery § .

input Battery life (2):‘; ?&u&%OSr to 10 cycles depending
Charging time: 72 hours

OPERATION

Forced operating mode

By pressing and holding button “A”

Timed lighting (after movement)

Set at 30 seconds

Orange light warning

2 secs automatic if light connected

Total reopening

Security ent When closing
OeCU”,V entry Before opening
peration (ADMAP)

With

Integrated obstacle detection

Adjustable sensitivity: 4 levels

Operation in the event of obstacle
detection

Total reopening

Gradual starting

Yes

Opening speed

Fixed: 14 cm/s (max.)

Closing speed

Fixed: 12 cm/s (max.)

Coupling speed when closing

Programmable: no reduction in speed,
short slow zone (30 cm), long slow zone

(50 cm)

13.1 Dimensions

Overall Length : 3154,6

-
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Available travel : 2555
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Overall Length : 3127,6

Rail : 2900




Ubersetzte Version der Installationsanleitung

1 - SICHERHEITSHINWEISE

INHALT & Dieses Symbol weist auf eine Gefahr hin, deren
1 - SICHERHEITSHINWEISE 1 \ézrsscc;]flliggzgesﬁgfahrdungsgrade nachstehend
1.1 Warnhinweis - Wichtige Sicherheitshinweise 1 .
1.2 Wichtige Informationen 1
1.3 Priifungen vor der Installation 2 - - - - -
1.4 Elektroinstallation o | Weist auf eine Gefahr hin, die sofort zu schweren bis
1.5 Sicherheitshinweise zur Installation 2 todlichen Verletzungen fiihrt.
1.6 EG-Konformitat 3 &
1.7 Support 3 WARNUNG
1.8 Gefahrenvermeidung 3 |Weist auf eine Gefahr hin, die zu schweren bis tédlichen
2 - PRODUKTBESCHREIBUNG 4 | Verletzungen fiihren kann.
2.1 Bestandteile - Abb. 1 4
2.2 Anwendungsbereich - Abb. 2 4 & VORSICHT
3 - MONTAGE 4  |Weist auf eine Gefahr hin, die zu leichten bis mittel-
3.1 Einbauhéhe - Abb. 3 4 |schweren Verletzungen flhren kann.
3.2 Die einzelnen Schritte der Montage im Detail - .
Abb. 4 bis 14 g 4 BITTE BEACHTEN:
4 - PROGRAMMIERUNG 5 | Weist auf eine Gefahr hin, die das Produkt beschadigen
4.1 Beschreibung der Programmiertasten 5 oder zerstoren kann.
4.2 Automatisches Einlernen - Abb. 15 5
4.3 Verriegelung des Zugangs auf die Parameter (Taste A) - Abb. 16 5
5 - FUNKTIONSTEST 5 |Die Garagentorantriebe diirfen nur von fachlich
5.1 Funktionstest - Abb. 17 5 | qualifizierten Installateuren fiir Antriebe und
5.2 Verwendung der Funkhandsender - Abb. 18 und 19 5 | Automatisierungen im Haustechnikbereich geméaf
5.3 Betrieb der integrierten Beleuchtung 5 |denin dem jeweiligen Land der Inbetriebnahme
5.4 Unterrichtung des Endnutzers 5 | geltenden Vorschriften installiert und eingestellt werden.
6 - ANSCHLUSS VON PERIPHERIEGERATEN 5 |Um den Sicherheitsvorschriften in den Normen EN
6.1 Beschreibung der verschiedenen Peripheriegerate - Abb. 20 5 13241-1, EN 12445 and EN 12453 zu entsprechen,
6.2 Elektroanschluss der verschiedenen Peripheriegerte - Abb. 20 bis 216 ist es entscheidend wichtig, wahrend des
7 - EINSTELLUNG DER PARAMETER UND OPTIONALE | Installationsprozesses die vorliegende Anleitung zu
FUNKTIONSWEISEN 6 beachten. Die Nichtbeachtung dieser Hinweise kann
o zu schweren Verletzungen von Personen fiihren, z.B.
7.1 Allgemeines Einstellschema - Abb.22 6 beim Einklemmen durch das Tor.
7.2 Bedeutung der verschiedenen Parameter 6
8 - SONDERFUNKTIONEN 6

9 - LOSCHEN DER FUNKHANDSENDER UND ALLER

& WARNUNG

1.1 Warnhinweis - Wichtige Sicherheitshinweise

9I1£|I_NSJ' ELLIIJ:N%E': S Abb. 26 66 Fur die Gewahrleistung der Sicherheit von Personen ist es

0.9 Remtilsiomn o Ertolmoon - Ap. 27 > |wichtig, dass jeder dieser Hinweise befolgt wird, da es bei

4 ReMnfialsierng afier Einsefungen = A6b. unsachgemaRer Installation zu schweren Verletzungen

10 - ENTRIEGELUNG DES ZUGANGS AUF DIE kommen kann. Bewahren Sie diese Sicherheitshinweise
PARAMETER (TASTE A) - ABB. 28 6 |gutauf.

11 - WIEDERMONTAGE DES DECKELS DES Um ..%inle.” tSiChefe” Bgt”ebl dtef” ?aragg”toraE”'gget Zu

P gewahrleisten, muss der Installateur den Endnutzer

ANTRIEBSGEHAUSES - ABB. 29 6 unbedingt entsprechend der Bedienungsanleitung

12 - DIAGNOSE 7 |instruieren. Dem Endkunden/Verwender muss die

13 - TECHNISCHE EIGENSCHAFTEN 7 |Bedienungs- und Installationsanleitung zur Verfigung

13.1 Abmessungen 7 |gestellt werden. In jedem Fall muss ihm explizit erklart

werden, dass Installation, Einstellung und Wartung des
Antriebs nurvon einem fiir Antriebe und Automatisierungen
im Haustechnikbereich fachlich qualifizierten Installateur
ausgefihrt werden drfen.

1.2 Wichtige Informationen

Dieses Produkt ist ein Antrieb flir vertikal oder horizontal
offnende Garagentore im Wohnbereich gemaR den Normen
EN 60335-2-95 und EN 60335-2-103, mit denen es konform
ist. Zweck dieser Anleitung ist es, die Anforderungen der
genannten Normen zu erflllen und somit die Sicherheit von
Sachen und Personen zu gewahrleisten.

1



& WARNUNG

Jede Verwendung des Produkts fur Anwendungen,

die nicht in dieser Anleitung beschrieben sind, ist
untersagt (siehe Abschnitt ,Anwendungsbereich® der
Installationsanleitung).

Die Verwendung von Zubehor oder Ersatzteilen, die von
Simu nicht freigegeben sind, ist aus Sicherheitsgrinden
nicht zulssig.

Simu haftet nicht fiir die Folgen (Schaden, Fehler oder
Stérungen), die sich aus der Nichtbeachtung dieser
Anleitung ergeben.

Wenn bei der Installation des Antriebs Fragen auftauchen
und fir alle weitergehenden Informationen, steht die
Internetseite www.simu.com zur Verflgung.

Diese Anleitung kann im Falle von Anderungen der
Normen oder des Antriebs jederzeit geandert werden.

1.3 Priifungen vor der Installation

Installationsumgebung

BITTE BEACHTEN:

Vermeiden Sie, dass Wasser auf den Antrieb kommt.
Der Antrieb darf nicht in einer explosionsgefahrdeten
Umgebung installiert werden.

Zustand des mit dem Antrieb zu bewegenden Tors

Stellen Sie vor der Montage des Antriebs sicher, dass:

- das Tor in gutem mechanischem Zustand ist

- das Tor richtig eingestellt ist

-sich das Tor mihelos mit einer Kraft von weniger als
150 N 6ffnen und schlieflen I&sst.

WARNHINWEIS: Es ist gefahrlich, Arbeiten an den
Federn des Tores vorzunehmen (Absturz des Tors).

Vergewissern Sie sich, dass:

- die Befestigungen des Tors in ordentlichem Zustand sind
- die Struktur der Garage (Mauern, Sturz, Wande, Decke...)
es zulassen, den Antrieb sicher zu befestigen.
Bei Bedarf entsprechend verstarken.
Technische Daten des mit dem Antrieb zu bewegenden Tors
Vergewissern Sie sich, dass keine Teile des Tors in
Gehwege oder sonstige offentliche Bereiche ragen.

& WARNUNG

Wenn das Garagentor mit einer Schlupftir ausgerustet
ist, muss das Tor mit einem System versehen sein, das
verhindert, dass sich die Schlupftir bewegen kann, wenn

sie nicht in abgesicherter Position ist.

1.4 Elektroinstallation

Die Elektroinstallation muss unter Beachtung der im

jeweiligen Land der Inbetriebnahme gultigen Normen von

einer Elektrofachkraft ausgefiihrt werden

Die Anschlussleitung darf nur den Antrieb versorgen und

muss wie folgt abgesichert sein:

- Durch eine Sicherung oder einen Sicherungsautomaten
10A,

- durch eine Fehlerstromsicherung (30 mA).

Die Trennung vom Stromnetz muss alle Pole erfassen.

Die Installation eines Blitzschutzes wird empfohlen (mit

Restspannung max. 2 kV).

Kabelfuhrung

In der Erde verlegte Kabel missen in einem Schutzrohr
verlegt werden, dessen Durchmesser grofd genug ist, um
die Kabel des Antriebs und der Zubeharteile aufnehmen zu
kdnnen.

Kabel, die nicht in der Erde verlegt werden, missen in
einem Kabelkanal geflihrt werden, der fUr das Uberfahren
mit Fahrzeugen ausgelegt ist.

1.5 Sicherheitshinweise zur Installation

& Warnung

Entfernen Sie vor der Montage des Antriebs alle
uberflissigen Seile und Ketten und entsichern Sie alle
Verriegelungsvorrichtungen (Schldsser), die fir den
motorisierten Betrieb des Tors nicht nétig sind.

Stellen Sie den Stromanschluss (Netz, Batterie oder
Solar) erst nach Abschluss der Montage her.

& WARNUNG

Stellen Sie sicher, dass im Bereich zwischen den

sich bewegenden Teilen der Toranlage und den

fest installierten, beim Offnen oder SchlieRen keine
Gefahrenzonen entstehen konnen (Verletzungen durch
Quetschen, Scheren oder Klemmen) oder an der Anlage
entsprechend darauf aufmerksam gemacht wird (siehe
das Kapitel ,Gefahrenvermeidung®).

Befestigen Sie Schilder, die vor der Quetschgefahr
warnen, dauerhaft in der Nahe fest installierter
Steuergerate und deutlich sichtbar fir die Endnutzer.

& WARNUNG

Die in diesem Kit gelieferten Bauteile dlrfen auf keinen
Fall verandert oder zusatzliche Komponenten verwendet
werden, die nicht in dieser Anleitung vorgesehen sind.

Behalten Sie das Tor im Auge, wahrend es sich bewegt,
und halten Sie alle Personen bis zum Abschluss der
Installation fern.

Der Antrieb darf nicht mit Klebstoffen befestigt werden.
Installieren Sie die Vorrichtung zur manuellen
Notentriegelung auf der Innenseite in einer Hohe von
weniger als 1,8 m.



Befestigen Sie das Schild mit Hinweisen zur manuellen
Notentriegelung dauerhaft in der Nahe des beweglichen
Teils der Vorrichtung.

1.8 Gefahrenvermeidung

& WARNUNG

Seien Sie bei der Benutzung der
Notentriegelungsvorrichtung vorsichtig, denn das

Tor kann schnell nach unten fallen, wenn die Federn
schwach oder gebrochen sind, oder wenn das Tor falsch
eingestellt ist.

& WARNUNG
Gefahrenvermeidung - Antrieb von Sektional- und
Kipptoren im Bereich Wohnnutzung

BITTE BEACHTEN:

Alle fest installierten Betatigungsvorrichtungen drfen nur
in einer Hohe von hdchstens 1,5 m und im Sichtbereich
des Tors, jedoch fern von beweglichen Teilen montiert
werden.

Vergewissern Sie sich nach der Montage, dass:

- der Mechanismus richtig eingestellt ist

- die Vorrichtung zur manuellen Notentriegelung ordnungs-
gemal funktioniert

- der Antrieb die Richtung wechselt, wenn das Tor auf ein
50 mm hohes Objekt trifft, das auf dem Boden liegt.

& WARNUNG

Bei Automatikbetrieb oder bei Fernbedienung ohne
Sichtkontakt muss eine Lichtschranke installiert werden.

Im Fall des Automatikbetriebs oder, wenn das

Tor auf einen offentlichen Bereich 6ffnet, kdnnen
Rechtsvorschriften des Landes, in dem der Antrieb
eingesetzt wird, die Installation einer gelben Signalleuchte
verlangen.

> Vorsichtshinweise zur Kleidung
Legen Sie vor der Montage alle Schmuckstlcke ab
(Armband, Kette und andere).
Tragen Sie beim Bewegen der Teile, bei Bohr- und
SchweiRarbeiten eine geeignete Sicherheitsausristung
(Schutzbrille, Handschuhe, Gehdrschutz etc.).

1.6 EG-Konformitat

Wir, SIMU, erkléren, dass dieses Produkt

GM600

mit den grundlegenden Anforderungen der einschlagigen
europaischen Richtlinien, insbesondere mit den
Richtlinien 2014/53/EG und 2006/42/EG konform ist. Eine
Konformitatserklarung ist unter der Internetadresse www.
simu.com/ verfiigbar.

1.7 Support

Bei Schwierigkleiten wahrend der Installation lhres Antrieb
oder wenn Sie Fragen hierzu haben, zdgern Sie bitte
nicht, sich an uns zu wenden: Unsere Fachleute stehen
lhnen gern zur Verflgung. Internet: www.simu.com.

Gefahrenzonen: Wie konnen Sie beseitigt werden?

GEFAHREN LOSUNGEN

ZONE 1 Hinderniserkennung durch den

Quetschgefahr beim  Antrieb. Es muss unbedingt

SchlieRen zwischen  gepruft und festgestellt

Boden und Unterkante werden, dass die Grenzwerte

des Torblatts der Betriebskrafte und
Reversierungszeiten geman
Anhang A der Norm EN 12 453
eingehalten sind. Zur Installation
einer Lichtschranke, wenn das
Tor automatisch schlief, siehe
Installationsanleitung
(siehe 6.2 + Abb. 21).

ZONE 2* Hinderniserkennung durch den

Quetschgefahr beim  Antrieb. Es muss unbedingt

SchlieRen zwischen  gepruft und festgestellt

Sturz und Oberkante ~ werden, dass die Grenzwerte

des Torblatts der Betriebskrafte und
Reversierungszeiten geman
Anhang A der Norm EN 12 453
eingehalten sind.




ZONE 3*

Gefahr von Schnitt-
und Klemmver-
letzungen in den
Zwischenraumen der
Torsegmente, wenn
deren Breite zwischen
8mm und 25 mm

Am Tor alle Punkte beseitigen,
an denen man hangen bleiben
kann, und alle scharfen Kanten
am Torblatt entfernen.

Alle Zwischenraume mit
Breiten = 8 mm oder < 25 mm
beseitigen.

betragt
ZONE 4* Alle scharfen Kanten an den
Gefahr des Ein- Fihrungsschienen beseitigen

Jeden Abstand = 8 mm
zwischen Schienen und Rollen

klemmens zwischen
den Laufschienen und

den Rollen beseitigen.
ZONE 5* Hinderniserkennung durch den
Quetschgefahr Antrieb. Es muss unbedingt

zwischen den
ubrigen Kanten und
angrenzenden festen
Bauteilen

gepruft und festgestellt

werden, dass die Grenzwerte

der Betriebskrafte und
Reversierungszeiten gemaf
Anhang A der Norm EN 12 453
eingehalten sind.

* Fir die Zonen 2, 3, 4 und 5 sind keine Schutzvorrichtungen erforderlich,
wenn das Tor sich nur bei standigem Steuerkontakt bewegt oder wenn die

Gefahrenzone mehr als 2,5 m iber dem Boden oder (iber einer anderen,
standig zuganglichen Ebene liegt.

2 - PRODUKTBESCHREIBUNG
2.1 Bestandsteile - Abb. 1

Pos.  Anzahl Bezeichnung
1 1 Antriebskopf
2 1 Deckel
3 1 Sturzgabel
4 1 Torgabel
5 2 Deckenbefestigungswinkel
6 2 Befestigungswinkel Antriebskopf
7 1 Vorrichtung zur manuellen Entriegelung
8 1 Verbindungsarm
9 1 Endlagenanschlag
10 4 Selbstbohrende Schraube TCB-H 4,2x13 zn
" 1 Stromversorgungskabel
12 4 Schraube mit Unterlegscheibe TH10 M8x12 zn
13 2 Schraube TH M8x16 zn
14 6 Mutter HU8
15 2 Welle
16 2 Sicherungsringe
17 4 Selbstschneidende Schraube @ 4x8
18a 1 Einteilige Schiene
18b 1 Zweiteilige Schiene
18b1 1 Verbindungsprofil
18b2 8 Selbstschneidende Schraube @ 4x8
19 2 Funkhandsender TSA+ 4 Kanale
20 1 Gliihbire 24 V / 21 W, Fassung BA15s
21 2 Kettentragprofile

2.2 Anwendungsbereich - Abb. 2

Diese Motorisierung ist ausschlieBlich fir die Ausstattung eines Garagentores
im Bereich der Wohnnutzung bestimmt.

Torart (Abb.2)
Der Antrieb GM600 ist vorgesehen fiir die Motorisierung:
A : Auskragendes Kipptor.

B : Sektionaltor:
- Verwenden Sie, wenn das oberste Profil des Panels sich unterscheidet, ,die
Befestigungsgabel fiir Sektionaltore” Artikelnr.: 9009390.

4

Torabmessungen (Abb. 2)

Es kénnen Garagentore mit einer Flache von bis zu 7 m? angetrieben werden.

Fir sehr hohe Tore kann der Weg des Antriebs optimiert werden:

- Indem der Antrieb um 90° gedreht montiert wird (Abb. 6- 0).

- Durch die Befestigung der Sturzgabel an der Decke, und zwar in einem
Abstand von bis zu 200 mm vom Sturz (Abb. 4- ) )

- Durch Verkiirzung des Verbindungsarms.

Anzahl der Bewegungszyklen pro Stunde: 20 Zyklen/Stunde, gleichmaRig
uber die Stunde verteilt.

3 - MONTAGE

Wenn das Garagentor der einzige Zugang zur Garage ist, muss eine Vorrichtung
zur Entriegelung von Aullen vorgesehen werden (Teile-Nr. 9015169).

3.1 Einbauhéhe - Abb. 3

Ermitteln Sie das MaR ,D* zwischen dem héchsten Punkt des Tors und der

Decke.

- Wenn ,D* zwischen 35 und 200 mm ist, kann der Antrieb direkt an die Decke
montiert werden.

- Wenn ,D* groRRer als 200 mm ist, muss der Antrieb so montiert werden, dass
die Hohe ,H* zwischen 10 und 200 mm ist.

3.2 Die einzelnen Schritte der Montage im Detail -
Abb. 4 bis 14

Befestigung der Sturzgabel und der Torgabel (Abb. 4)

Wenn der Antrieb direkt an der Decke montiert wird, kann die Sturzgabel an der
decke und, wenn erforderlich, in einem Abstand von bis zu 200 mm vom Sturz
angebracht werden. (Abb. 4- ).

Zusammenbau der zweiteiligen Schiene (Abb. 5)
[1]. [2]. [3]. Entfalten Sie die 2 Abschnitte der Schiene.

Vergewissern Sie sich, dass die Kette oder der Riemen nicht (iber
Kreuz laufen.

[4]. Setzen Sie die 2 Abschnitte mit Hilfe des Verbindungsprofils zusammen.

[5]. Verbinden Sie die Teile mit den 8 Befestigungsschrauben.

[6]. Ziehen Sie die Mutter fest, um die Kette oder den Riemen zu spannen. Der
zusammengedriickte Gummidampfer sollte 18 - 20 mm dick sein.

Die Befestigungsschrauben dirfen nicht in die Schiene ragen (sie nicht

durchbohren).

Verwenden Sie bei einer Montage direkt an der Decke nicht die

Befestigungsschrauben des Verbindungsprofils.

Montage der Schiene am Antriebskopf (Abb.6)
Befestigung des Antriebs an der Garagendecke (Abb.7 bis 9)
Befestigung der Sturzgabel (Abb.7)

Befestigung an der Decke

Direkt an der Decke: Befestigung direkt an der Decke Uber die Schiene (Abb. 8).
Mit Abstand zur Decke: Befestigung am Antriebskopf (Abb.9)

Verwenden Sie fir eine in Langsrichtung der Schiene Justierbare
Befestigung oder eine Abhangung zwischen 250 mm und 550 mm den
Deckenbefestigungssatz, Artikelnr.: 9015161 (Abb. 9 - 0).

Befestigung des Arms am Tor und am Schlitten (Abb. 10)

Achtung: Fiir den Fall, dass die Vorrichtung fiir manuelle
Notentriegelung héher als 1,80 m (iber dem Boden angebracht ist,
ist es notwendig, die Zugschnur zu verldngern, damit sie fir alle
Nutzer erreichbar ist.

[1]. Entriegeln  Sie den Schiitten mit Hilfe der manuellen
Entriegelungsvorrichtung.
[2]. Bewegen Sie den Schlitten zum Tor.

[3]. Befestigen Sie den Arm an der Torgabel und am Schlitten.



Einstellung und Befestigung der Offnungsbegrenzung (Abb. 11)

[1]. Entriegeln Sie den Schliitten mit Hilfe der manuellen
Entriegelungsvorrichtung und bringen Sie das Tor in die gedffnete
Stellung.

Achtung: Stellen Sie an dieser Stelle sicher, dass die Zugschnur
fir die manuelle Notentriegelung sich danach nicht an einer hervor-

& stehenden Stelle des Fahrzeugs verféngt (z.B. am Dachtrager)
Hinweis: Nicht vollstdndig 6ffnen, sondern das Tor so positionieren,
dass es seine Endanschlége nicht erreicht.

[2]. Sie den Anschlag am Schlitten an und befestigen Sie ihn an der Schiene.

Einbau der Kettentragprofile (Abb. 12)
Gilt nur fiir Kettenschienen.

Setzen Sie die Profile jeweils in das erste Loch der Schiene nach den
Endanschlagen.

Achten Sie darauf, die Profile soweit wie moglich einzudriicken. der
Positionierstift muss uber die AuRenkante der Schiene ragen.

Priifung der Ketten- oder Riemenspannung (Abb. 13)

Die Schienen werden mit voreingestellter und gepriifter Spannung geliefert.
Regeln Sie bei Bedarf diese Spannung nach.

Der Gummidampfer darfim Betrieb niemals ganz zusammengedriickt
werden.

- Wenn der automatische Einlernprozess nicht erfolgreich war, blinkt die
LED B weiter (Doppel-Blinksignale).
Wahrend des automatischen Einlernprozesses :
- Jeder Druck auf eine Taste, wahrend das Tor sich bewegt, stoppt die
Bewegung und unterbricht den automatischen Einlernprozess.
Ein automatischer Einlernzyklus kann jederzeit gestartet werden, auch wenn er
schon einmal durchgefiihrt wurde.
Hinweis: Die mit dem Bausatz gelieferten Funkhandsender sind bereits
eingelernt.

& WARNUNG

Nach Abschluss der Installation muss unbedingt iiberpriift werden,
ob die Hinderniserkennung, insbesondere die Kraftbegrenzung und
Reversierung, die Anforderungen des Anhangs A der Norm EN 12 453
erfiillt.

4.3 Verriegelung des Zugangs auf die Parameter
(Taste A) - Abb. 16
Driicken Sie 4x die Taste A (die LED A blinkt 4x).
Driicken Sie danach 1x die Taste B.
Das Parametermenti (Taste A) ist verriegelt.

& WARNUNG

Anschluss der Spannungsversorgung (Abb. 14)

[1]. Schrauben Sie die Gliihbirne ein.

[2]. Stellen Sie den Netzanschluss her.
Die LED B zeigt mit standig wiederholten Doppel-Blinksignalen an, dass
der Antrieb auf den automatischen Einlernprozess wartet.

SchlieBen Sie das Netzstromkabel an eine speziell dafir
vorgesehene und vorschriftsméfig installierte Steckdose an.

4 - PROGRAMMIERUNG

4.1 Beschreibung der Programmiertasten

Legende der LEDs:

© aus

L.

N 8 4 .
—=@=- blinkt
AN

>

Tasten Funktion
- Auslésen des automatischen Einlernprozesses
- Einlernen/Léschen von Funkhandsendern

- Anderung eines Parameterwerts

- Verwendung des Zwangsbetriebs
- Auswahl eines Parameters

Led A
Led B

- LED des gewahlten Parameters

- LED des Parameterwerts
- LED fiir Stérungsanzeige

4.2 Automatisches Einlernen - Abb. 15

[1]. Betatigen Sie den Motor mit der Taste ,A", bis der Mitnehmer im Schlitten
verrastet und bringen Sie das Tor in die geschlossene Position:
- Halten Sie die Taste ,A" gedriickt, damit sich der Mitnehmer bewegt.
- Lassen Sie die Taste los, um die Bewegung zu beenden.
- Halten Sie die Taste ,A" erneut gedriickt, um eine Bewegung in der
Gegenrichtung zu veranlassen.
Lassen Sie die Taste ,A“ los, bevor der Antrieb einen Zwang auf das Tor
austibt.
[2]. Justieren Sie die geschlossene Stellung mit der Taste ,A".
Lassen Sie die Taste ,A" los, bevor der Antrieb einen Zwang auf das Tor
austbt.
[3]. Starten Sie mit der Taste ,B“ den automatischen Einlernzyklus.
Das Tor dffnet und schlieRt sich einmal komplett.
- Wenn der automatische Einlernprozess erfolgreich war, verléscht die
LED B.

Nach Abschluss der Installation muss das Parametermenii zum Schutz
der Benutzer unbedingt verriegelt werden.

Nichtbeachtung dieses Sicherheitshinweises kann zu schweren
Verletzungen von Personen fiihren, z.B. beim Einklemmen durch das
Tor!

Der Antrieb GM600 ist jetzt funktionsbereit.

5 - FUNKTIONSTEST

5.1 Funktionstest - Abb. 17
5.2 Verwendung der Funkhandsender - Abb. 18 und 19

Wird wahrend der Schlieung ein Hindernis erkannt, halt das Tor an und 6ffnet
sich dann wieder (Abb. 18).

Wird wahrend der Offnung ein Hindernis erkannt, halt das Tor an (Abb. 19).

Priifen Sie, ob die Hinderniserkennung funktioniert, wenn das Tor auf ein 50 cm
hohes Hindernis trifft, das auf den Boden gestellt wurde.

5.3 Betrieb der integrierten Beleuchtung

Die Beleuchtung wird bei jeder Inbetriebnahme des Antriebs eingeschaltet. Sie
erlischt automatisch 30 Sekunden nach Ende der Torbewegung.

Flhrt eine wiederholte Torbewegung dazu, dass die Leuchte standig
eingeschaltet bleibt, kann dies zu einer automatischen Abschaltung fiihren, da
die Leuchte mit einem Uberhitzungsschutz ausgeriistet ist.

5.4 Unterrichtung des Endnutzers

Der Endnutzer muss unbedingt Instruktionen zum sicheren Betreiben dieses
motorisierten Tores erhalten (libliche Nutzung und Information sowohl zur
manuellen Notentriegelung als auch Uber dessen regelmaRige Wartung und
vorgeschriebene Uberpriifungen).

6 - ANSCHLUSS VON
PERIPHERIEGERATEN

6.1 Beschreibung der verschiedenen Peripheriegerate
- Abb. 20

Pos. Beschreibung

1 Gelbe Warnleuchte
3 Schllisselschalter
4 Antenne

5 Notstrombatterie

6 Fotozellen




6.2 Elektroanschluss der verschiedenen
Peripheriegerate - Abb. 20 bis 21

Unterbrechen Sie die Spannungsversorgung des Antriebs vor jeglichen
Arbeiten an den Peripheriegeraten.

Allgemeiner Schaltplan (Abb. 20)

Fotozellen (Abb. 21)
Wenn eine Lichtschranke installiert wird, muss die Briicke zwischen den
Klemmen 1 und 2 entfernt werden.

Wird die Lichtschranke entfernt, muss die Briicke zwischen den
Klemmen 1 und 2 unbedingt wieder eingesetzt werden.

7 - EINSTELLUNG DER PARAMETER UND
OPTIONALE FUNKTIONSWEISEN

7.1 Aligemeines Einstellschema - Abb.22

7.2 Bedeutung der verschiedenen Parameter
Programmierbeispiel: Einstellung eines langen Verlangsamungswegs (Abb. 23)

LedA “#- Empfindlichkeit der Hinderniserkennung

LedB : Sehr wenig empfindlich

..........

& WARNUNG

Falls dieser Parameter geédndert wird, muss der Installateur unbedingt
priifen, ob die Hinderniserkennung, insbesondere die Kraftbegrenzung
die Anforderungen des Anhangs A der Norm EN 12 453 erfiillt.

Nichtbeachtung dieses Sicherheitshinweises kann zu schweren
Verletzungen von Personen fiihren, z.B. beim Einklemmen durch das Tor !

LedA “#-#- Anschlaggeschwindigkeit beim SchlieBen

LedB 1 - : Keine Verlangsamung

: Kurze Verlangsamung

,,,,,,,,,

Kommentar 1 : Keine Verlangsamung am Ende des Schlievorgangs

Led A
Led B 1

Spannungsversorgungstyp
Netzstromversorgung

.

-- - : Solar

Einlernen der Funksender fiir die Betriebsart ,,\Volloffnen” (Abb. 24)
Die mit dem Bausatz gelieferten Funkhandsender sind bereits eingelernt.

Es konnen bis zu 32 Senderkanale gespeichert werden.

Wird dieser Vorgang fiir einen bereits programmierten Kanal durchgefiihrt, wird
die vorherige Programmierung geldscht.

Einlernen eines Funkhandsender vom Typ Color oder ahnlich
(Abb. 25)

8 - SONDERFUNKTIONEN

Siehe benutzerhandbuch.

9 - LOSCHEN DER FUNKHANDSENDER
UND ALLER EINSTELLUNGEN

9.1 Loschen von Funkhandsendern - Abb. 26
Driicken Sie die Taste B, bis die Leuchte blinkt (7 sek.).
Dadurch werden alle eingelernten Funkhandsender geldscht.

9.2 Reinitialisierung aller Einstellungen - Abb. 27

[1]. Driicken Sie 3-mal auf die Taste ,A", um auf den Parameter Automatisches
Einlernen zuzugreifen.

[2]. Driicken Sie auf die Taste ,B“, um den automatischen Einlernmodus zu
aktivieren. Die LED B blinkt mit Doppel-Signalen.

[3]- Betatigen Sie den Motor mit der Taste ,A, damit der Mithehmer im
Schlitten verrastet und bringen Sie das Tor in die geschlossene Position:

[4]. Driicken Sie auf die Taste ,B*, um den automatischen Einlernzyklus zu starten.
Das Tor 6ffnet und schlieft sich einmal komplett.
- Wenn der automatische Einlernprozess erfolgreich war, verldscht die LED B.
- Wenn der automatische Einlernprozess nicht erfolgreich war, blinkt die

LED B weiter (Doppel-Blinksignale).

10 - ENTRIEGELUNG DES ZUGANGS AUF
DIE PARAMETER (TASTE A) - ABB. 28

2 : Die Geschwindigkeit wird auf den letzten 30 Zentimetern
reduziert.

3 : Die Geschwindigkeit wird auf den letzten 50 Zentimetern
reduziert.

& WARNUNG

Falls dieser Parameter geédndert wird, muss der Installateur unbedingt
priifen, ob die Hinderniserkennung, insbesondere die Kraftbegrenzung
die Anforderungen des Anhangs A der Norm EN 12 453 erfiillt.

Nichtbeachtung dieses Sicherheitshinweises kann zu schweren
Verletzungen von Personen fiihren, z.B. beim Einklemmen durch das Tor !

Hinweis: Wenn das Parametermenii verriegelt ist und kein eingelernter
Funksender verfiigbar ist, muss zuvor ein Funksender eingelernt werden
(Abb. 24 | 25).

[1]. Halten Sie die Taste A des GM600 gedrtickt.

[2]. Driicken Sie, ohne die Taste A loszulassen, die dem GM600 zugewiesene
Taste des bereits eingelernten Funksenders. Die Lampe des GM600
leuchtet kurz auf, um anzuzeigen, dass die Entriegelung durchgefiihrt
wurde.

[3]. Lassen Sie die Taste A wieder los.

& WARNUNG

LedA O"O"Q Automatischer Einlernmodus

LedB 2 -¢- -6 : Wartet auf den automatischen Einlernprozess
0 o der automatische Einlernvorgang ist
abgeschlossen

LedA ==X Vlerriegelung des Parametermentls

LedB 0 @ :das Parameterment ist verriegelt

Falls Sie die Taste B gedriickt haben, fahren Sie mit Schritt 10 fort,
um das Parametermenti zu entriegeln.

Nach Abschluss der Installation durch einen Fachmann muss das
Parametermenii zum Schutz der Benutzer unbedingt verriegelt werden.
Nichtbeachtung dieses Sicherheitshinweises kann zu schweren
Verletzungen von Personen fiihren, z.B. beim Einklemmen durch das
Tor!

11 - WIEDERMONTAGE DES DECKELS DES
ANTRIEBSGEHAUSES - ABB. 29

Bringen Sie den Deckel des Antriebsgehauses an.




12 - DIAGNOSE

FUNKTIONSWEISE

Zwangsbetrieb

Durch standigen Druck auf Taste ,A"

Led B Bedeutung Was tun?
2 - Antrieb wartet auf Starten Sie den
- den automatischen automatischen
Einlernprozess Einlernprozess

Abschaltverzégerung der Beleuchtun
(nach einer Bewegung)

9 30 Sek. fest

Vorwarnzeit gelbe Warnleuchte

2 Sek. automatisch, wenn eine
Leuchte angeschlossen ist

Storung Lichtschranke

Priifen Sie, ob ein Hindernis
die Lichtschanke ausgelost
hat. Priifen Sie die elektrischen
Anschliisse der Fotozellen
oder briicken Sie die

Klemmen 1 und 2, wenn keine
Lichtschranke installiert ist.
Priifen Sie, ob die Fotozellen

Beim Schlielen

Offnet wieder komplett

Funktionsweise Si-

o Vor dem Offnen ,,.
cherheitseingang (ADMAP) Mit
Integrierte Hinderniserkennung Einstellbare Empfindlichkeit: 4 Stufen
Eﬁ’ﬁé‘é’%ﬁ‘ggﬁsﬁnﬂﬂq Offnet wieder komplett
Langsames Anfahren Ja
Offnungsgeschwindigkeit Fest: 14 cm/s (max.)

SchlieRgeschwindigkeit

Fest: 12 cm/s (max.)

Anschlaggeschwindigkeit beim
SchlieRen

Programmierbar: Keine Verlangsamung,
kurzer Verlangsamungsweg (30 cm),
langer Verlangsamungsweg (50 cm)

richtig ausgerichtet sind.

Uberhitzungsschutz Lassen Sie den Antrieb

des Antriebs abkiihlen, damit die
Fehlermeldung verschwindet.

Spannungsver- Unterbrechen Sie die

sorgungsfehler im Spannungsversorgung

Motorkreis gemessen  (Netz und Notstrombatterie),

oder Sensor defekt ~ warten Sie einige Minuten
und versorgen Sie den Motor
wieder mit Spannung. Fiihren
Sie einen automatischen
Einlernzyklus durch. Wenn
die Storung weiterhin auftritt,
sollten Sie sich an den
technischen Kundendienst von
Simu wenden.

Wahrend des Das Produkt arbeitet an der

automatischen Uberlastungsgrenze.

Einlemzyklus hat der

Motor seine maximale

Leistungsgrenze erreicht

13 - TECHNISCHE

EIGENSCHAFTEN

ALLGEMEINE TECHNISCHE DATEN

Spannungsversorgung Netzkabel 230V -50Hz
Maximale im Stillstand 4W
Stromaufnahme  im Betrieb 120 W
Maximale Zugkraft 600 N
Verwendung '
% . maximal 20 Zyklen pro Tag, auf
Q%Z_Ell_ggder Offnungs-/SchheBzyklen 10 000 Zyklen getestet
Maximale Geschwindigkeit 14 cm/s

Programmierschnittstelle

2 Tasten - 2 LEDs

Klimatische Bedingungen

-20°C/+60° C - trockener,
Innenraum - IP 20

Wegbegrenzungen

Mechanischer Offnungsanschlag
Elektronische Begrenzung beim
Schlieften: Die SchlieBstellung wird
gespeichert

Elektrische Isolierung

Klasse 2 : doppelt isoliert EI

Integrierte Beleuchtung

24V [ 21 W ; Fassung BA15s

433,42 MHz
Funkf ’
unkfrequenz ))) Pty
Anzahl speicherbare Kanale 32
ANSCHLUSSE
Eingang Sicher- ~ TYP Potentialfreier Kontakt: NG

heitsvorrichtungen  Kompatibilitat

Fotozellen TXIRX

Eingang fiir eine Steuerung lber Kabel

Potentialfreier Kontakt: NO

Ausgang fiir gelbe Warnleuchte

Blinklicht-Ausgang fir gelbe
Warnleuchte: 24 V- 15 W

Ausgang fiir die 3
Spannungsversorgung von Zubehor

24V - 500 mA max

Eingang fir eine externe

Ja: kompatible RTS Antenne

Zusatzantenne (Artikelnr. 9015167)
Ja: kompatibler Batteriesatz
Eingang (Artikelnr. 9015168)
Notstrombatterie ~ Autonomie 24 Stunden; 5 bis 10 Zyklen, je nach Tor
Ladedauer 72 Std.

13.1 Abmessungen

Gesamtldnge: 3154,6

171 mini _ 140 mogliche Fahrlénge: 2555
63,7
il
2[ 2
& I
Befestigung: 2981,7 173
Schiene: 2900 m 1135
I
L] ﬁ
] [ I oy T <!
g g [=UE
269,7

Gesamtldnge: 3127,6

Schiene: 2900
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1 - VEILIGHEIDSVOORSCHRIFTEN

Dit symbool signaleert een gevaar waarvan de
ernst hieronder beschreven worden.

Signaleert een gevaar van direct dodelijk of ernstig letsel

& WAARSCHUWING

Signaleert een gevaar dat dodelijk of ernstig letsel kan
veroorzaken

& VOORZICHTIG

Signaleert een gevaar dat licht of middelmatig letsel kan
veroorzaken

LET OP

Signaleert een gevaar dat het product kan beschadigen
of vernietigen

De motorisatie moet geinstalleerd en ingesteld
worden door een erkende installateur van
automatiseringssystemen in  woningen, in
overeenstemming met de reglementering van het
land waarin de motorisatie gebruikt wordt.

Om te voldoen aan de vereisten van de normen EN 13241-
1, EN 12445 en EN 12453, moet hij de installatie volledig
uitvoeren volgens de aanwijzingen in deze handleiding.

Het niet naleven van deze aanwijzingen kan ernstig letsel
veroorzaken aan personen, bijvoorbeeld verplettering
door de deur.

& WAARSCHUWING

1.1 Waarschuwing - Belangrijke

veiligheidsinstructies
Voor de veiligheid van personen is het belangrijk dat alle
instructies stipt worden opgevolgd, want een onjuiste
installatie kan ernstig letsel veroorzaken. Bewaar deze
instructies.
De installateur moet alle gebruikers informeren over het
veilig en volgens de gebruiksaanwijzing gebruiken van de
motorisatie.
De gebruiksaanwijzing de installatiehandleiding
moeten aan de eindgebruiker overhandigd worden. De
installateur moet duidelijk aan de eindgebruiker uitieggen
dat de installatie, de instelling en het onderhoud van de
motorisatie uitgevoerd moeten worden door een erkende
installateur van automatiseringssystemen in woningen.

1.2 Inleiding

> Belangrijke informatie
Dit product is een motorisatie voor verticaal of horizontaal
openende garagedeuren, voor gebruik in de woonomgeving
zoals vastgelegd in de normen EN 60335-2-95 en EN
60335-2-103 en is conform deze normen. Deze instructies
zijn geschreven binnen het kader van deze normen en om
de veiligheid van personen en goederen te garanderen.



A WAARSCHUWING

leder gebruik van dit product buiten het toepassingsgebied
dat in deze handleiding is beschreven, is verboden
(zie paragraaf "Toepassingsgebied" van de installatie-
aanwijzingen).

Het gebruik van een niet door Simu voorgeschreven
accessoire of onderdeel is verboden - de veiligheid van
personen is niet langer verzekerd.

Simu is niet aansprakelijk voor schade die het gevolg is van
het niet naleven van de aanwijzingen in deze handleiding.

Raadpleeg, bij twijfel tijdens de installatie van de motorisatie
of voor aanvullende informatie, de website www.simu.com.
Deze instructies kunnen veranderen naar aanleiding van
aanpassingen van de normen of van de motorisatie.

1.3 Voorafgaande controles
> Installatie-omgeving

LET OP

Houd de motorisatie droog.
Installeer de motorisatie niet in een explosieve omgeving.

> Staat van de te motoriseren deur
Controleer, voor het installeren van de motorisatie, of:
- de deur mechanisch in goede staat verkeert
- de deur correct gebalanceerd is
- de deur gemakkelijk open gaat en sluit met een kracht van
minder dan 150 N.

WAARSCHUWING: Elke ingreep op de veren van de deur
kan een gevaar vormen (val van de deur).

Controleer of:
- De bevestigingen van de deur in goede staat verkeren
-de constructie van de garage (muren, latei, wanden,
plafond, enz.) het stevig vastzetten van de motorisatie
mogelijk maken. Versterk ze indien nodig.
> Specificaties van de te motoriseren deur
Controleer of delen van de la niet uitsteken op het trottoir of
op de openbare weg.

A WAARSCHUWING

Als de garagedeur een voetgangersdeur heeft, moet de
deur een blokkeersysteem hebben dat het bewegen van
de garagedeur verbiedt als de voetgangersdeur niet in de

veiligheidsstand is.

1.4 Elektrische installatie

Deinstallatie van de elektrische voeding moet plaatsvinden
in overeenstemming met de geldende normen in het land
van installatie van de motorisatie en worden uitgevoerd
door een gekwalificeerde technicus.

De elektrische leiding mag uitsluitend gebruikt worden voor
de motorisatie en moet voorzien zijn van een beveiliging
door:

- een smeltveiligheid of een automatische zekering van 10

- en door een aardlekschakelaar (30 mA).

Er moet een omnipolaire uitschakeling van de voeding
aanwezig zijn.

De installatie van een overspanningsbeveiliging wordt
geadviseerd (maximum restspanning 2 kV).

> Ligging van de kabels
De ingegraven kabels moeten in een beschermhuls liggen
met voldoende diameter om de kabel van de motor en de
kabels van de toebehoren erdoor te leiden.
Gebruik voor niet-ingegraven kabels een kabelgoot die
bestand is tegen erover rijdende voertuigen (ref. 2400484).

1.5 Veiligheidsvoorschriften met betrekking tot de
installatie

A WAARSCHUWING

Verwijder, voor het installeren van de motorisatie,
alle overbodige touwen of kettingen en schakel elk
vergrendelingssysteem (grendel) dat niet nodig is voor
een gemotoriseerde werking, uit.

Sluit de motorisatie niet aan op de voeding (lichtnet,
batterij, zonnecel) voordat de installatie helemaal klaar is.

& WAARSCHUWING

Controleer of er door de beweging van het aangedreven
deel geen gevaarlijke zones (waar lichaamsdelen geplet,
afgesneden of bekneld kunnen worden) zijn tussen het
aangedreven deel en de vaste omringende delen of
dat deze duidelijk zijn aangegeven op de installatie (zie
"Risicopreventie”).

Bevestig de stickers die waarschuwen tegen beknelling op
een duidelijk zichtbare plaats of dichtbij de eventuele vaste
bedieningsorganen .

A WAARSCHUWING

Het is streng verboden enig onderdeel van deze set te
wijzigen of een onderdeel toe te voegen dat niet in deze
handleiding wordt voorgeschreven.

Verlies de bewegende deur niet uit het oog en houd
iedereen op afstand tot de installatie klaar is.

Gebruik geen kleefmiddelen om de motorisatie te
bevestigen.




Installeer de handmatige ontkoppeling aan de binnenkant
op een hoogte van minder dan 1,8 m.

Bevestig de sticker van het handbediende ontkoppeling bij
het bedieningsorgaan.

& WAARSCHUWING

1.8 Risicopreventie

& WAARSCHUWING
Risicopreventie - motorisatie van deelbare
garagedeur / kanteldeur voor gebruik in de

woonomgeving

Pas op als u de handbediende ontkoppeling gebruikt,
want een geopende deur kan snel naar beneden vallen
door zwakke of gebroken veren of als de deur niet goed
in balans is.

LET OP

Installeer vaste bedieningsorganen op een hoogte van
ten minste 1,5 m en in het zicht van de deur maar buiten

het bereik van de bewegende delen.

Controleer na de installatie dat:

- het mechanisme correct is ingesteld

- de handmatige ontkoppeling correct werkt

- de richting van de motorisatie omkeert als de deur een
voorwerp ontmoet van 50 mm hoog dat op de vloer ligt.
Veiligheidssystemen

A WAARSCHUWING

Bij een automatisch werkend systeem of wanneer het
bedieningspunt buiten het zicht is aangebracht, is het

installeren van foto-elektrische cellen verplicht.

Bij een automatisch werkend systeem of wanneer de
garagedeur uitkomt op de openbare weg, kan het installeren
van een oranje licht vereist zijn, in overeenstemming met
de reglementering van het land waarin de motorisatie in
gebruik is.

> Kledingvoorzorgen
Draag geen sieraden (armband, ketting of andere) tijdens
de installatie.
Draag bij het werken, boren en lassen speciale
brillen en geschikte beschermingen (handschoenen,
gehoorbeschermers, enz.).

1.6 Reglementering

Hierbij verklaart SIMU dat dit product

GM600

in overeenstemming is met de essentiéle eisen en de
andere relevante bepalingen van Europese richtlijnen.

De complete tekst van de EU-conformiteitsverklaring
staat  ter beschikking op de website:
www.simu.com.

1.7 Assistentie

Het is mogelijk dat u op problemen stuit bij de installatie van
uw motorisatie of dat u hierbij bepaalde vragen hebt.
Aarzel niet contact op te nemen met ons. Onze specialisten
staan voor u klaar om u antwoord te geven.

Internet: www.simu.com

Zoné 4

Risicozones: Wat te doen deze te vermijden?

RISICO'S OPLOSSINGEN
ZONE 1 In de motorisatie ingebouwde
Risico op beknelling  obstakeldetectie.

bij het sluiten tussen
de vloer en de
onderrand van het

Controleer of de obstakeldetectie
in overeenstemming is met
bijlage A van de norm EN 12

deurpaneel 453).
Installeer bij een automatisch
sluitend systeem foto-elektrische
cellen.

ZONE 2* In de motorisatie ingebouwde

Risico op beknelling
bij het sluiten tussen

obstakeldetectie.
Controleer of de obstakeldetectie

de latei en de in overeenstemming is met
bovenrand van het bijlage A van de norm EN 12
deurpaneel 453).

ZONE 3* Verwijder alle aangrijpingspunten

Risico op afsnijding en
beknelling in de kieren
tussen de panelen van
de deur die in grootte
variéren tussen 8 mm
en 25 mm

en alle scherpe randen van het
oppervlak van het deurpaneel
Verwijder alle kieren = 8 mm of
<25mm

ZONE 4*

Risico op beknelling
tussen de geleiderails
en de rollen

Verwijder alle scherpe randen
van de geleiderails

Verwijder alle kieren = 8 mm
tussen de rails en de rollen




ZONE 5*

Risico op beknelling
tussen de secundaire
randen en de

In de motorisatie ingebouwde
obstakeldetectie.

Controleer of de obstakeldetectie
in overeenstemming is met
aangrenzende vaste  bijlage A van de norm EN 12
delen 453).

* Voor de zones 2, 3, 4 en b, is geen bescherming vereist
als de bedieningsschakelaar van de deur ingedrukt moet
blijven, of als de gevarenzone zich op meer dan 2,5 m boven
de vloer of ander permanent toegangsniveau bevindt.

2 - PRODUCTBESCHRIJVING
2.1 Samenstelling - Fig. 1

Nr. Aantal Omschrijving
1 1 Motorkop
2 1 Klep
3 1 Kram bovenlatei
4 1 Kram deur
5 2 Bevestigingsbeugel plafond
6 2 Bevestigingsbeugel motorkop
7 1 Handmatige ontkoppeling
8 1 Verbindingsarm
9 1 Aanslag eindeloop
10 4 Zelftappende schroef TCB-H 4,2x13 zn
" 1 Aansluitsnoer
12 4 Borstbout TH10 M8x12 zn
13 2 Schroef TH M8x16 zn
14 6 Moer HU8
15 2 As
16 2 Borgringen
17 4 Zelfborgende schroef @ 4x8
18a 1 Ondeelbare rail
18b 1 2-delige rail
18b1 1 Mof
18b2 8 Zelfborgende schroef @ 4x8
19 2 Afstandsbediening TSA+ 4 canalen
20 1 Lamp 24V 21W type BA15s
21 2 Kettingsteunen

2.2 Toepassingsgebied - Fig. 2
Deze motorisatie is uitsluitend bestemd voor het aandrijven van garagedeuren
voor gebruik in de woonomgeving.

Type deuren (Fig.2)
De GM600 motorisatie is bestemd voor het motoriseren van:
A : kanteldeur die uitsteekt.

B : paneeldeur:
- als het bovenste profiel van het paneel apart is, gebruk dan de
«bevestigingskram voor paneeldeur» ref.: 9009390.

Afmetingen deuren (Fig. 2)
Garagedeuren tot 7 m? oppervlakte kunnen gemotoriseerd worden.

Voor hoge deuren kan de slag van de motor vergroot worden:

- Door de motorkop 90° omhoog te zetten (Fig. 6- 0).

- Door de kram van de bovenlatei aan het plafond te bevestigen met een
inspringing ten opzichte van de bovenlatei van maximaal 200 mm (Fig. 4-

- Door de verbindingsarm in te korten.

Aantal cycli per uur: 20 cycli/uur gelijkmatig verdeeld over het volledig uur.

3 - INSTALLATIE

Als de garagedeur de enige toegang tot de garage vormt, monteer dan een
ontkoppelingsmechanisme aan de buitenkant (ref. 9015169).

3.1 Installatiehoogte - Fig. 3

Meet de afstand «D» tussen het hoogste punt van de deur en het plafond.

- Indien «D» ligt tussen 35 en 200 mm, bevestig dan het geheel rechtstreeks
aan het plafond.

- Indien «D» groter is dan 200 mm, bevestig dan het geheel zodat de hoogte
«H» ligt tussen 10 en 200 mm.

3.2 Details van de verschillende stappen van de
installatie - Fig. 4 tot 14

Bevestiging van de kram van de bovenlatei en van de kram van
de deur (Fig. 4)

In het geval van een installatie rechtstreeks tegen het plafond (gelijmd plafond),
kan de kram van de bovenlatei aan het plafond bevestigd worden, indien nodig
met een verspringing ten opzichte van de bovendrempel van max. 200 mm
(Fig. 4- €)).

Assemblage van de 2-delige rail (Fig. 5)
[1]1. [2]. [3]. Vouw de 2 delen van de rail uit.

& Controleer of de ketting of de riem niet gekruist is.

[4]. Assembleer de 2 delen van de rail met behulp van de mof.
[5]- Bevestig het geheel met behulp van de 8 bevestigingsschroeven.

[6]. Zet de moer vaster om de ketting of de riem te spannen. Het rubber moet
over 18 tot 20 mm geplet zijn.

De bevestigingsschroeven mogen niet in de rail komen (niet doorboren).
Gebruik bij een gelijmd plafond niet de bevestigingsschroeven van de mof.

Assemblage van de rail aan de motorkop (Fig. 6)

Bevestiging van het geheel aan het plafond van de garage (Fig.
7 tot 9)

Bevestiging aan de kram van de bovenlatei (Fig. 7)

Bevestiging aan het plafond

Gelijmd plafond: rechtstreekse bevestiging aan het plafond door middel van de
rail (Fig. 8).

Zwevend plafond: bevestiging ter hoogte van de motorkop (Fig. 9)

Voor een instelbare tussenbevestiging langs de rail, of een bevestiging met een
afmeting h tussen 250 mm en 550 mm, gebruikt u de plafondbevestigingsset ref.:
9015161 (Fig. 9 - €)).

Bevestiging van de arm aan de deur en aan de wagen (Fig. 10)

meer dan 1,80 m bevindt, moet het touw worden verlengd om hem

f Als de handgreep voor de ontkoppeling zich op een hoogte van
voor elke gebruiker bereikbaar te maken.

[1]. Ontkoppel de wagen met behulp van de handmatige ontkoppeling.
[2]. Breng de wagen naar de deur.
[3]. Bevestig de arm aan de kram van de deur en aan de wagen.

Afstelling en bevestiging van de aanslag van de opening (Fig. 11)

[1]. Ontkoppel de wagen met behulp van de handmatige ontkoppeling en zet
de deur in de geopende stand.

kan vasthaken aan een uitstekend deel van de auto (bijvoorbeeld

f Controleer hierbij of het touw van het ontkoppelsysteem daarna niet
een imperiaal).

Open de deur zo ver mogelijk, maar plaats hem zo dat hij niet tot de
aanslagen komt.

[2]. Plaats de aanslag tegen de wagen en bevestig hem op de rail.

Montage van de kettingsteunen (Fig. 12)

Uitsluitend in geval van rails met een ketting.

Plaats elk van de steunen in het eerste gat aan de buitenkant van de eindpunten.
Zorg dat de steun zo ver ingeduwd is dat de centreernok buiten de rail uitsteekt.

4



Controle van de spanning van de ketting of de riem (Fig. 13)

De rails worden geleverd met een vooraf ingestelde en gecontroleerde
spanning. Stel, indien nodig, deze spanning af.

& Het rubber mag nooit helemaal ingedrukt zijn tijdens de werking.

Aansluiting van de elektrische voeding (Fig. 14)
[1]. Monteer de lamp.

[2]. Sluit de netvoeding aan.
De led B knippert 2 keer continu om aan te geven dat de motor in
afwachting is van de zelfprogrammering.

Sluit de voedingskabel aan op een stopcontact dat hiervoor bedoeld
is en dat conform de elektrische eisen is.

4 - PROGRAMMEREN

< Wy Beschrijving van de programmeertoetsen

Verklaring van de leds:

O it

A
\0 '} (// .
‘}Cﬂ){’ knippert
]

Toetsen Functie
- Inschakelen van de zelfprogrammering
- Programmeren/Verwijderen van afstandsbedieningen

- Wijzigen van de waarde van een parameter

- Gebruik van de modus geforceerde werking
- Selectie van een parameter

Led A
Led B

- Led geselecteerde parameter

- Led waarde van de parameter
- Storings-led

4.2 Zelfprogrammering - Fig. 15
[1]. Bedien de motor met de toets “A” zodat de aandrijfpendel zich aan de
wagen koppelt en de deur in gesloten stand brengt:

- Houd de toets “A” ingedrukt zodat de pendel zich gaat verplaatsen.

- Laat de toets los om het verplaatsen te stoppen.

- Houd de toets “A” opnieuw ingedrukt zodat de verplaatsing in de andere
richting plaatsvindt.

Laat de toets “A” los voordat er sprake is van enige forcering van de motor

op de deur.

[2]. Stel de gesloten stand af met behulp van de toets “A”.

Laat de toets “A” los voordat er sprake is van enige forcering van de motor

op de deur.

[3]. Druk op “B” om de cyclus van de zelfprogrammering te starten.

De deur voert een volledige cyclus van openen en sluiten uit.

- Als de zelfprogrammering goed is, dooft de led B.

- Indien de zelfprogrammeringscyclus niet goed verlopen is, blijft de led B
knipperen (2 keer knipperen).

Tijdens de zelfprogrammering:

- Indien de deur in beweging is, wordt door het indrukken van een
willekeurige toets de beweging gestopt en de zelfprogrammering
onderbroken.

Het s te allen tijde mogelijk toegang te krijgen tot de zelfprogrammeringsmodus,
zelfs als de zelfprogrammeringscyclus al uitgevoerd is.
N.B.: De in de set geleverde afstandsbedieningen zijn al geprogrammeerd.

A WAARSCHUWING

4.3 Vergrendeling van de toegang tot de parameters
(toets A) - Fig. 16

Druk een aantal keren op de toets tot de led A 4 keer knippert.
Druk een keer op de toets B:
- het parametermenu (toets A) ie vergrendeld.

& WAARSCHUWING
Aan het einde van de installatie moet het parametermenu beslist
vergrendeld worden om de veiligheid van de gebruikers te verzekeren.
Het niet naleven van dit voorschrift kan ernstig letsel veroorzaken aan
personen, bijvoorbeeld verplettering door de deur.

In dit stadium van de installatie, is de GM600 motorisatie klaar
om te werken.

5- TEST VAN DE WERKING
5.1 Gebruik van de afstandsbedieningen - Fig. 17

5.2 Werking van de obstakeldetectie - Fig. 18 en 19

Als tijdens het sluiten een obstakel wordt gedetecteerd, dan wordt de deur
weer geopend (Fig. 18).

Als tijdens het openen een obstakel wordt gedetecteerd, dan stopt de deur
(Fig. 18).

Controleer of de obstakeldetectie werkt als de deur een obstakel van 50 mm
hoogte tegenkomt dat op de vloer geplaatst is.

5.3 Werking van de ingebouwde verlichting

Telkens als de motor in werking komt, gaat de verlichting branden. Deze schakelt
30 seconden na het stoppen van de deur automatisch uit. Als door herhaald
gebruik de lamp te lang brandt, dan kan deze automatisch uitschakelen door
een thermische bescherming.

5.4 Informatie van de gebruikers

Informeer altijd alle gebruikers over het veilig gebruiken van deze deur
(standaard gebruik en ontgrendelingsprincipe) en over de verplichte periodieke
controles.

6 - AANSLUITINGEN VAN DE RANDORGANEN

6.1 Beschrijving van de verschillende randorganen -
Fig. 20

Nr. Beschrijving

Oranie licht
Contactslot

Antenne

Accu

Foto-elektrische cellen

[o> RS, B NSRS

6.2 Elektrische aansluiting van de verschillende
randorganen - Fig. 20 tot 21

Onderbreek de elektrische voeding van de motor voor alle werkzaamheden
aan de randorganen.

Algemeen elektrisch schema (Fig. 20)

Foto-elektrische cellen (Fig. 21)
Verwijder, bij het plaatsen van de cellen, de brug tussen de klemmen 1 en 2.

AN

Indien de cellen verwijderd worden, moet u de brug tussen de
klemmen 1 en 2 weer herstellen.

Controleer aan het einde van de installatie beslist of de obstakeldetectie
voldoet aan de vereisten van bijlage A van de norm EN 12 453.




- INSTELLINGEN EN OPTIES VOOR DE
WERKING

7.1 Algemeen instellingenschema - Fig.22

7.2 Betekenis van de verschillende parameters

Voorbeeld van programmering: afstellen van de lange vertragingszone
(Fig. 23)

LedA
Led B

Q Gevoellgheld van de obstakeldetectie

; b erg weinig gevoelig
- 1 weinig gevoelig
b standaard
5:- : erg gevoelig

’’’’’’’’’’’’’

w NN -
Nohot A ,.‘w

& WAARSCHUWING

In geval deze parameter is gewijzigd, moet de installateur verplicht
controleren of de obstakeldetectie voldoet aan de vereisten van bijlage
Avan de norm EN 12 453.

Het niet naleven van dit voorschrift kan ernstig letsel veroorzaken aan

personen, bijvoorbeeld verplettering door de deur.

LedA

¥4 Eindsnelheid bij het sluiten
Led B ‘

: geen vertraging
- korte vertraging

- lange vertraging

: Geen vertraglng aan het eind van het sluiten.

: De beweging is langzamer tijdens de laatste 30 centimeter.
: De beweging is langzamer tijdens de laatste 50 centimeter.

Toelichting

w2
P

8 - BIJZONDERE FUNCTIES

Zie gebruikersboekje.

9 - WISSEN VAN DE AFSTANDSBEDIENINGEN
EN VAN ALLE AFSTELLINGEN

9.1 Verwijderen van afstandsbedieningen - Fig. 26
Druk op de toets “B” tot de lamp knippert (7 s).
Hierdoor worden alle geprogrammeerde afstandsbedieningen gewist.

9.2 Resetten van alle afstellingen - Fig. 27

[1]. Druk3keeropdetoets “A” omnaar de parameter van de zelfprogrammering
te gaan.

[2]. Druk op de toets “B” om naar de zelfprogrammeringsmodus te gaan. De
led B knippert 2 keer continu.

[3]. Bedien de motor met de toets “A” zodat de aandrijfpendel zich aan de
wagen koppelt en de deur in gesloten stand brengt.

[4]. Druk op “B” om de cyclus van de zelfprogrammering te starten.
De deur voert een volledige cyclus van openen en sluiten uit.
- Als de zelfprogrammering goed is, dooft de led B.
- Indien de cyclus van de zelfprogrammering niet correct verlopen is,

knippert de led B 2 keer continu.

10 - ONTGRENDELING VAN HET
PARAMETERMENU - FIG. 28

A WAARSCHUWING

In geval deze parameter is gewijzigd, moet de installateur verplicht
controleren of de obstakeldetectie voldoet aan de vereisten van bijlage
Avan de norm EN 12 453.

Het niet naleven van dit voorschrift kan ernstig letsel veroorzaken aan

N.B.: Als het parametermenu vergrendeld is en er geen enkele in het
geheugen opgeslagen afstandsbediening beschikbaar is, moet eerst een
afstandsbediening in het geheugen opgeslagen worden (fig. 24 / 25).

[1]. Houd de toets A van de GM600 ingedrukt.

[2]. Druk, zonder de toets A los te laten, op een toets van een reeds enkele in
het geheugen opgeslagen afstandsbediening. De led van de GM600 licht
kort op om aan te geven dat de ontgrendeling is uitgevoerd.

[3]. Laat de toets Alos.

A WAARSCHUWING

personen, bijvoorbeeld verplettering door de deur.

LedA K - Zelfprogrammeringsmodus

LedB 2- o - in afwachting van zelfprogrammering
0o .de zelfprogrammering is klaar

LedA RO

655" Vergrendeling van het parametermenu
Led B 0 e

: het parametermenu is vergrendeld

Ga, in het geval dat op toets B is gedrukt, naar stap 10 om het
parametermenu te ontgrendelen.

LedA SHCHEESE S Type voeding
Led B

o Netvoedmg
& 4 : Zonne-energie

Programmeren van de afstandsbedieningen voor de werking met
«geheel openen» (Fig. 24)

De in de set geleverde afstandsbedieningen zijn al geprogrammeerd.

Het is mogelijk tot 32 bedieningskanalen op te slaan.

Bij de uitvoering van deze procedure door een kanaal dat al geprogrammeerd
is, wordt dat kanaal gewist.

Programmeren van een afstandsbediening type Color of
gelijksoortig (Fig. 25)

Aan het einde van werkzaamheden door een vakman moet het
parametermenu beslist vergrendeld worden om de veiligheid van de
gebruikers te verzekeren.

Het niet naleven van dit voorschrift kan ernstig letsel veroorzaken aan
personen, bijvoorbeeld verplettering door de deur.

11 - MONTEREN VAN DE KLEP VAN DE
KAP - FIG. 29

Monteer de klep van de kap.

12 - DIAGNOSE

Betekenis Wat te doen?
Motor in afwachting van ~ Start de zelfprogrammering
zelfprogrammering

Storing van de cellen Controleer of er geen enkel
obstakel een detectie door de
cellen veroorzaakt.
Controleer de aansluiting van
de cellen of maak een brug
tussen de klemmen 1 en 2 als
er geen cellen geinstalleerd
zijn.

Controleer of de cellen goed
zijn uitgelijnd.

Thermische veiligheid van Laat de motor afkoelen tot de
de motor storing verdwijnt.




Storing circuit Onderbreek de elekirische 13.1 Afmetingen
stroommeting motor of  voeding (lichtnet en noodaccu),

storing sensor wacht enkele minuten en sluit Totale lengte: 3154,6
de voeding weer aan. 171 mini_ 140, Maximale opening: 2555
Voer een 631
zelfprogrammeringscyclus 0 ©
uit. Neem contact op met de = g B
technische ondersteuning van © L
Simu. Bevestiging: 2981,7 17
3. Maximum door de motor  Product maximaal belast. Rail : 2900 m 1135
te leveren vermogen i
belrfeikt tidens de f , ﬁ
zelfprogrammeringsfase ) L ‘ e
B o =13
o
= 2697

13 - TECHNISCHE GEGEVENS Totale lengte: 3127,6

Rail: 2900
ALGEMENE KENMERKEN
Netvoeding 230V -50Hz
Max. verbruikt ~ Stand-by 4W “
vermogen In werking 120 W
Max. trekkracht 600N
Gebruik Max. 20 cycli per dag getest voor
Aantal openen/sluiten cycli per dag 10 000 cycli
Maximum snelheid 14 cm/s
Programmeringsinterface 2 toetsen - 2 leds
Gebruiksomstandigheden -20°C/+60 ° C -binnen droog - IP 20
Mechanische aanslag bij het openen
Eindpunten Elektronische bij het sluiten:
geprogrammeerd sluitpositie
Elekrische isolatie Klasse 2: dubbel geisoleerd E‘
Ingebouwde verlichting 24V [ 21 W; fitting BA15s
. . 433,42 MHz
Radiof tie S '
adiofrequentie Simu ))) <10 mW
Max. aantal kanalen 32
AANSLUITINGEN
o Type Spanningsloos: NF
Veiligheidsingang T ;
Compatibiliteit ~ Foto-elektrische cellen TX/RX
Ingang bedrade bediening Spanningsloos: NO
Uitgang oranje licht gzl\p}p_e;gnvcale uitgang voor oranje licht:
Uitgang voeding accessoires 24V - 500 mA max
Ingang aparte antenne 331 %c%rg%atlbele RTS-antenne (ref.
Ja: compatibel accupakket (ref.
9015168) _ _.
Ingang noodaccu Levensduur 24 uur; 5 tot 10 cycli afhankelijk van
de deur
Oplaadtijd 72u
WERKING
Modus geforceerde werking Door toets «A» ingedrukt te houden
Tijdschakeling verlichting (na Tijdschakeling verlichting (na
beweging) beweging) Vast 30 s
Voorwaarschuwing oranije licht 2 s automatisch als licht aangesloten is
) Bij het sluiten Volledig weer open gaan
Werking Voor het openen
veiligheidsingang (ADMAP) Met
Ingebouwde obstakeldetectie Instelbare gevoeligheid: 4 niveaus

Werking in geval van obstakeldetectie Volledig weer open gaan

Geleidelijk in beweging komen Ja

Openingssnelheid Vast: 14 cm/s (max.)

Sluitingssnelheid Vast: 12 cm/s (max.)
Programmeerbaar: geen vertraging,

Eindsnelheid bij het sluiten korte vertragingszone (30 cm), lange
vertragingszone (50 cm)
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1 - ISTRUZIONI DI SICUREZZA

Questo simbolo segnala un pericolo i cui diversi
gradi sono descritti di seguito.

Segnala un pericolo che causa l'immediato decesso o
lesioni gravi

& AVVERTENZA

Segnala un pericolo che pud causare il decesso o lesioni
gravi

& PRECAUZIONE

Segnala un pericolo che pud causare lesioni lievi o
mediamente gravi

ATTENZIONE

Segnala un pericolo che pu6 danneggiare o distruggere
il prodotto

La motorizzazione deve essere installata e regolata
da un tecnico specializzato nel settore della
motorizzazione e dell'automazione domestica,
secondo quanto disposto dalle norme applicabili
nel paese in cui detta motorizzazione viene
implementata.

Per soddisfare i requisiti delle norme EN 13241-1, EN 12445
et EN 12453, occorre seguire le istruzioni del presente
manuale durante tutta la procedura di installazione.

Il mancato rispetto di queste istruzioni potrebbe causare
gravi lesioni alle persone, che potrebbero ad esempio
essere schiacciate dalla porta.

A AVVERTENZA

1.1 Avvertenza - Istruzioni importanti per la sicurezza
Per tutelare la sicurezza delle persone, &€ fondamentale
seguire tutte le istruzioni, poiché un'installazione impropria
puo causare lesioni gravi. Conservare queste istruzioni.
L'installatore deve obbligatoriamente istruire tutti gli
utilizzatori per garantire un uso sicuro della motorizzazione
conformemente al manuale d'uso.

II' manuale d'uso e il manuale di installazione devono
essere consegnati all'utilizzatore finale. L'installatore deve
spiegare esplicitamente all'utente finale che l'installazione,
la regolazione e la manutenzione del dispositivo devono
essere eseguite da un professionista della motorizzazione
e dell'automazione domestica.

1.2 Introduzione

> Informazioni importanti

Questo prodotto &€ una motorizzazione per porte di garage
con apertura verticale o orizzontale, destinata ad un utilizzo
residenziale cosi come definito nelle norme EN 60335-2-95
e EN 60335-2-103, alle quali &€ conforme. Queste istruzioni
hanno in particolare I'obiettivo di soddisfare i requisiti delle
suddette norme e di garantire in tal modo la sicurezza dei
beni e delle persone.




& AVVERTENZA

E fatto divieto di utilizzare questo prodotto al di fuori del
campo di applicazione descritto nel presente manuale
(cfr. paragrafo "Campo di applicazione" del manuale
d'installazione).

E vietato I'uso di accessori 0 componenti non autorizzati
da Simu, in quanto la sicurezza delle persone non sarebbe
assicurata.

Simu non pud essere ritenuta responsabile di danni
risultanti dal mancato rispetto delle istruzioni del presente
manuale.

Per eventuali dubbi associati all'installazione della
motorizzazione o per maggiori informazioni, visitare il sito
www.simu.com.

Queste istruzioni sono soggette a eventuali modifiche,
laddove subentrino variazioni delle normative o della
motorizzazione.

1.3 Controlli preliminari
> Ambiente di installazione

ATTENZIONE

Non spruzzare acqua sulla motorizzazione.
Non installare la motorizzazione in ambiente esplosivo.

> Stato della porta da motorizzare
Prima di installare la motorizzazione, verificare che:
- la porta sia in buone condizioni meccaniche
- la porta sia correttamente bilanciata
-la porta si chiuda e si apra in modo adeguato con una
forza inferiore a 150 N.

AVVERTENZA: Qualsiasi intervento sulle molle della
porta puo rappresentare un pericolo (caduta della porta).

Verificare che:

- i fissaggi della porta siano in buono stato

-le strutture del garage (muri, architrave, pareti, soffitto,
ecc.) permettano di fissare la motorizzazione in modo
solido. Se necessario, provvedere a rinforzarle.

> Specifiche della porta da motorizzare

Accertarsi che le parti della porta non sconfinino sui
marciapiedi o sulla strada pubblica.

A AVVERTENZA

Selaporta digarage é equipaggiata di una porta pedonale,
la porta di garage deve essere munita di un sistema che
ne impedisca il movimento quando la porta pedonale non
€ in posizione di sicurezza.

1.4 Impianto elettrico

L'installazione dell'alimentazione elettrica deve essere
conforme alle norme applicabili nel paese in cui viene
installata la motorizzazione, ed eseguita da personale
qualificato.

La linea elettrica deve essere riservata esclusivamente alla
motorizzazione, e dotata di una protezione costituita:

- da un fusibile o interruttore calibro 10 A,

- e da un dispositivo di tipo differenziale (30 mA).

Deve inoltre essere previsto un mezzo di disconnessione
onnipolare dell'alimentazione.

Si consiglia l'installazione di un parafulmine (con una
tensione residua di 2 kV max.).

> Passaggio dei cavi
| cavi interrati devono essere prowvisti di una guaina di
protezione con un diametro sufficiente per far passare il
cavo del motore e i cavi degli accessori meccanici.
Per i cavi non interrati, utilizzare un passacavi che
sopportera il passaggio dei veicoli (rif. 2400484).

1.5 Istruzioni di sicurezza relative all’installazione

& AVVERTENZA

Prima di installare la motorizzazione, togliere tutte le corde
o catene inutili e mettere fuori servizio ogni dispositivo
di bloccaggio (chiavistello) che non sia necessario al
funzionamento motorizzato.

Non collegare la motorizzazione a una sorgente di
alimentazione (di rete, batteria o solare) prima di aver
completato l'installazione.

& AVVERTENZA

Accertarsi che le zone pericolose (schiacciamento,
taglio, inceppamento) fra la parte azionata e le parti fisse
circostanti, dovute al movimento di apertura della parte
azionata, siano evitate o segnalate sull'impianto (cfr.
"Prevenzione dei rischi”).

Fissare in modo permanente le etichette di avvertenza
contro lo schiacciamento in un punto ben visibile, oppure
vicino agli eventuali dispositivi di comando fissi.

& AVVERTENZA
E severamente vietato modificare uno degli elementi
forniti in questo kit o utilizzare un elemento aggiuntivo non
raccomandato dal presente manuale.

Sorvegliare la porta in movimento e mantenere le persone
a distanza fino al termine dell'installazione.

Non utilizzare adesivi per fissare la motorizzazione.
Installare il dispositivo di shlocco manuale interno a meno
di 1,8 m di altezza.

Fissare in modo permanente I'etichetta relativa al dispositivo
di sblocco manuale vicino al suo organo di manovra.



& AVVERTENZA

Prestare attenzione durante l'utilizzo del dispositivo di
sblocco manuale, perché una porta aperta puo ricadere
rapidamente a causa di molle deboli o rotte, 0 a causa di
un cattivo bilanciamento.

1.8 Prevenzione dei rischi

& AVVERTENZA

Prevenzione dei rischi - motorizzazione di porta
di garage sezionale / basculante per utilizzo

residenziale

ATTENZIONE

Installare ogni dispositivo di comando fisso a un'altezza
di almeno 1,5 m e in vista della porta, ma lontano dalle
parti mobili.

Dopo l'installazione, verificare che:

- il meccanismo sia regolato correttamente

- Il dispositivo di sblocco manuale funzioni correttamente

-la motorizzazione cambi direzione quando la porta
incontra un oggetto alto 50 mm situato a terra. Dispositivi
di sicurezza

& AVVERTENZA

Se si opta per un funzionamento in modalita automatica
0 a comando remoto, & obbligatorio installare delle
fotocellule elettriche.

Nel caso di un funzionamento in modalita automatica
0 se la porta di garage si affaccia sulla strada pubblica,
pud essere richiesta l'installazione di un faro arancione,
conformemente alla normativa in vigore nel paese nel
quale la motorizzazione viene messa in servizio.

> Precauzioni per I'abbigliamento
Togliere eventuali gioielli (braccialetti, collane o altro) prima
di procedere all'installazione.
Per gli interventi di manipolazione, foratura e saldatura,
indossare le adeguate protezioni (occhiali speciali, guanti,
cuffie antirumore, ecc.).

1.6 Normativa

SIMU dichiara che questo prodotto

GM600

e conforme ai requisiti essenziali delle direttive europee
applicabili.

Il testo completo della dichiarazione UE di conformita
€ disponibile al seguente indirizzo Internet:
WWW.Simu.com.

1.7 Assistenza

Durante le fasi di installazione della motorizzazione,
potreste incontrare delle difficolta o avere dei dubbi che
non riuscite a chiarire.

Non esitate a contattarci, i nostri specialisti sono a vostra
disposizione per rispondervi.

Internet: www.simu.com

Zong 4

Zone a rischio: Quali misure adottare per eliminarle?

RISCHI SOLUZIONI
ZONA1 Rilevamento di ostacolo
Rischio di intrinseco alla motorizzazione.

schiacciamento alla Confermare tassativamente

chiusura tra il suol
e il bordo inferiore
dell'anta mobile

0 che il rilevamento di ostacolo
é conforme all'allegato A della
norma EN 12 453).
In caso di funzionamento con
richiusura automatica, installare
delle fotocellule elettriche.

ZONA 2*
Rischio di
schiacciamento
alla chiusura tra

Rilevamento di ostacolo
intrinseco alla motorizzazione.
Confermare tassativamente
che il rilevamento di ostacolo

I'architrave e il bordo & conforme all'allegato A della
superiore dell'anta norma EN 12 453).

mobile

ZONA 3*
Rischio di taglio e

Eliminare tutti i punti di aggancio
e tutti i bordi taglienti dalla

diinceppamentotra  superficie dell'anta mobile

i pannelli dell'anta

Eliminare ogni interstizio di

mobile negli interstizi  dimensione =8 mm 0 <25 mm
la cui dimensione varia

da8 mma25mm

ZONA 4*
Rischio di
inceppamento tra

Eliminare tutti i bordi taglienti
dalle guide di scorrimento
le  Eliminare ogni interstizio = 8 mm

guide di scorrimento  tra le guide e i rulli

eirulli




ZONA5* Rilevamento di ostacolo
Rischio di intrinseco alla motorizzazione.
schiacciamento tra i Confermare tassativamente

che il rilevamento di ostacolo
é conforme all'allegato A della
norma EN 12 453).

* Per le zone 2, 3, 4 e 5, nessuna protezione é richiesta se
la porta € a comando mantenuto o se l'altezza della zona
pericolosa € superiore a 2,5 m rispetto al suolo o ad ogni
altro livello di accesso permanente.

2 - DESCRIZIONE DEL PRODOTTO

2.1 Composizione - Fig. 1

bordi secondari e le
parti fisse attigue

3.1 Altezza dell’installazione - Fig. 3

Misurare la distanza “D” tra il punto piu alto della porta ed il soffitto.

- Se “D" & compreso tra 35 e 200 mm, fissare direttamente il gruppo al soffitto.

- Se “D” e superiore a 200 mm, fissare il gruppo in modo che l'altezza “H” sia
compresa tra 10 € 200 mm.

3.2 Dettaglio delle varie fasi d’installazione -
Fig.Da4a14

Fissaggio della forcella dell’architrave e della forcella della porta
(Fig. 4)

Nel caso in cui I'impianto venga direttamente fissato al soffitto, la forcella
dell'architrave puo essere fissata al soffitto, se necessario con una distanza
rispetto all'architrave di 200 mm max (Fig. 4- o).

Assemblaggio della guida in due parti (Fig. 5)
[11- [2]. [3]. Aprire le due parti della guida.

Rif. Numero Descrizione

1 1 Testa del motore
2 1 Sportellino
3 1 Forcella architrave
4 1 Forcella porta
5 2 Staffa di fissaggio al soffitto
6 2 Staffa di fissaggio testa motore
7 1 Dispositivo di disinnesto manuale
8 1 Braccio di collegamento
9 1 Arresto fine corsa
10 4 Vite autoforante TCB-H 4,2x13 zn
11 1 Cavo di alimentazione
12 4 Vite rondella TH10 M8x12 zn
13 2 Vite TH M8x16 zn
14 6 Dado HU8
15 2 Asse
16 2 Circlip
17 4 Vite autoformante @ 4x8

18a 1 Guida monoblocco

18b 1 Guida in 2 parti

18b1 1 Manicotto

18b2 8 Vite autoformante @ 4x8
19 2 Telecomando TSA+ 4 canali

20 1 Lampadina 24V 21W tipo BA15s
21 2 Cuscinetti di mantenimento della catena

2.2 Campo d’applicazione - Fig. 2
Questa motorizzazione é destinata esclusivamente a porte di garage per uso
residenziale.

Tipi di porte (Fig.2)

La motorizzazione GM600 & prevista per motorizzare:

A : porta basculante a sbalzo.

B : porta sezionale:

- se il profilo superiore del pannello e particolare, utilizzare “la forcella di
fissaggio per porta sezionale” art.: 9009390.

Dimensioni delle porte (Fig. 2)

Le porte dei garage aventi una superficie massima di 7 m? possono essere

motorizzate.

Per le altezze massime delle porte, la corsa del motore puo essere ottimizzata:

- Montando la testa del motore a 90° (Fig. 6- 6).

- Fissando la forcella dell'architrave al soffitto, arretrandola rispetto
allarchitrave di 200 mm max (Fig. 4- 0)

- Riducendo il braccio di collegamento.

Numero di cicli all’ora: 20 cicli/ora uniformemente distribuiti nel tempo.

3 - INSTALLAZIONE

Se la porta di garage € I'unico accesso al garage, prevedere un dispositivo di
sblocco esterno (rif. 9015169).

& Veerificare che la catena o la cinghia non sia incrociata.

[4]. Assemblare le due parti della guida con il manicotto.
[5]. Fissare con l'ausilio delle 8 viti di fissaggio.

[6]. Serrare il dado per tendere la catena o la cinghia. La gomma schiacciata
deve misurare 18 e 20 mm.

Le viti di fissaggio non devono entrare nella guida (non forare).
Nel caso in cui I'impianto venga direttamente fissato al soffitto, non utilizzare le
viti di fissaggio del manicotto.

Assemblaggio della guida alla testa del motore (Fig. 6)
Fissaggio del gruppo al soffitto del garage (Fig. 7 - 9)
Fissaggio alla forcella dell’architrave (Fig. 7)

Fissaggio al soffitto

Fissaggio attaccato al soffitto: fissaggio direttamente al soffitto tramite la guida
(Fig. 8).

Fissaggio staccato dal soffitto: fissaggio a livello della testa motore (Fig. 9).

Per un fissaggio intermedio regolabile lungo la guida o un fissaggio ad un‘altezza
compresa tra 250 mm e 550 mm, occorre utilizzare il kit di fissaggio al soffitto,
art.: 9015161 (Fig. 9 - €)).

Fissaggio del braccio alla porta e al carrello (Fig. 10)

Nel caso in cui la maniglia di sblocco sia ad un‘altezza superiore a
1,80 m, occorrera allungare il cavo per renderla accessibile a tutti
gli utilizzatori.

[1]. Disinnestare il carrello con il dispositivo di disinnesto manuale.
[2]. Portare il carrello a livello della porta.
[3]. Fissare il braccio alla forcella della porta ed al carrello.

Regolazione e fissaggio degli arresti di apertura (Fig. 11)
[1]. DDisinnestare il carrello con il dispositivo di disinnesto manuale e portare
la porta in posizione aperta.

Durante questa manovra, verificare che il cavo del dispositivo di
shlocco non rischi di impigliarsi successivamente in una parte
sporgente di un veicolo (ad esempio le barre del tetto).

Non aprire la porta al massimo, ma posizionarla in modo che non
raggiunga gli arresti.
[2]. Posizionare I'arresto contro il carrello e fissarlo sulla guida.

Montaggio dei cuscinetti di mantenimento della catena (Fig. 12)
Caso delle guide a catena, soltanto.

Posizionare il cuscinetto di mantenimento della catena nel primo foro della
guida all'esterno di ogni arresto.

Badare ad inserire al massimo il cuscinetto, in modo che il tassello di
posizionamento sporga all’'esterno della guida.

Verifica della tensione della catena o della cinghia (Fig. 13)
Le guide vengono fornite con una tensione preconfigurata e controllata. Se
necessario, regolare la tensione.



La gomma non deve mai essere totalmente compressa durante il
funzionamento.

Collegamento elettrico dell’alimentazione (Fig. 14)

[1]. Montare la lampadina.

[2]. Collegarla alla rete elettrica.
La spia B lampeggia due volte in modo continuo per indicare che il motore
¢ in attesa dell'autoapprendimento.

Collegare il cavo di alimentazione ad una presa prevista a tale scopo
e conforme ai requisiti elettrici.

4 - PROGRAMMAZIONE

4.1 Descrizione dei pulsanti di programmazione

Legenda spie:
©  spenta

\0 A o/ .
‘;Cﬂ)g: lampeggiante
|

Tasti Funzione
- Awvio dell'autoapprendimento
- Memorizzazione/cancellazione dei trasmettitori

- Modifica del valore di un parametro

- Utilizzo della modalita funzionamento forzato
- Selezione di un parametro

SpiaA
SpiaB

- Spia parametro selezionato

- Spia valore parametro
- Spia di segnalazione difetto

4.2 Autoapprendimento - Fig. 15
[1]. Comandare il motore con il pulsante “A” finché la navetta del sistema di
trasmissione si innesti sul carrello e portare la porta in posizione chiusa:
- Tenere premuto il pulsante “A” per spostare la navetta.
- Rilasciare il pulsante per arrestare lo spostamento.
- Tenere nuovamente premuto il pulsante “A” per spostare la navetta nel
Senso opposto.
Rilasciare il pulsante “A” prima della forzatura del motore sulla porta.
[2]. Regolare la posizione di chiusura con il pulsante “A”.
Rilasciare il pulsante “A” prima della forzatura del motore sulla porta.
[3]. Premere “B” per lanciare il ciclo di autoapprendimento.
La porta effettua un ciclo Apertura/Chiusura completo.
- Se l'autoapprendimento € corretto, la spia B si spegne.
- Se il ciclo di autoapprendimento non si & svolto correttamente, la spia B
continua a lampeggiare (2 lampeggi).
Durante 'autoapprendimento:
- Se la porta € in movimento, premendo qualsiasi pulsante si arresta il
movimento e si interrompe la modalita di autoapprendimento.
E possibile accedere alla modalita autoapprendimento in qualsiasi momento,
anche quando il ciclo di autoapprendimento & gia stato effettuato.
Nota: | trasmettitori forniti nel kit sono gia memorizzati.

& AVVERTENZA

Alla fine dell'installazione, verificare obbligatoriamente che il
rilevamento di ostacolo sia conforme all’allegato A della norma EN 12
453,

4.3 Blocco dell’accesso ai parametri (tasto A) - Fig. 16
Premere sul tasto A con impulsi consecutivi fino a quando la spia A
lampeggia 4 volte.

Premere una volta sul tasto B:
- [l menu dei parametri (tasto A) & bloccato.

/' AVVERTENZA
Terminata [linstallazione, il menu dei parametri deve essere
tassativamente bloccato per garantire la sicurezza degli utenti.

Il mancato rispetto di questa istruzione potrebbe causare gravi lesioni
alle persone, che potrebbero ad esempio essere schiacciate dalla porta.

A questo livello dell’installazione, la motorizzazione GM600 &
pronta per il funzionamento.

5 - PROVE DI FUNZIONAMENTO
5.1 Utilizzo dei trasmettitori - Fig. 17

5.2 Funzionamento del sensore di rilevamento degli
ostacoli - Fig. 18 e 19

Se viene rilevato un ostacolo durante la chiusura, la porta si apre di nuovo

(Fig. 18).

Se viene rilevato un ostacolo durante I'apertura, la porta si ferma (Fig. 19).

Verificare che il sensore di rilevamento degli ostacoli funzioni quando la porta
incontra un ostacolo di 50 mm di altezza a terra.

5.3 Funzionamento dell’illuminazione integrata

L'illuminazione di accende ad ogni avviamento della motorizzazione. Si
spegne automaticamente dopo 30 secondi, dopo la fine del movimento della
porta. L'uso ripetitivo che da luogo ad un’accensione continua della luce, pud
condurre a uno spegnimento automatico dovuto alla presenza della protezione
termica.

5.4 Formazione degli utilizzatori

Istruire tassativamente tutti gli utilizzatori sull'uso in totale sicurezza della porta
(utilizzo standard e principio di sblocco) e sulle verifiche periodiche obbligatorie.

6 - COLLEGAMENTI DELLE PERIFERICHE

6.1 Descrizione delle varie periferiche - Fig. 20

Rif. Descrizione
Luce arancione
Contatto a chiave
Antenna

Batteria
Fotocellule

D OB W -

6.2 Collegamento elettrico delle varie periferiche -
Fig. Da 20 a 21

Prima di intervenire sulle periferiche, interrompere I'alimentazione del motore.
Schema elettrico generale (Fig. 20)

Fotocellule (Fig. 21)

Durante il montaggio delle fotocellule, eliminare il ponte realizzato tra i morsetti
1e2.

N

In caso di eliminazione delle fotocellule, realizzare di nuovo
tassativamente il ponte tra i morsetti 1 e 2.




7 - CONFIGURAZIONE DEI PARAMETRI E
OPZIONI DI FUNZIONAMENTO

7.1 Schema generale di configurazione dei parametri
- Fig.22

7.2 Significato dei diversi parametri

Esempio di programmazione: configurazione della zona di rallentamento
lungo (Fig. 23)

SpiaA
Spia B

-~ Sensibilita del sensore di rilevamento degli ostacoli

1- Q : molto poco sensibile

21 e - : poco sensibile

: £- : standard

- - molto sensibile

A AVVERTENZA

In caso di modifica del parametro, I'installatore deve verificare
obbligatoriamente che il rilevamento di ostacolo sia conforme
all’allegato A della norma EN 12 453.

Il mancato rispetto di questa istruzione potrebbe causare gravi lesioni

alle persone, che potrebbero ad esempio essere schiacciate dalla porta.

Spia A ~%- Velocita d’accostamento durante la chiusura
Spia B %~ - nessun rallentamento
- : rallentamento breve
- 8- -6 : rallentamento lungo
Commenti 1: Nessun rallentamento nella fase finale di chiusura.

2 : La velocita € ridotta durante gli ultimi 30 centimetri.
3 : La velocita € ridotta durante gli ultimi 50 centimetri.

A AVVERTENZA

In caso di modifica del parametro, I'installatore deve verificare
obbligatoriamente che il rilevamento di ostacolo sia conforme
all’allegato A della norma EN 12 453.

Il mancato rispetto di questa istruzione potrebbe causare gravi lesioni

alle persone, che potrebbero ad esempio essere schiacciate dalla porta.

Spia A “#-¥-15- Modalita di autoapprendimento
SpiaB 24 % 1 in attesa di autoapprendimento
0 O : 'autoapprendimento é terminato
Spia A : - Blocco del menu dei parametri
SpiaB 0 @ :ilmenu dei parametri & bloccato
& In caso di pressione sul tasto B, passare alla fase 10 per sbloccare
il menu dei parametri
SpiaA - et Tipo di alimentazione
Spia B 4 Allmenta2|one di rete

- - Solare

Memorizzazione dei trasmettitori per il funzionamento in
modalita «Apertura totale» (Fig. 24)

| trasmettitori forniti nel kit sono gia memorizzati.

E possibile memorizzare fino a 32 canali di comando.

L'esecuzione di questa procedura con un canale gia memorizzato ne provoca
la cancellazione.

Memorizzazione di un trasmettitore tipo Color o analogo (Fig. 25)

8 - FUNZIONI PAR TICOLARI

Vedi I'opuscolo dell’utilizzatore.

9 - CANCELLAZIONE DEI TRASMETTITORI
E DI TUTTE LE CONFIGURAZIONI

9.1 Eliminazione dei trasmettitori - Fig. 26
Premere il pulsante “B” fino al lampeggiamento della spia (7 sec).
In questo modo vengono cancellati tutti i trasmettitori memorizzati.

9.2 Reinizializzazione di tutte le configurazioni - Fig. 27
[1]. Premere 3 volte il pulsante “A” per accedere al parametro di
autoapprendimento.
[2]. Premere il pulsante “B” per entrare nella modalita di autoapprendimento.
La spia B lampeggia 2 volte in modo continuo.
[3]. Comandare il motore con il pulsante “A” finché la navetta del sistema di
trasmissione si innesta sul carrello e portare la porta in posizione chiusa.
[4]. Premere “B” per lanciare il ciclo di autoapprendimento.
La porta effettua un ciclo Apertura/Chiusura completo.
- Se l'autoapprendimento € corretto, la spia B si spegne.
- Se il ciclo di autoapprendimento non si € svolto correttamente, la spia B
lampeggia 2 volte in modo continuo.

10 - DSBLOCCO DEL MENU DEI
PARAMETRI - FIG. 28

Nota: Se il menu dei parametri & bloccato e nessun telecomando
memorizzato & disponibile, & necessario prima memorizzare un
telecomando (fig. 24 / 25).

[1]. Tenere premuto il tasto A del GM600.

[2]. Senza rilasciare il tasto A, premere un tasto di un telecomando gia
memorizzato. La spia del GM600 si accende brevemente per indicare
che lo sblocco € effettivo.

[3]. Rilasciare il tasto A.

A AVVERTENZA

Una volta che il professionista ha terminato lintervento, il menu
dei parametri deve essere tassativamente bloccato per garantire la
sicurezza degli utenti.

Il mancato rispetto di questa istruzione potrebbe causare gravi lesioni
alle persone, che potrebbero ad esempio essere schiacciate dalla porta.

11 - RIMONTAGGIO DELLO SPORTELLINO
DEL COFANO - FIG. 29

Montare lo sportellino del cofano.

12 - DIAGNOSI

Spia B Significato Cosa fare?
2 - Motore in attesa di Lanciare
autoapprendimento I'autoapprendimento
3 b b Fotocellule difettose  Verificare che nessun ostacolo
""" provochi l'attivazione delle
fotocellule.

Verificare il cablaggio delle
fotocellule oppure realizzare
un ponte tra i morsetti 1 e 2,
nel caso non siano montate
fotocellule.

Verificare il corretto
allineamento di quest'ultime.

Far raffreddare il motore fino
alla scomparsa del difetto.

Sicurezza termica del
motore




sensore

Difetto circuito di
misurazione corrente
motore o difetto

Interrompere I'alimentazione
elettrica (di rete e batteria

di soccorso), pazientare
alcuni minuti poi ricollegare
I'alimentazione.

Effettuare un ciclo di
autoapprendimento. Se il
difetto persiste, contattare il
servizio di assistenza tecnica
Simu.

erogabile dal

Potenza massima

Prodotto nel limite di
funzionamento.

motore raggiunta

durante la fase di
autoapprendimento

13 - CARATTERISTICHE TECNICHE

CARATTERISTICHE GENERALI

Alimentazione di rete 230V -50 Hz

Potenza max Stand-by 4w

consumata funzionamento 120 W

Forza di trazione massima 600 N

Utilizzo Max. 20 cicli al giorno - testata per
Numero di cicli Apertura/Chiusura al 10.000 cicli

giorno

Velocita massima

14 cm/s

Interfaccia di programmazione

2 pulsanti - 2 spie

Condizioni climatiche di utilizzo

-20°C/+60° C-interno asciutto
-1P 20

Finecorsa

Arresto meccanico in fase di apertura
Elettronico in fase di chiusura:
posizione di chiusura memorizzata

Isolamento elettrico

Classe 2: doppio isolamento E‘

llluminazione integrata

24V | 21 W: portalampada BA15s

Frequenza radio

))) 433,42 MHz

<10 mwW
Numero di canali memorizzabili 32
CONNESSIONI
Ingresso di Tipo Contatto pulito: NF
sicurezza Fotocellule TX/RX

Compatibilita

Ingresso del comando filare

Contatto pulito: NO

Uscita luce arancione

Uscita lampeggiante per luce
arancione: 24V -15W

Uscita alimentazione accessori

24\ - 500 mA max

Ingresso antenna separata

Si: compatibilita antenna RTS
(art. 9015167)

Si: compatibilita confezione batteria
(art. 9015168)

Ingresso batteria

di soccorso Autonomia

24 ore; da 5 a 10 cicli in base alla
porta

Tempo di carica

72 ore

FUNZIONAMENTO

Modalita di funzionamento forzato

Tenendo premuto il pulsante “A”

Temporizzazione illuminazione (dopo
il movimento)

30 sec. fisso

Preavviso luce arancione

2 sec. automatico in caso di spia
collegata

Funzionamento  Infase di chiusura Riapertura totale

ingresso di Prima dell'apertura Con

sicurezza (ADMAP)

Sensore di rilevamento degli ostacoli Sensibilita regolabile: 4 livell
integrato

Funzionamento in caso di rilevamento
di ostacoli

Riapertura totale

Avvio progressivo

Si

Velocita di apertura

Fissa: 14 cm/s (massimo)

Velocita di chiusura

Fissa: 12 cm/s (massimo)

Velocita d’accostamento durante la
chiusura

Programmabile: nessun rallentamento,
zona di rallentamento breve (30 cm),
zona di rallentamento lungo (50 cm)

13.1 Dimensioni

Lunghezza globale : 3154.6

171 mini 140

Corsa utile : 2555

|

Fissazione : 2981,7

Guida di 2900

173

Lunghezza globale : 3127.6

119,6

114

Guida di 2900
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1 - NORMAS DE SEGURIDAD

Este simbolo sefiala un peligro cuyos diferentes
grados aparecen descritos a continuacion.

Sefiala un peligro que provoca inmediatamente la muerte
0 lesiones graves.

&ADVERTENCIA

Sefiala un peligro susceptible de provocar la muerte o
lesiones graves.

&PRECAUCI()N

Sefiala un peligro susceptible de provocar lesiones leves
0 moderadas.

ATENCION

Sefala un peligro susceptible de dafiar o destruir el
producto.

La motorizacién debe ser instalada y ajustada por
un instalador profesional de la motorizacién y de la
automatizacion de la vivienda, de conformidad con
la reglamentacion del pais en el que vaya a realizarse
la puesta en marcha.

Para cumplir los requisitos de las normas EN 13241-1, EN
12445y EN 12453, debe seguir las instrucciones indicadas
en este manual a lo largo de todo el proceso de instalacion.

El incumplimiento de estas instrucciones podria
conllevar lesiones personales graves, por ejemplo, como
consecuencia del aplastamiento por la puerta.

A ADVERTENCIA

1.1 Advertencia. Instrucciones importantes de

seguridad
Es importante para la seguridad de las personas seguir
todas las instrucciones para evitar lesiones graves
debidas a una instalacién incorrecta. Conserve estas
instrucciones.
El instalador estd obligado a formar a todos los
usuarios para garantizar un uso totalmente seguro de la
motorizacion con arreglo a lo indicado en el manual de
uso.
El manual de uso y el manual de instalacion deben
entregarse al usuario final. El instalador debe explicar
explicitamente al usuario final que la instalacién, el ajuste
y el mantenimiento de la motorizacién deben ser llevados
a cabo por un profesional de la motorizacion y de la
automatizacion de la vivienda.

1.2 Introduccion

> Informacién importante

Este producto es un motor para puertas de garaje de
apertura vertical u horizontal, de uso residencial tal y como
se define en las normas EN 60335-2-95 y EN 60335-2-103,
que cumple el producto. La finalidad de estas instrucciones
es el cumplimiento de los requisitos de dichas normas y
garantizar asi la seguridad de las personas y de los bienes
materiales.



A ADVERTENCIA

Se prohibe cualquier uso de este producto fuera del
ambito de aplicacion descrito en este manual (consulte
el apartado «Ambito de aplicacion» del manual de
instalacion).

Queda prohibido el uso de cualquier accesorio o de
cualquier componente no recomendado por Simu. De
lo contrario, no estaria garantizada la seguridad de las
personas.

Simu no asume ninguna responsabilidad por dafios
resultantes del incumplimiento de las instrucciones
contenidas en este manual.

Para resolver cualquier duda que pudiera surgir durante la
instalacién de la motorizacion o para obtener informacion
adicional, consulte la pagina web www.simu.com.

Estas instrucciones pueden sufrir modificaciones en caso
de evolucion de las normas o de la motorizacion.

1.3 Comprobaciones preliminares
> Entorno de instalacion

ATENCION

No moje la motorizacion.
No instale la motorizacién en una atmaosfera explosiva.

> Estado de la puerta que va a automatizarse
Antes de instalar la motorizacién, compruebe que:
- la puerta se encuentre en buen estado mecanico;
- la puerta esté correctamente equilibrada;
-la puerta se cierre y se abra adecuadamente con una
fuerza inferior a 150 N.

ADVERTENCIA: Cualquier intervencién en los muelles de
la puerta puede suponer un peligro (caida de la puerta).

Compruebe que:

- las fijaciones de la puerta estén en buen estado;

-las estructuras de su garaje (muros, dintel, paredes,
techo, etc.) permitan fijar sélidamente el motor. Afiada los
refuerzos necesarios.

> Especificaciones de la puerta que va a
automatizarse

Asegurese de que las partes de la puerta no se monten

sobre la acera ni sobre la via publica.

A ADVERTENCIA

Si la puerta de garaje esta equipada con un portillo,
aquella debe estar provista de un sistema que impida su
movimiento cuando el portillo no esté en la posicion de
seguridad.

1.4 Instalacion eléctrica

La instalacion de la alimentacion eléctrica debe efectuarse
conforme a las normas vigentes en el pais donde esta
instalada la motorizaciéon y debe llevarse a cabo por
personal cualificado.

La linea eléctrica debe reservarse en exclusiva para la
motorizacion y dotarse de una proteccion formada por:

- un fusible o disyuntor de calibre 10 A,

-y un dispositivo de tipo diferencial (30 mA).

Se debe prever un medio de desconexion omnipolar de
la alimentacion.

Es aconsejable la instalacion de un pararrayos (con una
tension residual de 2 kV como méximo).

> Paso de los cables
Los cables enterrados deben contar con una funda de
proteccién de diametro suficiente para que pasen el cable
del motor y los cables de los accesorios.
Enelcaso delos cables no enterrados, utilice un pasacables
que resista el paso de vehiculos (ref. 2400484).

1.5 Normas de seguridad relativas a la instalacion

& ADVERTENCIA

Antes de instalar el motor, retire todas las cuerdas o
cadenas inutiles y desconecte cualquier dispositivo de
bloqueo (union rigida) que no sea necesario para un
funcionamiento automatizado.

No conecte la motorizacion a ninguna fuente de
alimentacion (red eléctrica, bateria o solar) antes de
haber terminado la instalacion.

& ADVERTENCIA

Durante la instalacién, asegurese de evitar o sefializar
las zonas peligrosas (por aplastamiento, cizallamiento,
aprisionamiento) que existan entre la parte accionada
y las partes fijas proximas como consecuencia del
movimiento de apertura de la parte accionada (consulte
«Prevencion de riesgos»).

Pegue bienla etiqueta de advertencia contra aplastamientos
en un lugar de gran visibilidad o cerca de los dispositivos
de mando fijos, si existen.

& ADVERTENCIA
Queda estrictamente prohibido modificar cualquiera
de los elementos suministrados en este kit o utilizar un
elemento adicional no recomendado en este manual.

Vigile la puerta en movimiento y mantenga a las personas
alejadas de ella hasta que la instalacion esté terminada.
No utilice adhesivos para fijar la motorizacion.

Instale el dispositivo de desembrague manual interior a
menos de 1,8 m de altura.

Pegue bien la etiqueta relativa al dispositivo de
desembrague manual cerca de su elemento de maniobra.




A ADVERTENCIA

Preste atencion al utilizar el dispositivo de desembrague
manual; una puerta abierta puede caer rapidamente silos
muelles estan flojos o rotos o puede estar desequilibrada.

1.8 Prevencion de riesgos

& ADVERTENCIA
Prevencion de riesgos. Motorizacion de puerta de
garaje seccional/basculante de uso residencial

ATENCION

Instale todo dispositivo de mando fijo a una altura de
1,5 m como minimo y a la vista de la puerta, pero alejado

de las partes moviles.

Después de la instalacion, asegurese de que:

- el mecanismo esté correctamente ajustado;

-el dispositivo de desembrague manual
correctamente;

-la motorizacion cambie de sentido cuando la puerta se
tope con un objeto de 50 mm de altura que se encuentra
en el suelo (dispositivos de seguridad).

funcione

& ADVERTENCIA

En caso de un funcionamiento en modo automatico o
un mando sin visibilidad, es obligatorio instalar células

fotoeléctricas.

En caso de un funcionamiento en modo automatico o si
la puerta de garaje da a la via publica, puede exigirse
la instalacion de una luz naranja, de conformidad con la
reglamentacion del pais en el que vaya a realizarse la
puesta en marcha de la motorizacion.

> Precauciones relativas a la indumentaria
No lleve puestas joyas (pulseras, cadenas u otros objetos)
mientras realiza la instalacion.
Para las operaciones de manipulacion, taladrado vy
soldadura, utilice las protecciones adecuadas (gafas
especiales, guantes, orejeras antirruido, etc.).

1.6 Reglamentacion

SIMU declara que este producto

GM600

cumple los requisitos esenciales de las directivas europeas
aplicables.

El texto completo de la declaracién UE de conformidad
se encuentra disponible en la siguiente pagina Web:
Www.simu.com.

1.7 Asistencia

Es posible que se tope con dificultades a la hora de instalar
la motorizacion o que tenga preguntas para las que no
encuentre respuesta.

No dude en ponerse en contacto con nosotros, nuestros
especialistas estan a su disposicion para responderle.
Internet: www.simu.com

Zonaﬁ 4

Zonas de riesgo: ;qué medidas pueden adoptarse para
eliminarlas?

RIESGOS SOLUCIONES
ZONA 1 Sistema de deteccién de
Riesgo de obstaculos intrinseco a la

motorizacion.

Es obligatorio comprobar que

el sistema de deteccion de
obstaculos es conforme al anexo
Ade la norma EN 12453.

En caso de funcionamiento con
cierre automatico, instale células
fotoeléctricas.

Sistema de deteccién de
obstaculos intrinseco a la
aplastamiento durante motorizacion.

el cierre entre el dintel Es obligatorio comprobar que
y el borde superior del el sistema de deteccion de

aplastamiento durante
el cierre entre el suelo
y el borde inferior del
tablero

ZONA 2*
Riesgo de

tablero obstaculos es conforme al anexo
Ade la norma EN 12453.

ZONA 3* Suprima todos los puntos de

Riesgo de corte y enganche y todos los bordes

de atasco entre los
paneles del tablero tablero.

en los vanos cuya Suprima todo espacio de
dimension varia entre  dimension 28 mm o <25 mm.
8 mmy 25 mm

cortantes de la superficie del




ZONA 4*

Riesgo de atasco
entre los carriles de
rodadura y las ruedas

Suprima todos los bordes
cortantes de los carriles de
rodadura

Suprima todo vano =28 mm entre
los carriles y las ruedas.

ZONA 5 Sistema de deteccion de
Riesgo de obstaculos intrinseco a la
aplastamiento entre ~ motorizacion.

los bordes secundarios Es obligatorio comprobar que

y las partes fijas el sistema de deteccion de

contiguas obstaculos es conforme al anexo
Ade la norma EN 12453.

*En el caso de las zonas 2, 3, 4 y 5, no se requiere ninguna
proteccion sila puerta es de mando mantenido o sila altura
de la zona peligrosa es superior a 2,5 m respecto al suelo o
cualquier otro nivel de acceso permanente.

2 - DESCRIPCION DEL PRODUCTO

2.1 Composicion - Fig. 1

3 - INSTALACION

Si la puerta del garaje es el Unico acceso al garaje, prevea un dispositivo de
desembrague exterior (ref. 9015169).

3.1 Altura de instalacion - Fig. 3

Mida la distancia “D” entre el punto méas elevado de la puerta y el techo.

- Si “D” esta comprendida entre 35 y 200 mm, fije directamente el conjunto al
techo.

- Si “D” es superior a 200 mm, fije el conjunto para que la altura “H” esté
comprendida entre 10 y 200 mm.

3.2 Detalle de las distintas etapas de instalacion -
Fig.4a14

Fijacién del soporte de dintel y del soporte de puerta (Fig. 4)

En caso de una instalacion directamente en el techo (techo pegado), el soporte
de dintel puede ir fijado en el techo y en caso necesario con un desplazamiento
de 200 mm max. con respecto al dintel. (Fig. 4- 0).

Ensamblaje del rail en dos partes (Fig. 5)
[1]1- [2]- [3]. Despliegue los dos segmentos del rail.

/!\ Comprobar que la cadena o la correa no estén cruzadas.

Ref. Numero Denominacion

1 1 Cabezal del motor
2 1 Tapa
3 1 Soporte de dintel
4 1 Soporte de puerta
5 2 Pata de fijacién al techo
6 2 Pata de fijacién del cabezal del motor
7 1 Dispositivo de desembrague manual
8 1 Brazo de unién
9 1 Tope de fin de carrera
10 4 Tornillo autoperforador de cabeza cilindrica
abombada-H 4,2 x 13 zn
" 1 Cable de alimentacion
12 4 Tornillo arandela de cabeza hexagonal 10 M8 x 12 zn
13 2 Tornillo de cabeza hexagonal M8x16 zn
14 6 Tuerca hexagonal U8
15 2 Eje
16 2 Circlips
17 4 Tornillo autoformado @ 4 x 8
18a 1 Rail monobloque
18b 1 Rail en dos segmentos
18b1 1 Manguito
18b2 8 Tornillo autoformado @ 4 x 8
19 2 Mandos a distancia TSA+ 4 canales
20 1 Bombilla 24 V 21 W tipo BA15s
21 2 Cojinetes de sujecion de cadena

2.2 Ambito de aplicacion - Fig. 2
Esta motorizacion esta exclusivamente destinada al equipamiento de una
puerta de garaje para un uso residencial.

Tipos de puertas (Fig.2)
El motor GM600 esta pensado para automatizar:
A: puerta basculante desbordante.

B: puerta seccional:
- si el perfil superior del panel es particular, utilice el “soporte de fijacion para
puerta seccional” ref.: 9009390.

Dimensiones de puertas (Fig. 2)

Se pueden motorizar puertas de garaje de hasta 7 m? de superficie.

Para alturas maximas de puerta, la carrera del motor se puede optimizar:

- subiendo el cabezal del motor a 90° (Fig. 6- 0).

- fijando el soporte de dintel al techo por detras del dintel a una distancia max.
de 200 mm. (Fig. 4- € )

- cortando el brazo de union.

Numero de ciclos por hora: 20 ciclos/hora repartidos uniformemente a lo
largo de una hora.

[4]. Ensamble los dos segmentos del rail con ayuda del manguito.

[5]. Fije el conjunto con los ocho tornillos de fijacion.

[6]. Apretar la tuerca para tensar la cadena o la correa. El caucho prensado
debe medir 18 y 20 mm.

Los tornillos de fijacion no deben entrar en el rail (no perforar).

En caso de una instalacion pegada en el techo, no utilice los tornillos de fijacién

del manguito.

Ensamblaje del rail al cabezal del motor (Fig. 6)
Fijacion del conjunto en el techo del garaje (Fig. 7 a 9)
Fijacion en el soporte de dintel (Fig. 7

Fijacién en el techo
Pegada al techo: fijacion en el techo directamente a través del rail (Fig. 8).
Separada del techo: fijacion al nivel del cabezal del motor (Fig. 9)

Para una fijacion intermedia ajustable a lo largo del rail o una fijacién de una
medida h comprendida entre 250 mm y 550 mm, utilice el kit de fijacion de techo
ref.: 9015161 (Fig. 9 - 0).

Fijacion del brazo a la puerta y al carro (Fig. 10)

En caso de que el mango de desembrague se encuentre a una
altura superior a 1,80 m, es necesario alargar el cable para que sea
accesible a todos los usuarios.

[1]. Desembrague el carro con ayuda del dispositivo de desembrague manual.
[2]. Desplace el carro hasta la zona de la puerta.
[3]. Fije el brazo al soporte de puerta y al carro.

Ajuste y fijacion del tope de apertura (Fig. 11)
[1]. Desembrague el carro con ayuda del dispositivo de desembrague manual
y ponga la puerta en posicion abierta.

Durante esta operacion, compruebe que el cable del dispositivo
de desembrague no corra el peligro de engancharse a una parte
saliente de un vehiculo (por ejemplo, una baca).

No abra la puerta al maximo, sitlela de manera que no alcance los topes.
[2]. Situe el tope en contacto con el carro y fijelo la rail.

Montaje de los cojinetes de sujecion de cadena (Fig. 12)
Unicamente para railes de cadena.

Sitle cada cojinete en el primer agujero del rail en el exterior de los finales de
carrera.

Procure insertar al maximo el cojinete de manera que la pestafia de
posicionamiento sobresalga por el exterior del rail.



Verificacion de la tension de la cadena o de la correa (Fig. 13)

Los railes se entregan con una tension preajustada y controlada. Ajuste dicha
tension en caso necesario.

El caucho nunca debe quedar totalmente comprimido durante el
funcionamiento.

Conexion de la alimentacion eléctrica (Fig. 14)

[1]. Monte la bombilla.

[2]. Realice la conexion a la red eléctrica.
El indicador B parpadea dos veces en continuo para indicar que el motor
se encuentra en espera de autoaprendizaje.

Conecte el cable de alimentacion a una toma prevista para ello y
que cumpla los requisitos eléctricos.

4 - PROGRAMACION

4.1 Descripcion de las teclas de programacion

Leyenda de indicadores:
©  apagado

\A/

<4
-=@=- parpadea
S9is pam

Teclas Funcion
- Activacion del autoaprendizaje
- Memorizacién/supresion de los telemandos

- Modificacién del valor de un parametro

- Utilizacion del modo de funcionamiento forzado
- Seleccion de un parametro

Indicador A
Indicador B

- Indicador de parametro seleccionado

- Indicador de valor de parametro
- Indicador de sefalizacion de fallo

4.2 Autoaprendizaje - Fig. 15
[1]- Controle el motor con la tecla “A” para que el transportador embrague en
el carro y situe la puerta en posicién cerrada:
- Mantenga pulsada la tecla “A” para provocar el desplazamiento del
transportador.
- Deje de pulsar la tecla para detener el desplazamiento.
- Mantenga pulsado de nuevo la tecla “A” para provocar el desplazamiento
en sentido opuesto.
Deje de pulsar la tecla “A” antes de forzar el motor en la puerta.
[2]. Ajuste la posicidn cerrada con ayuda de la tecla “A”.
Deje de pulsar la tecla “A” antes de forzar el motor en la puerta.
[3]. Pulse “B” para iniciar el ciclo de autoaprendizaje.
La puerta realiza un ciclo completo de apertura y cierre.
- Si el autoaprendizaje es correcto, el indicador B se apaga.
- Si el ciclo de autoaprendizaje no se ha desarrollado correctamente, el
indicador B sigue intermitente (dos intermitencias).
Durante el autoaprendizaje:
- Si la puerta estd en movimiento, al pulsar cualquier tecla se detiene el
movimiento y se interrumpe el autoaprendizaje.
Es posible acceder al modo de autoaprendizaje en cualquier momento incluso
cuando el ciclo de autoaprendizaje ya se ha realizado.
Nota: Los telemandos suministrados con el kit ya vienen memorizados.

A ADVERTENCIA

4.3 Bloqueo del acceso a los parametros (tecla A) -
Fig. 16
Pulsar la tecla A con pulsaciones sucesivas hasta que el indicador
luminoso A parpadee cuatro veces.
Pulsar la tecla B una vez:
- El menu de parametros (tecla A) esté bloqueado.

& ADVERTENCIA

Alfinalizar la instalacion, es obligatorio bloquear el menu de parametros
con el fin de garantizar la seguridad de los usuarios.

El incumplimiento de esta consigna podria conllevar lesiones
personales graves, por ejemplo, como consecuencia del aplastamiento
por la puerta.

En esta fase de la instalacion, la motorizacion GM600 ya esta
lista para funcionar.

5 - PRUEBA DE FUNCIONAMIENTO

5.1 Utilizacion de los telemandos - Fig. 17

5.2 Funcionamiento de la deteccion de obstaculos -
Fig. 18y 19

La deteccion de un obstaculo durante el cierre provoca la reapertura de la

puerta (Fig. 18).

La deteccion de un obstaculo durante la apertura detiene la puerta (Fig. 19).

Compruebe que la deteccién de obstaculos funciona cuando la puerta
encuentra un obstaculo de 50 mm de alto situado en el suelo.

5.3 Funcionamiento de la luz integrada

La luz se enciende cada vez que se pone en marcha la motorizacion. Se
apaga automaticamente 30 segundos después de finalizar el movimiento de
la puerta. Un uso repetitivo que implique un encendido continuo de la lampara
puede provocar un apagado automatico debido a una proteccion térmica.

5.4 Formacion de los usuarios
Es obligatorio formar a todos los usuarios acerca del uso en condiciones de
total seguridad de esta puerta (uso estandar y principio de desbloqueo) y sobre
las comprobaciones periddicas obligatorias.

6 - CONEXIONES DE LOS PERIFERICOS

6.1 Descripcion de los distintos periféricos - Fig. 20

Ref. Descripcion

Luz naranja
Contacto de llave
Antena

Bateria

Células fotoeléctricas

(o> RS B SNSRI

6.2 Conexion eléctrica de los distintos periféricos -
Fig. 20 a 21

Corte la corriente eléctrica del motor antes de realizar cualquier intervencién
en los periféricos.

Esquema eléctrico general (Fig. 20)

Células fotoeléctricas (Fig. 21)
Al colocar las células, suprima el puente realizado entre los bornes 1y 2.

Una vez finalizada la instalacion, es obligatorio comprobar que el
sistema de deteccion de obstaculos es conforme al anexo A de lanorma
EN 12453,

Si se suprimen las células, es preciso volver a hacer el puente entre
los bornes 1y 2.




7 - CONFIGURACION Y OPCIONES DE
FUNCIONAMIENTO

7.1 Esquema general de configuracion - Fig.22

7.2 Significado de los distintos parametros
Ejemplo de programacion: ajuste de la zona de ralentizacion larga (Fig. 23)

Indicador A
Indicador B

“4Sensibilidad de la deteccion de obstaculos

.

1 o : muy poco sensible
2 - - - poco sensible
3 - - : estandar
- muy sensible
Una vez finalizada la instalacion, es obligatorio comprobar

que la limitacion de las fuerzas sea conforme al anexo A de la
norma EN 12 453.

Comentarios

A ADVERTENCIA

En caso de modificacion del parametro, el instalador debe comprobar
obligatoriamente que el sistema de deteccion de obstaculos es
conforme al anexo A de la norma EN 12453.

El incumplimiento de esta consigna podria conllevar lesiones
personales graves, por ejemplo, como consecuencia del aplastamiento

8 - FUNCIONAMIENTO PARTICULAR

Consulte el manual del usuario.

9 - BORRADO DE LOS TELEMANDOS Y DE
TO DOS LOS AJUSTES

por la puerta.

Indicador A 44" vielocidad de acercamiento en cierre
Indicador B o

. sin ralentizacion

“ : ralentizacion corta

¥ - - ralentizacion larga

Comentarios  1: Sin ralentizacion al final del cierre.
2: La velocidad es reducida durante los Gltimos 30 centimetros.
3: La velocidad es reducida durante los ltimos 50 centimetros.

W N -
'
©:

9

A ADVERTENCIA

En caso de modificacion del parametro, el instalador debe comprobar
obligatoriamente que el sistema de deteccion de obstaculos es
conforme al anexo A de la norma EN 12453.

El incumplimiento de esta consigna podria conllevar lesiones
personales graves, por ejemplo, como consecuencia del aplastamiento

por la puerta.

Indicador A ~- Modo de autoaprendizaje

-~ : en espera de autoaprendizaje
0 © :elautoaprendizaje ha terminado

Indicador B

Indicador A 3¢5 Bloqueo del meni de parémetros

IndicadorB ¢ ¢

: el menu de parametros esta bloqueado

Si se pulsa la tecla B, continuar a la etapa 10 para desbloquear el
menu de parametros

Indicador A i i Tipo de alimentacién

Indicador B 1 4 - Alimentacion eléctrica

-~ Solar

Memorizacion de los telemandos para el funcionamiento en
«Apertura total» (Fig. 24)

Los telemandos suministrados con el kit ya vienen memorizados.

Se pueden memorizar hasta 32 canales de control.

La ejecucion de este procedimiento para un canal ya memorizado provocara
que se borre el mismo.

Memorizacion de un telemando tipo Color o similar (Fig. 25)

9.1 Supresion de telemandos - Fig. 26
Appuyer sur la touche “B” jusqu’au clignotement de la lampe (7 s).
Provoque I'effacement de toutes les télécommandes mémorisées.

9.2 Reinicializacion de todos los ajustes - Fig. 27
[1]. Pulsetresveceslatecla“A” para acceder al pardmetro de autoaprendizaje.
[2]. Pulse la tecla “B” para acceder al modo de autoaprendizaje. El indicador
B parpadea dos veces en continuo.
[3]. Controle el motor con la tecla “A” para que el transportador embrague en
el carro y sitle la puerta en posicién cerrada.
[4]. Pulse “B” para iniciar el ciclo de autoaprendizaje.
La puerta realiza un ciclo completo de apertura y cierre.
- Si el autoaprendizaje es correcto, el indicador B se apaga.
- Si el ciclo de autoaprendizaje no se ha desarrollado correctamente, el
indicador B parpadea dos veces en continuo.

10 - DESBLOQUEO DEL MENU DE
PARAMETROS - FIG. 28

Nota: Si el menu de parametros esta bloqueado y no hay ningin mando
a distancia memorizado disponible, es necesario memorizar un mando a
distancia previamente (fig. 24 / 25).

[1]. Pulsar de manera prolongada la tecla A del GM600.

[2]. Sin soltar la tecla A, pulsar una tecla de uno de los mandos a distancia
ya memorizados. La lampara del GM600 se enciende brevemente para
indicar que el desbloqueo se ha realizado.

[3]- Soltar la tecla A.

A ADVERTENCIA

Al finalizar la intervencién de un profesional, es obligatorio bloquear
el menu de parametros con el fin de garantizar la seguridad de los
usuarios.

El incumplimiento de esta consigna podria conllevar lesiones
personales graves, por ejemplo, como consecuencia del aplastamiento
por la puerta.

11 - MONTAJE DE LA TAPA DE LA
CARCASA - FIG. 29

Monte la tapa de la carcasa.

12 - DIAGNOSTICO

¢Qué puede hacer?
Inicie el autoaprendizaje

Indicador B Significado
Motor en espera de

autoaprendizaje

Fallo de células Compruebe que no haya
ningun obstaculo que
provoque la deteccion de las
células.

Compruebe el cableado de
las células o haga un puente
entre los bornes 1y 2 sino
hay células instaladas.
Compruebe la correcta
alineacion de las células.

Deje enfriar el motor hasta
que el fallo desaparezca.

b od Seguridad térmica del
7 motor




sensor

Fallo de circuito de
medicion de corriente
del motor o fallo del

Corte la corriente eléctrica
(red y bateria de emergencia),
espere unos minutos y vuelva
a conectar la alimentacion.
Realice un ciclo de
autoaprendizaje. Si el fallo
persiste, pdngase en contacto
con la asistencia técnica de

Simu.
Potencia méxima Producto al limite de
suministrada por el funcionamiento.
motor alcanzada

durante la fase de

autoaprendizaje

13 - CARACTERISTICAS TECNICAS

CARACTERISTICAS GENERALES

Alimentacion eléctrica 230V -50Hz

Potencia maxima Vigilia 4w

consumida funcionamiento 120 W

Fuerza de tracciéon max. 600N

H‘?‘O . . 20 ciclos al dia max. probado durante
p (;Jrné?;o de ciclos de apertura/cierre 44 000 ciclos

Velocidad maxima

14 cm/s

Interfaz de programacién

2 botones - 2 indicadores

Condiciones climaticas de uso

-20°C/+60° C - interior seco
IP 20

Finales de carrera

Tope mecanico en apertura

Electronico en el cierre: posicion de
cierre memorizada

Aislamiento eléctrico

Clase 2: doble aislamiento EI

lluminacion integrada

24V | 21 W ; casquillo BA15s

Frecuencia de radio

))) 433,42 MHz
<10 mW

Numero de canales memorizables

32

CONEXIONES

Entrada de Tipo

Contacto seco: NC

seguridad Compatibilidad

Células fotoeléctricas TX/RX

Entradas de control con cable

Contacto seco: NO

Salida de luz naranja

Salida intermitente para luz naranja:
24V-15W

Salida para alimentacion de los
accesorios

24V - 500 mA méx.

Entrada de antena desplazada

Si: compatible con antena RTS
(Ref. 9015167)

Si: compatible con pack de bateria
(Ref. 9015168)

Entrada para

bateria auxiliar Autonomia

24 horas; de 5 a 10 ciclos en funcién
de la puerta

Tiempo de carga:

72h

FUNCIONAMIENTO

Modo de marcha forzada

Pulsacién sostenida de la tecla “A”

Temporizacion de encendido (tras

Fijo30's

movimiento)

Preaviso de luz naranja 2 s automatico con luz conectada
Funcionamiento  En cierre Reapertura total

de entrada de Antes de apertura C

seguridad (ADMAP) on

Deteccidn de obstaculo integrada

Sensibilidad regulable: cuatro niveles

Funcionamiento en caso de deteccion
de obstaculo

Reapertura total

Arranque progresivo

Si

Velocidad de apertura

Fija: 14 cm/s (max.)

Velocidad de cierre

Fija: 12 cm/s (max.)

Velocidad de acercamiento en cierre

Programable: sin ralentizacién, zona
de ralentizacion corta (30 cm), zona de
ralentizacion larga (50 cm)

13.1 Dimensiones

Longitud total: 3154,6

171 mini 140

Carrera disponible: 2555

Fijacion: 2981.7

Rail: 2900

173

Longitud total: 3127,6

114

1196

Rail: 2000

173
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1 - GUVENLIK TALIMATLARI

Bu sembol, risk dereceleri agagida tanimlanmig
olan bir tehlikenin varligini isaret eder.

Ani 6lime veya agir yaralanmalara neden olabilecek bir
tehlikenin varligini isaret eder

& UYARI

Olime veya air yaralanmalara neden olabilecek bir
durumu isaret eder

A ONLEM

Hafif veya orta agir yaralanmalara neden olabilecek bir
durumu isaret eder

DIKKAT

Uriinde hasara veya tamamen tahrip olmaya yol
acabilecek bir tehlikeyi isaret eder

Bu mekanizmanin montaji, bu tiir mekanizmalar
ve ev otomasyonu konusunda uzman bir tesisatgl
tarafindan ve uriiniin kullanima sunuldugu tlkede
yururlikte olan yonetmeliklere uygun sekilde
gercgeklestirilmelidir.

EN 13241-1, EN 12445 ve EN 12453 normlarinin
gerektirdiklerine uygunlugun saglanabilmesi igin uzman
tesisatgl tesisatin montajinin tim asamalari sirasinda bu
kullanim kitapgiginda belirtilen tim talimatlara uymakla
yukimitdd.

Bu ftalimatlara uyulmamasi halinde kigilerin agir
yaralanmalarina yol agabilecek sonuglar, 6rnegin kapiya
sikigarak ezilme gibi durumlarin dogmasi miimkiindr.

& UYARI

1.1 Dikkat - Onemli giivenlik talimatlari

Kisilerin gtvenligi i¢in tm bu talimatlara harfiyen uyulmasi
cok onemlidir ¢linku yanhis bir montaj ciddi yaralanmalara
yol agabilir. Bu talimatlar muhafaza ediniz.

Tesisatcl, motorlarin emniyet i¢inde galismasini glivence
altina almak amaciyla, kullanim kilavuzunda belirtilen
talimatlara uygun sekilde tim kullanacak olanlari
bilgilendirmek ve kullanimi 6gretmekle yikimlidur.
Kullanim kilavuzu ve montaj kilavuzu mutlaka son
kullaniciya teslim edilmelidir. Tesisatgl, son kullaniciya agik
ve belirgin sekilde, motor ve diizeneklerinin montajinin,
ayar ve bakiminin ev otomasyonu, motor ve diizenekleri
konularinda uzman biri tarafindan gergeklestiriimesi
gerektigini anlatmakla yakumlUdar.

1.2 Girig
> Onemli bilgiler

Bu Urtn, uyumlu oldugu EN 60335-2-95 ve EN 60335-2-
103 normlarinda belirtildigi Uzere dikey ve yatay agilimli
garaj kapilarinin konutlarda kullanimina yonelik bir otomatik
mekanizmadir. Bu talimatlarin amaci hem sézu edilen normlarin
getirdigi sartlara uygunlugun glivence altina alinmasi hem de
kisilerin ve esyalarin glivenliginin saglanmasidir.




A UYARI

Bu UrGnUn bu kilavuzda belirtilen kullanim alani diginda
herhangi bir sekilde kullanilmasi yasaktir (montaj
kilavuzundaki «Uygulama alani» paragrafina bakiniz).
Kisilerin guvenliginin saglanamamasi tehlikesi nedeniyle
Simu tarafindan onaylanmamig her tirden aksesuarin
veya pargalarin kullanilimasi kesinlikle yasaktir.

Simu, bu kilavuzda belirtilen talimatlara uyulmamis
olmasindan dolayl olusabilecek her tlrden zarar ve
ziyandan sorumlu tutulamaz.

Bu mekanizmanin montaji sirasinda bir tereddut olusursa
veya daha fazla bilgi isterseniz, www.simu.com adresindeki
internet sitesini ziyaret edebilirsiniz.

Normlarda veya mekanizmadaki gelismelere gbre bu
talimatlarda degisiklige gidilmesi mimkindr.

1.3 On kontroller
> Montaj ortami

DIKKAT

Mekanizmanin Uzerine su puskurtmeyiniz.
Mekanizmayi patlayabilir malzemelerin bulundugu bir
ortama monte etmeyiniz.

> Mekanizmanin monte edilecegi kapinin durumu
Mekanizmayl monte etmeden dnce asagidaki kontrolleri
gerceklestiriniz:
- kap1 mekanik bakimdan iyi durumda olmalidir
- kapi diizguin sekilde dengelenmis olmalidir
- kapt, 150 N'dan daha dusUk bir kuvvetle uygun sekilde
kapaniyor ve agiliyor olmalidir.

DIKKAT: Kap! yaylarina her tiirlii miidahale bir tehlike
olusturabilir (kapinin dismesi).

Asagidakileri kontrol ediniz:
-kapinin menteseleri ve tespitlemeleri uygun durumda
olmalidir
- garajl olusturan yapi (duvarlar, lentolar, yan duvarlar,
tavan...) mekanizmanin saglam bir sekilde tespitienmesine
olanak saglamalidir. Gerekiyorsa giclendiriniz.
> Mekanizmanin monte edilecegi kapinin teknik
ozellikleri
Kapinin pargalarinin kaldirmlara veya kamuya ait bir yola
veya alana tagsmadigindan emin olunuz.

& UYARI

1.4 Elektrik tesisati monta'il

Elektrik beslemesinin kurulumu, mekanizmanin kuruldugu
Ulkede ydrdrllkte olan normlara uygun olmali ve bu
islemler yetkili bir kisi tarafindan gergeklestirimelidir.
Elektrik hattinin 6zel olarak mekanizmanin beslenmesine
ayrilimas| ve asagida belirtilen guvenlik onlemlerinin de
alinmig olmasi gerekir:

- 10 Al'lik bir devre kesici sigorta,

- ve diferansiyel tip bir disjonktor (30 mA).

Devrede cift kutuplu bir besleme kesme duzenegi de
ongorulmelidir.

Bir paratonerin kurulumu tavsiye edilmektedir (maksimum
2 kV reziduel gerilim).

> Kablo gegisleri
Zemin altina dosenen kablolarin, motor ve diger aksesuar
kablolarinin rahatlikla gegirilebilmeleri igin yeterli ¢apta bir
koruyucu kilifla donatilmis olmalari gerekir.
Zemin altina dosenmeyen kablolar icin ise araclarin
gecisinden etkilenmeyecek bir kablo koruyucunun
kullaniimasi zorunludur (ref. 2400484).

1.5 Montajla ilgili glivenlik talimatlari

& UYARI

Motoru monte etmeden dnce gereksiz tum kordonlari
veya zincirleri kaldiriniz ve kapinin motorla galigmasi igin
gerekli olmayan her turlu kilitteme sistemini (kilit) devre
disi birakiniz.

Montaj bitmeden Once mekanizmayl herhangi bir
besleme kaynagina (sebeke elektrigi, aki, glines paneli)

baglamayiniz.
& UYARI

Montaj sirasinda, agilma eyleminin gergeklesmesi icin
harekete gecirimesi gereken parcalar ile gevresindeki
hareket etmeyen pargalar arasinda kalan tehlikeli
bolgelerin (ezme, makaslama, sikistirma) olabildigince
azaltldigindan veya pargalar harekete gegtiginde bir
uyarinin yayinlanmasinin saglandigindan emin olunuz
(bakiniz «Risklerin 6nlenmesi» bélimd).

Eziimeye karsl uyar etiketlerini gOrinen bir yere
veya herhangi bir sabit kumanda cihazinin yakininda
cikariimayacak sekilde sabitleyiniz.

Eder garaj kapisi bir kligiik kapiya sahip ise bu kigik kapi
guvenlikli bir konumda degilken blylk kapida hareketi
yasaklayan bir sistem olmalidir.

& UYARI

Bu kit ile birlikte verilmis olan pargalarda herhangi bir
sekilde degisiklik yapilmasi veya bu montaj kilavuzunda
yer almayan ilave bir elemanin kullaniimasi kesinlikle
yasakir.

Hareket halindeyken kapiyi sirekli izleyiniz ve montaj
tamamlanincaya kadar diger sahislarin kapinin uzaginda
kalmasini saglayiniz.

Mekanizmay tespitlemek icin hicbir sekilde yapistirici
kullanmayiniz.

Iceriye yerlestireceginiz manuel kavrama agma tertibatini



1,8 metreden daha ylksege monte etmeyiniz.
Manuel kavrama agma dlzenegiyle ilgili etiketi agma
duzeneginin hemen yakinina sabitleyiniz.

& UYARI

& UYARI

Risklerin 6nlenmesi - konutta kullanilan seksiyonel /
yukari acilan yekpare garaj kapisinin motoru

Kavrama agma tertibatini kullanirken dikkatli olunuz
clinku agik konumdaki kapi zayiflamig veya kirilmig yaylar
nedeniyle hizlica dusebilir veya dengesini kaybedebilir.

DIKKAT

Her tUrden sabit kumanda dlizenegini 1,5 metreden daha
asaglya, kapidan gorulecek bir yere ve hareketli kisimlarin
uzagina monte ediniz.

Montaj sonrasinda asagidaki kontrolleri yapiniz:

- mekanizmanin gereken sekilde ayarlanmis oldugu

- manuel kavrama tertibatinin dizgiin sekilde galistigi

- hareketi sirasinda zeminde 50 mm’'den daha yiksek bir

engelle karsilastiginda kapinin hareket yonunin degistigi.
Guvenlik tertibatlari

& UYARI

Otomatik modda veya goris alani disindan bir uzaktan
kumandaile ¢alistirma halinde, fotosellerin monte edilmesi
zorunludur.

Otomatik modda bir galisma durumu halinde veya garaj
kapisi kamuya aglik bir yola agiliyor olmasi halinde driiniin
kullanima sunuldugu Ulkede yurUrlikte olan yonetmeliklere
uygun olarak turuncu renkli bir uyari 1g1ginin monte edilmesi
zorunlu olabilir.
> Giysilerle ilgili onlemler

Montaj sirasinda tiim takilarin (bilezik, kolye veya digerleri)
cikariimasi gerekir.

Montaj sirasinda delik agma, kaynaklama veya benzeri
islemler yapilirken gerekli koruma onlemlerini  (6zel
gozliikler, koruyucu eldiven, gurdlti onleyici kask, vb...)
mutlaka aliniz.

1.6 Yonetmelik

SIMU olarak bizler,

GM600

arindnun Avrupa Birliginin yUrurlikte olan direktiflerin
ongordugu temel gereksinimlere ve Ozellikle de 2014/53/
UE ve 2006/42/EC tarih ve sayili direktiflerine uygun
oldugunu beyan ederiz.

Uygunluk  agiklamasinin  komple metni  asagidaki
internet adresinde goruslerinize sunulmustur:
WWW.simu.com.

1.7 Destek

Mekanizmanin  montaji  sirasinda bazi  zorluklarla
karsilasabilirsiniz veya cevapsiz kalan bazi sorulariniz
olabilir.

Bize basvurmakta tereddit etmeyiniz, uzmanlarimiz
cevaplandirmak igin her ttirden sorularinizi beklemektedir.
Internet: www.simu.com

1.8 Risklerin onlenmesi

Riskli bolgeler: Onlari engellemek i¢in hangi 6nlemlerin
alinmasi gerekir?

RISKLER GOZUMLER
BOLGE 1 Motorla ilgili bir i¢sel engelin
Kapanma sirasinda  algilanmasi.

kanadin alt tarafiile ~ Engel algilamanin EN 12 453

zemin arasinda ezilme normundaki ek A'ya uygun

riski oldugunun zorunlu olarak
onaylanmasi gerekir.
Otomatik geri kapanmali modda
calisma halinde fotoseller monte

) ediniz.
BOLGE 2* Motorla ilgili bir icsel engelin
Kapanma sirasinda  algilanmasi.

kanadin Ust tarafiile  Engel algilamanin EN 12 453

lento arasinda ezilme normundaki ek A'ya uygun

riski oldugunun zorunlu olarak
onaylanmasi gerekir.

BOLGE 3* Pano ylizeyinde takilmaya neden
Parcalar arasi olabilecek tim puruzleri ve pano
araliklarinin mesafesi ~ pargalarinin kenarlarindaki

8mm ile 25mm keskin hatlari gideriniz

arasinda degisen kapi
panosunun bosluklar
arasinda kesilme ve
sikisma riski

Boyutu =8 mm veya < 25 mm
olan tim bosluklar gideriniz

BOLGE 4*

Hareketi saglayan
raylar ile makaralar
arasinda sikigsma riski

Kilavuz raylarindaki tim keskin
kenarlari gideriniz

Raylar ile makaralar arasinda
boyutu = 8 mm olan araliklari
gideriniz




BOLGE 5* Motorla ilgili bir i¢sel engelin
Panonun yanal algilanmasi.
kenarlari ile Engel algilamanin EN 12 453

yakinindaki sabit normundaki ek A'ya uygun
kenarlar arasinda oldugunun zorunlu olarak

ezilme riski onaylanmasi gerekir.

* Bolge 2, 3, 4 ve 5 igin kapi stirekli basma gereken bir
kumanda ile kontrol ediliyorsa veya tehlikeli bélgenin
zeminden yliksekligi veya kalici bir erisim saglayan kiglik
kapinin seviyesi 2,5 m'den fazla ise herhangi bir énleme
gerek yoktur.

2 - URUN TANIMI
2.1 Igerik - Sekil 1
isaret  Say! Tanim
1 1 Motor basl
2 1 Kapak
3 1 Kap! ylzl baghg
4 1 Kap! basligi
5 2 Tavan baglanti ayag
6 2 Motor bas! baglanti ayagi
7 1 Manuel kavrama agma tertibati
8 1 Baglanti kolu
9 1 Strok sonu dayanagi
10 4 TCB-H 4,2x13 zn sac civatasl
1 1 Besleme baglantisi
12 4 TH10 M8x12 zn rondelal civata
13 2 TH M8x16 zn civata
14 6 HU8 somun
15 2 Mil
16 2 Gergi rondelalari
17 4 Otomatik sekillendirme civatasi @ 4x8
18a 1 Mono blok ray
18b 1 2 bélimli ray
18b1 1 Manson
18b2 8 Otomatik sekillendirme civatasi @ 4x8
19 2 Uzaktan kumanda
20 1 BA15s tipi 24V 21W ampul
21 2 Zincir tespitleme yataklari

2.2 Uygulama alani - Sekil 2
Bu motor dlizenegdi sadece konutlarin garaj kapisinin donatiimasina yonelik
olarak tasarlanmistir.

Kapi cesitleri (Sekil 2)

GM600 motor segeneginin asagidakilerle birlikte kullanilmasi dngoriiimustir:

A: tasan yatirilabilir kap!.

B: bolimlu kapi:

- panonun Ust profilinin 6zel sekilli olmasi halinde, “bolimli kapi igin badlanti
bashgr” kullaniniz, ref.: 9009390.

Kapi boyutlari (Sekil 2)

Yiizey alani 7 m?ye kadar olan garaj kapilarina motor takilmasi miimkindr

Maksimum kapi ylikseklikleri igin motor strogu asagidaki sekilde en iyi duruma

getirilebilir:

- Motor bagini 90° yiikselterek (Sekil 6- €)).

- Kap! ytiziine gére maksimum 200 mm biz{iime ile kapi yiizii bagligini tavana
sabitleyiniz (Sekil 4- € )

- Baglanti kolunu yeniden keserek.

Saatte ¢evrim sayisi: Diizenli olarak dagiimasi kosuluyla 20 gevrim/saat

3 - MONTAJ

Garaj kapisi garaja tek erisim yoluysa, bir dis kavrama agma (debriyaj)
diizenegdi 6ngoriniiz (ref. 9015169 ).

3.1 Montaj yiiksekligi - Sekil 3

Kapinin en yiksek noktasi ve tavan arasinda “D” mesafesini él¢iinliz.

- “D”, 35 ve 200 mm arasindaysa grubu tavana dogrudan sabitleyiniz.

- “D”, 200 mm'nin tizerindeyse “H” ylksekligi 10 ve 200 mm arasinda olacak
sekilde grubu sabitleyiniz.

3.2 Montaj agamalan - Sekiller: 4'ten 14’e kadar

Kapi yiizii baghgi ve kapi bagliginin sabitlenmesi (Sekil 4)

Tavana dogrudan montaj durumunda (yapistiriimis tavan), kapi ylizi bashgi
tavana sabitlenebilir ve gerekiyorsa kapi ylzine gore maksimum 200 mm
kaydirma uygulanir (Sekil 4- @J).

Rayin 2 boliimde birlestirilmesi ($ekil 5)
[1]. [2]. [3]. 2 ray kesitini aciniz.

& Zincir veya kasnagin karismadigini kontrol ediniz.

[4]. Manson ile 2 ray kesitini birlestiriniz.

[5]. Grubu 8 baglanti civatasi ile sabitleyiniz.

[6]. Zincir veya kasnagi germek icin somunu sikiniz. Ezilmis kauguk 18 ve 20
mm uzunlugunda olmalidir.

Baglanti civatalari raya girmemelidir (delmeyiniz).

Yapigtirimig tavan montaji durumunda mangon baglanti

kullanmayiniz.

civatalarini

Rayin motor bagina baglanmasi (Sekil 6)
Grubun garaj tavanina montajlanmasi (Sekiller: 7°den 9’a)
Kapi yiizii baghginin sabitlenmesi (Sekil 7)

Tavana sabitlenmesi

Yapistiriimis tavan: ray araciligiyla dogrudan tavana sabitleme ($ekil 8).
Yapistirmasiz tavan: motor basligina yapilan baglanti (Sekil 9)

Ray boyunca ayarlanabilir ara sabitleme veya 250 mm ve 550 mm arasinda

h boyutunda sabitleme igin tavan sabitleme kiti kullaniniz ref.: 9015161 (Sekil
9-¢))

Kolun kapiya ve kizaga sabitlenmesi (Sekil 10)

Manuel kavrama agma tertibati kolunun zemine gére maksimum
1,80 m yiikseklikte bulunmasi halinde, tim kullanicilar tarafindan
erigilebilir olmasini saglamak igin kordonun uzatilmasi gerekecektir.

[1]. Manuel kavrama agma tertibati ile kizak kavramasini aginiz.
[2]. Kizagi kapi seviyesine getiriniz.
[3]. Kolu kapi basligina ve kizaga sabitleyiniz.

Acma dayanaginin ayarlanmasi ve sabitlenmesi (Sekil 11)

[1]. Manuel kavrama agma tertibati ile kizak kavramasini aginiz ve kapiyi agik
konuma getiriniz.

Bu uygulamanin ardindan manuel kavrama agma tertibati kablosunun
bir aracin ¢ikintili bir kismina (6rnegin bir tavan bagajina) takilmasi
tehlikesinin olmadigini kontrol ediniz.

Kapiyr maksimum agmayiniz ama dayanaklarina erisemeyecek sekilde
konumlandiriniz.

[2]. Dayanag kizaga yaslanacak sekilde konumlandiriniz ve raya sabitleyiniz.

Zincir tutma yastiklarinin montaji (Sekil 12)

Sadece zincir raylari durumunda.

Her yasti§i strok sonlarinin digindaki ilk ray deligine konumlandiriniz.
Konumlandirma tirnagi rayin disina gegecek sekilde yastigi sonuna kadar
itiniz.

Zincir veya kasnak gergilerinin kontrolii (Sekil 13)

Raylar, 6n ayarli ve kontrollli bir gergi ile teslim edilir. Gerekiyorsa bu gergiyi
ayarlayiniz.



Kauguk veya gergi yayl,
sikigtiriimamalidir.

calisma sirasinda asla tamamen

Beslemenin elektrik baglantisi (Sekil 14)
[1]. Ampull takiniz.

[2]. Elektrik sebekesine baglayiniz.
Motorun otomatik 6gretme islemi igin bekleme halinde oldugunu
gostermek igin kontrol 15131 B uzun araliklarla 2 defa yanip séner.

Besleme kablosunu bu olay igin éngérilmis prize ve elekirik
talimatlarina uygun olarak takiniz.

4 - PROGRAMLAMA

4.1 Program tuglarinin tanimi
ikaz lambalari agiklamasi
©  sonlk

\QCE‘)O/ "
—=@=- yanip sonen
/ V \

Tuslar Fonksiyon
- Otomatik 6gretme isleminin baglatiimasi
- Uzaktan kumandalarin hafizaya alinmasi/iptal edilmesi

- Bir parametre degerinin degistiriimesi

- Zorunlu galistirma modunun kullaniimasi
- Bir parametrenin segilmesi

Kontrol 151§1 - Kontrol 1s1g1 parametresi segili
A

Kontrol 1s1§1 - Kontrol 1131 parametresi degeri
B - Ariza bildirimi kontrol 15131

4.2 Otomatik 6gretme iglemi - Sekil 15
[1]. Aktarma mekiginin kizagi kavramasi ve kapiyi kapali konuma getirmesi
icin “A” tusu ile motora kumanda ediniz:
- Mekigin hareketini baglatmak igin “A” tusunu basili tutunuz.
- Hareketi durdurmak igin tusu serbest birakiniz.
- Ters yonde hareket etmesini baglatmak igin “A” tusuna tekrar basiniz ve
basili tutunuz.
Kapi Uzerindeki motorun herhangi bir sekilde zorlanmasini engellemek
icin “A” tusunu serbest birakiniz.
[2]. “A” tusu yardimiyla kapall konumu ayarlayiniz.
Kap! lzerindeki motorun herhangi bir sekilde zorlanmasini engellemek
icin “A” tusunu serbest birakiniz.
[3]. Otomatik 63retme islemi gevrimini baslatmak igin “B” tusuna basiniz.
Kapi, komple Agma Kapama gevrimi gergeklestirir.
- Otomatik 6gretme islemi gereken sekilde tamamlandiginda kontrol 15191
B soner.
- Otomatik Ogretme islemi cevrimi gereken sekilde stirduriilmediyse
kontrol 11§1 B yanip sénmeye devam eder (2 yanip sénme).
Otomatik 63retme boyunca:
- Kapi hareket halindeyse, herhangi bir tusa basilmasi hareketi durdurur
ve otomatik 6gretme islemi yarida kesilir.
Otomatik 0gretme cevrimi islemleri daha once gergeklestirilmis olsa bile
istenildigi zaman otomatik 6gretme islemi moduna erisilmesi mimkundur.
Not: Kitle birlikte verilen uzaktan kumandalar hafizaya alinma iglemi
yapilmis olarak teslim edilmektedir.

& UYARI

Montaj isleminin sonunda, engel algilama uygulamasinin zorunlu olarak
EN 12 453 normundaki Ek A’ya uygun oldugu kontrol edilmelidir.

4.3 Parametrelere erigimin kilitlenmesi (tus A) -
Sekil 16

Kontrol 15191 A 4 defa yanip sénmeye baglayincaya A tusuna araliklarla
basiniz.
B tusuna bir defa basiniz:

- Parametreler menusu (tus A) kilitlenmis olur.

& UYARI

Montaj iglemleri sona erdikten sonra kullanicilarin giivenligini saglama
amaciyla parametreler meniisiiniin zorunlu olarak kilitlenmesi gerekir.
Bu talimata uyulmamasi halinde Kisilerin agir yaralanmalarina yol
acabilecek sonuglar, 6rnegin kapiya sikisarak ezilme gibi durumlarin
dogmasi miimkiindiir.

Montajin bu agamasinda GM600 motoru calismaya hazirdir.

5. CALISMA DENEMESI

5.1 Uzaktan kumandalarin kullanilmasi - Sekil 17

5.2 Engel algilayicisinin ¢caligmasi - $ekil 18 ve 19
Kapanma sirasinda bir engelin algilanmasi kapinin yeniden agiimasina yol
acar (Sekil 18).
Agllmasirasindabirengelinalgilanmasikapininhareketsizhalege¢gmesineyolagar
(Sekil 19).

Yerden 50 mm ylkseklige yerlestiriimis bir engel kullanarak kapi hareket
halindeyken engel algilayicisinin galistigini test ediniz.

5.3 Entegre aydinlatmanin galigmasi

Aydinlatma motor her galistirildiginda yanar. Kapinin hareketi tamamlandiktan
30 saniye sonra otomatik olarak sdner. Ampultin stirekli yanmasina neden olan
tekrarl bir kullanim, 1sil korumaya bagli otomatik sénmeye neden olabilir.

5.4 Kullanicilarin egitilmesi

TUm kullanicilarin zorunlu olarak bu kapinin tam bir givenlik icinde galistiriimasi
(standart kullanim ve kilit agma prensibi) ve zorunlu periyodik kontroller
konusunda egitilmeleri gerekir.

6 - CEVRE ELEMANLARININ
BAGLANTILARI

6.1 Cesitli cevre elemanlarinin tanimi - Sekil 20

isaret Tanim
1 Turuncu flagor

3 Anahtarli kontak
4 Anten

5 Pil

6

Fotoselli tGiniteler

6.2 Cesitli cevre elemanlarinin elektrik baglantisi -
Sekil 20 ve 21

Cevre elemanlarina miidahale etmeden énce motorun elektrik beslemesini
kesiniz.

Genel elektrik semasi (Sekil 20)

Fotoselli tiniteler (Sekil 21)

Fotoselli tinitelerin yerlerine takimalari sirasinda 1 ve 2 no'lu uglar arasindaki
képrulerin iptal edilmeleri gerekir.

Unitelerin kullaniminin iptal edilmesi halinde 1 ve 2 no'lu uglarin
arasindaki képriilerin tekrar olusturulmasi zorunludur.




7 - PARAMETRE AYARLARI VE CALISMA
OPSIYONLARI

7.1 Genel parametrelendirme semasi - Sekil 22

7.2 Cesitli parametrelerin tanimi
Programlama 6rnegi: uzun yavaslama alaninin ayarlanmasi ($ekil 23)

Kontrol 5l ‘}151{-Engel algilamanin hassashg
gontrol ISIG1 {2 gok az hassas

2 -~ ¢ az hassas

3 £~ standart

4-%- 65 ok hassas

& UYARI

Parametresi lzerinde bir degisiklik yapilmasi durumunda, engel
algilamanin EN 12 453 normundaki Ek A’'ya uygun oldugunu zorunlu
olarak kontrol etmelidir.

Bu talimata uyulmamasi halinde kisilerin agir yaralanmalarina yol
acabilecek sonuglar, 6rnegin kapiya sikisarak ezilme gibi durumlarin
dogmasi miimkiindiir.

Kontrol it ‘}éi*}fi{'Kapanmada birlesme hizi
Kontroligigr 4 4. yavaslama yok
B 2 - % kisa yavaslama

3 - -3¢ -6~ uzun yavaslama
Yorumlar 1: kapama sonunda yavagslama yok.

2: hiz son 20 santimetre boyunca azalir.
3: hiz son 50 santimetre boyunca azalir.

A UYARI

Parametresi lzerinde bir degisiklik yapilmasi durumunda, engel
algilamanin EN 12 453 normundaki Ek A'ya uygun oldugunu zorunlu
olarak kontrol etmelidir.

Bu talimata uyulmamasi halinde kisilerin agir yaralanmalarina yol
acabilecek sonuglar, 6rnegin kapiya sikisarak ezilme gibi durumlarin
dogmasi miimkiindiir.

Kontrol 1519 o

A el 7<::Otomatik 6gretme modu

gontrol 19191 2 - & otomatik Bgretme iglemini bekleme halinde
0 © :otomatik dgretme iglemi tamamlandi

Kontrol 1191~ i vt i vt P .

A S S84 parametreler meniisiinin kilitlenmesi

g°“t’°l 15191 0 @ :parametreler meniisii kilitlendi

B tusuna istem disi basiimasi halinde, parametreler mendisiiniin
kilidini agmak igin asama 10'a geginiz

N

Kontrol 15191
A & J4: S Besleme tipi

Kontroligigi 1
B ;

: sebeke beslemesi
2 -

3¢ giines panosu

«Tamamen agilma » konumunda galigmanin saglanmasi igin
uzaktan kumandanin hafizaya alinmasi (Sekil 24)

Kitle birlikte verilen uzaktan kumandalar hafizaya alinma islemi yapiimis olarak
teslim edilmektedir.

32 kumanda kanalina kadar hafizaya almay1 saglar.
Daha 6nceden hafizaya alinmig bir kanal igin bu uygulamanin gergeklestirimesi
kanalin silinmesine neden olur.

Color veya benzeri tipte bir uzaktan kumandanin hafizaya
alinmasi (Sekil 25)

6

8 - OZEL CALISMALAR

Kullanici kitabina bakiniz.

9 - UZAKTAN KUMANDALARIN VE TUM
AYARLARIN SILINMES]

9.1 Uzaktan kumandalarin atamalarinin iptal edilmesi
- Sekil 26

Ampul yanip sdnmeye baslayana kadar “B” tusuna basiniz (7 saniye).

Hafizaya alinmis tlim uzaktan kumandalarin silinmesine yol agar.

9.2 Tiim ayarlarin yeniden baslatilmasi - Sekil 27

[1]. Otomatik dgretme parametresine erismek igin “A” tusuna arka arkaya 3
defa basiniz.

[2]. Otomatik 6gretme moduna gegis yapmak igin “B” tusuna basiniz. Kontrol
15191 B arka arkaya 2 defa uzunca yanip séner.

[3]. Aktarma mekiginin kizag! kavramasi ve kapiy! kapall konuma getirmesi
i¢in “A” tusu ile motora kumanda ediniz.

[4]. Otomatik 6gretme islemi gevrimini baslatmak igin “B” tusuna basiniz.
Kapi, komple bir Agilma Kapanma gevrimi gerceklestirir.
- Otomatik 6gretme islemi gereken sekilde tamamlandiginda kontrol 1513
B soner.
- Otomatik Ogretme islemi gevrimi gereken sekilde sUrdiriimediyse,

kontrol 15131 B arka arkaya 2 defa uzunca yanip soner.

10 - PARAMETRELER MENUSU KILIDINiN
AGILMASI SEKIL 28

Not: Parametreler meniisii kilitli ise ve hafizaya alinmig olan herhangi bir
uzaktan kumandanin kullaniimasi miimkiin degil ise dnceden bir uzaktan
kumandanin hafizaya alinmasi gerekir (sekil 24 veya 25).

[1]. GM600 motorun A tusuna uzun sireli olarak basiniz.

[2]. A tusuna basmay slrdirirken bir yandan da daha énceden hafizaya
alinmig olan bir uzaktan kumandanin herhangi bir tusuna basiniz.
GM600’Un lambasi kisa stireli olarak yanarak kilit agma isleminin
gerceklesmis oldugunu belirtir.

[3]. Atusunu serbest birakiniz.

& UYARI

Konunun uzman bir yetkili tarafindan gergeklestirilen miidahalenin
ardindan kullanicilarin  giivenligini saglama amaciyla parametreler
meniisiiniin zorunlu olarak kilitlenmesi gerekir.

Bu talimata uyulmamasi halinde kisilerin agir yaralanmalarina yol
acabilecek sonuglar, 6rnegin kapiya sikisarak ezilme gibi durumlarin
dogmasi miimkiindiir.

11 - MUHAFAZA KAPAGININ TEKRAR
MONTE EDILMESI - SEKIL 29

Muhafaza kapagini monte ediniz.




12 - TESHIS

GALISMA

Zorunlu calisma modu “A” tusuna surekli basiimasi ile

Kontrol 15191 B Tanim Ne yapmali?
2 - Motor otomatik Otomatik dgretme isleminin
o 6gretme islemini baslatiimasi

bekleme halinde

Aydinlatma zamanlamasi (hareketten .
sonra) Sabit: 30 sn

Lambanin baglanmis olmasi halinde

Turuncu flagér uyarisi otomatik olarak 2 sn

ariza

Fotoselli Ginitelerde

Herhangi bir engelin fotoselli
Unitelerin algilamasina yol
acmadigini kontrol ediniz.
Fotoselli Ginitelerin kablo
tesisatlarini kontrol ediniz ve
monte edilmis olan herhangi
bir fotoselli tinite olmamasi
halinde 1 ve 2 no'lu uglar
arasina bir kpri yapiniz.
Fotoselli Ginitelerin gereken
sekilde hizalanmig olduklarini
kontrol ediniz.

Kapanma
Givenlik  giriginin Sirasinda
caligmasi Agllma éncesinde . .

(ADMAP) Birlikte

Komple yeniden aglima

Entegre engel algilamasi Ayarlanabilir hassasiyet: 4 seviye

Engel algilanmasi durumunda Komple yeniden agilma

calisma

Kademeli calisma Evet

Acilma hizi Sabit: 14 cm/sn (maks.)
Kapama hizi Sabit: 12 cm/sn (maks.)

Motorun termik
emniyeti

Ariza ortadan kalkincaya
kadar motoru soumaya
birakiniz.

Programlanabilir: yavaslama yok,
kisa yavaslama alani (30 cm), uzun
yavaslama alani (50 cm)

Kapamada birlesme hizi

sensor arizasl

Motor akimi dlgiim
devresinde ariza veya

Elektrik beslemesini kesiniz
(sebeke akimi + emniyet

pili), birkag dakika bekleyiniz
ardindan her iki beslemeyi de
yeniden baglayiniz.

Otomatik &gretme gevrimi
uygulayiniz. Ariza devam
ediyorsa, Simu teknik
destegdine bagvurunuz.

Otomatik 6gretme
cevrimi sirasinda
motorun verebilecegi

Uriin calisma limitinde.

maksimum glice

ulagildi

13 - TEKNIK OZELLIKLER

GENEL OZELLIKLER

Sebeke beslemesi 230V -50 Hz
Maksimum Bekleme 4 W

tliketilen glic Galisma 120 W
Maksimum ¢ekme gicti 600 N

Kullanim
Glnliik Acma/Kapama ¢evrim sayisi

Giinde maksimum 20 gevrim olmak
lizere 10000 cevrim icin test edildi

Maksimum hiz

14 cm/s

Programlama arayiz(i

2 tus - 2 kontrol Is1§1

Iklimsel kullanim sartlari

-20°C/+60°C-kuru ortam IP 20

Strok (hareket mesafesi) sonlari

Agmada mekanik dayanak
Kapamada elektronik: hafizaya
alinmis kapama konumu

elektrik yalitimi

Sinif 2: ¢ift yalitim E‘

Entegre aydinlatma

24V /21 W; duy BA15s

Radyo frekansi

))) 433,42 MHz
<10 mW

Hafizaya alinabilecek kanal sayisi

32

BAGLANTILAR

Tard

Kuru kontak: NF

Glivenlik girisi
Uventi grs Uyumluluk

Fotoselli Giniteler TX/RX

Kablolu kumanda girisi

Kuru kontak: NO

Turuncu flagér gikisi

Turuncu flagor gikisl: 24 V- 15 W

Aksesuar besleme ¢ikis

24V - 500 mA maksimum

Harici anten girisi

Evet: RTS uyumlu anten
(Ref. 9015167)

Evet: uyumlu batarya
(Ref. 9015168)

Yedek akii giris Kullanim suresi

24 saat; kapiya gore degismekle
birlikte 5 - 10 ¢evrim

Sarj sliresi

72 saat

13.1 Olgiiler

Overall Length : 3154,6

171 mini, 140, Available travel : 2555
‘-Q[: . - : 3
& u
Fixation : 2981,7 173
Rail : 2900 m 1135
I
L] ﬁ
] [ .“\ Tgia T
3 =k
L=]
2 269,7

Overall Length : 3127,6
Rail : 2900
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6
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1 - OAHTIEZ AZQAAEIAZ

To mapdv auuBoAo utrodeikvUel diagopa emiteda
KIVOUVOU T OTTOial TIEPIYPAPOVTAI TTIO KATW.

Anhwvel évav Kivduvo TTou TTPOKOAEi Gueca aoBapod
Tpaupanaud f Bavaro

A NPOEIAOMNOIHZH

AnAwvel évav KivOuvo TTOU EVOEXETOI VO TTIPOKOAEOEI
ooBap6 Tpaupariopd i Bavaro

A NPO®YAAZH

Anhwvel €vav KivOuvo TIoU €VOEXETOI VA TTPOKOAECEI
eAa@PU A PETPIO TPAUUATIOUO

NPOZOXH

AnAwvel évav Kivouvo Tou eVvOEXETAI VO TTPOKOAEDE!
(NUIG 1) VO KATOOTPEWE! TO TTPOIOV

O pnxaviopég mpémel va eykabioToTal Kai va
puBpieTan oo TEXVIKO EYKATAOTOONG, ETTAYYEAUATIO
ME YVWOEIG OTOUG UNXAVICHOUG KAl OQUTOMOTICHOUG
KOTOIKIWV, OUMQWVA HE TOUG KOVOVIOHOUG TNG
XWPag aTnv otroia TiBeTal o€ AsiToupyia.

M0 va IKavoTTolouvTal Ol OTTITACEIS Twv TTpoTUTTIwv EN
13241-1, EN 12445 xai EN 12453, ogeilel va akoAouBei Tig
0dnyieg Tou TTaPOVTOG eyxelpIdiou kaB' OAn T dIGPKEIa TG
£yKaTaoTaoNG.

H pn tpnon Ttwv odnylwv outwv EevOEXETAI va
TPOKOAéDEl COPBAPOUG TPOAUMATIOHOUG, YIO TrapPAdEIYHA
Adyw o0vOAIyng amd TV ToPTO.

& NMPOEIAOMNOIHZH

1.1 Mpocidotroinon - ZnuavTikéG odnyicg ao@aAeiog
MNa Adyoug ac@aleiag, ivar anuavtikd va akohoubeite
ONeg TIG 00nyieg, BI0TI TUXOV €0QaAUévn EyKaTAOTAON
uTropel  va  TTPOKAAéDEl  0OPOPOUG  TPAUMATIOHOUG.
Quhre auTég TIG 0dnyieg.
O T1eXVIKOG eykaTOOTAONG TIPETTEl VA EKTTAIOEVOE]
oTmwodATOTE GAOUG TOUG XPNOTES, WATE VA dINCPAAIOTE
0 XEIPIOPOG TOU PnXavIOPoU pe amOAuTn ao@aAciq,
oUp@wva WE TO EYXEIPIdIO XprAaNng.
To eyxelpidio xpRong kar 10 eyxelpidlo eykatdoTaong
mpémel va rapadidovral aTov TeAIkS xpraTn. O TexVIKOG
EYKATAOTAONG TTPETTEI VA EENYATEI UE TAPRAVEID OTOV TEAIKO
XPAoTn 611 n eykatdotaon, n pUBION Kai N cuvTpnon
TOU MPNXQVIOPOU TIPETTEI VA TTPAYHATOTIOIOUVTAl QTTO
ETAYYEAUATIO  PE  YVWOEIG OTOUG UnXaviopoug Kal
QuTOpATIOPOUG KOTOIKIWV.
1.2 Eicaywyn

> INMavTIKEG TTANPOQOPIES
ToTrapdv poidv eival évag unxaviopdg yia ykapalotopTeg
KOTOKOPUPOU 1 0pICOVTIOU AvOiypaTog YIa OIKIOKK XPron,
omwe kaBopiletal ota mpoTuTa EN 60335-2-95 kai EN
60335-2-103, pe 10 omoia ouppop@wvetal. Or odnyieg
QUTEG  TTOOKOTTOUV  KUPIWG  OTNV  IKAVOTToiNON  TWV
ATAITACEWY TWV €V AOYW TTPOTUTIWV Kal, ETTOUEVWGS, OTNV
€€aopaAion TN aoPaAeiag ayabwy Kal TTPOCWTTWY.




& NPOEIAOMNOIHZH

AtrayopeUeTal oTTOIAdNTIOTE XPr O QUTOU TOU TTPOIOVTOG
TEPAV TOU TTEQIOU EQOPHOYAG TTOU TTEPIYPAPETAl OTO
Tapov Eyypago (avatpécte atnv Trapdaypago «[ledio
EQAPUOYNG» TOU EYXEIPIDIOU EYKATAOTAONG).
Atmrayopeletal  n - xpron  OTTOIOUBATIOTE  aECooUAp
N eapmuarog Tmou dev ouvigtatal amd v Simu,
O10QOPETIKA BEV TTAPEXOVTAI EYYUNTEIS VIO TNV AVBPWTTIVN
a0QAAeIq.

H Simu dev umopei va BewpnBei umelBuvn yia {nuiég
TIOU TTPOKaAOUVTAI ATTO TN Un TAENON Twv 0dnylwv Tou
TTapdvTOog EYXEIPIDIOU.

Ze TepITTwon  ap@ifoAiag kard@ v - eykardoTaon
TOU MNXaviopoU 1 av  ETMIOUUEITE  CUUTTANPWUOTIKES
TTANPOPOPIES, CUUPBOUAEUTEITE TOV 10TATOTTO WwWW.Simu.
com.

O1 0dnyiec autég evdéxetal va alagouv oe TEPITTWON
eCENIENG Twv TTPOTUTTIWV ) TOU nXaviouou.

1.3 MpokatapkTiKoi EAEyXOl
> MepiBaAdov eykataoTaong
NMPOZOXH

Mnv pixvete vepd aT0 UnXaviouo.
Mnv eykaBIoTATE TO PUNXaVIOPS O€ EKPNKTIKO TTEPIBAAAOV.

> Kardoraon Tng wopTAG TOU TPOKEITAI VO
£@odiaoTei e nAekTpOKivnOoN
Mpiv aTmo TV €yKaTAOTAON TOU PnXaviapou, BeBaiwbeire
om:
- TOpTa BPIOKETAI G€ KAAR UNXAVIK KOTAOTOON
-1 TOPTA Eival EEI00PPOTINUEVN OWOTA
-1 OPTA KAEIVEI KO avoiyel CwaTd e dUvaun WIKPOTEPN
amd 150 N.

MPOEIAOMOIHZH:
ehampia NG TOPTAG dnuIoupyouv TTIBAvVOUC KIVOUVOUG
(TTTwan g THPTAG).

Omoladnmote  eméuPfacn  oTa

BeBaiwBeite O71:
-T0 €GapTAMATA OTEPEWONG TNG TTOPTAG £ival O KOAA
KOTAOTOON
- 01 DOEG TOU YKAPAC (TOiXO!I, TTPEKI, TOIXWHATA, 0POQH...)
EMTPETTOUV TN OTABEPN OTEPEWDN TOU HNXavIOWOU.
EvioxUoTe T1eG, av gival amapaitnTo.
> Tpodlaypa@ég TG TOPTAG TTOU TPOKEITAI VA
£podiaoTei pe nAekTpokivnon
BeBaiwBeite 611 Ta TUAPATA TNG TTOPTAG OEV TIPOECEXOUV
070 TEC0dPAI0 f aTO dNCI0 dPOO.

& NPOEIAOMNOIHZH

Av n ykapalomopta diaBétel avBpwtoBupida, n TopTa
Tpémel va egomrAiCeTal Pe oUOTNUA TTOU aTTayopeUEl TV
kivnof} TG 6tav n avBpwmobupida dev PpiokeTal oTn
B€an aoaAeiac.

1.4 HAeKTPIKN EyKOTAOTOON

H eykar@otaon g NAEKTPIKAG Tpo®odoaiag TTpéTel va
OUMMOPQWVETAI e Ta TIPATUTIA TTOU I0XU0UV 0T XWpd
TTOU €yKaBioTaTAl O PNXAVIOUOG KAl va UAOTTOIEITAI aTTd
€CEIDIKEUPEVO TTPOCWTTIKO.

H nAeKTPIKR ypauun TPETTEN va TIPOOPICETAI OTTOKAEIOTIKA
yia 10 pnxavioud kar va e¢omAieTal pe TTpooTadia
arroTeAoULEVN ATTO:

- lla ac@aAeia fi évav ac@aAeiodiakoTn 10 A,

- Kal ia diaragn mpoataaiag peuparog diappong (30 mA).
Mpémel va TpoPAc@Bei d1aTatn 0AOTTOAIKA G aTTOOUVOEONG
NG TP0POdOTiag.

zuviotaral n TomoBétnan  aAegiképauvou  (UEyIoTNG
uttoAgImépevng 1dang 2 kV 10 avwraro).

> AiEAeuon Twv KOAwdiwv

Ta eviagiaopéva kaAwdia Tpémel va eEomAifovtal e
TTPOCTATEUTIKO TTEPIBANUO W €TTOPKY OIAETPO yia va
OlEpxeTal TO KOAWDIO TOU WOTEP KOl T KOAWdIA Twv
TPOCBETWY EEAPTNHATWV.

2TV TIEQITITWON U EVIOQIOOHEVWY  KOAWDIwVY,
XPNOIHOTIOINOTE Eva KAVAAI KAAWDIWY TTOU avTEXEI KATA TN
d1éAeuan oxnudTwy (kwd. 2400484).

1.5 Odnyieg ao@aAciog o€ oXéon PE TNV EYKATAOTACN

& MPOEIAOMOIHZH
Mpiv amd TNV EYKOATAOTOCN TOU UNXavIOWOU, a@aIpEOTE
ONa 1o TEPITTA oxovid 1 aAuoideg kal BEOTE €KTOC
AeToupyiag kaBe diaracn aocaliong (aoeaAeia) Tou dev
Bewpeital amapaitnTn yia v NAEKTPOKivNTN AEIToupyia.

Mnv ouVOEETE TO UNXaVIOUO O€ Ty TPoYodoaiag (dikTuo,
ptrarapia A nAiakn Tpo@odoaia), TTPIV OAOKANPWOETE TV
£YKOTAOTOON.

& NPOEIAOIMOIHZH

Aiao@ahioTe 0TI 01 €mMIKiVOUVEG TTEPIOKES (TUVBAIYN,
diatunan, oerivwaon) dev gival TPooPACIUES avapETT
0TO TUAMO TTOU TTaipvel Kivnon kal ta yUpw oTaBepd
pEPN AOYyw TNG PETAKIVNONG AVOiyHaTOS TOU TUAMATOS
TTOU TTAiPVEI Kivnan ) @POVTIOTE yIa TNV onuaToddtnon
QUTWV OTNV eykataaTacn (avarpéére otnv mapdypago
«[1p6AnWN KIVOUVWV»).

KoAOTE POVIUA TIG TIPOEIBOTTOINTIKEG ETIKETEG TUVBAIYNG
0€ EUQAVEG anueio 1) kovid aTta oTaBepd XEIpIOTHPIa, AV
UTTAPXOUV.

& MPOEIAOMNOIHZH
AtrayopeleTal pnT@ N TPOTIOTTOINGN  KATIOIOU  ATTO
10 eCopthuaTa TOU TIEPIAOUBAvOVTOI OE QUTAV TN
OuUcoKeuaaia 1 n xpron mpdobeTou £EapTAUATOC TTOU Oev
OuVIOTATAI OTO TTAPOV EYXEIPIDIO.

Emitnpeite v opTa dTOV KIVEITAI KA DIATNPEITE PAKPIA
kGO dropo, £wg éTou oAokAnpwBei n eykatdoTaon.

Mn xpnaoiuoTTolite KOMNTIKEC OUTIES VIO VO OTEPEWTETE
TO UNXQVIOUO.




EykataoTtAoTE TOV €OWTEPIKG UNXavIOUO  XEIPOKivNTNG
amooUUTIAEENG O€ UYOG WIKpOTEPO aTT6 1,8 m.

KOAAGTE POVILA TNV ETIKETA Y10 TO UNXAVIOHO XEIPOKIVNTNG
amogUUTTAEENG BiTTAa OTO XEIPIOTAPIO TOU.

A NPOEIAOMNOIHZH

[Mpoa€tTe GTAV XPNOIPOTIOIEITE TO PNXAVIOHO XEIPOKIVANTNG
amooUUTAEEnG, OI0TI  JId  AVOIKT  TIOPTA  UTTOPEI
va TECEl QTOTOMA O€ TIEPITITWAON ToU Ta eAaThpIa
€xouv gcaoBevioel | omacel 1 av n TopTa dev Eival
€€1I00PPOTINKEVN OWOTA.

NPOZOXH

TomoBetAoTE OTT0I1001TTOTE OTABEPS XEIPIOTAPIO OE UYWOG
1,5 m TOUAGXIOTOV Kal O€ OTITIKI) ETTOPA WE TNV TTOPTA,

OAMG JakpI@ armd KIVOUpEVa UEPN.

Meta v eykataoTaon, Bepaiwdeite oTi:

- 0 UNXAVIOPOG €xEl pUBpIOTET OWOTA

-0 UNXaviouog Xelpokivntng amoaUUTIAECNG AciToupyei
owaoTd

-0 PnXaviopog aAAadel @opd otav n TOPTA CUVAVTACEI
avTikeipevo Uwoug 50 mm Trou BpiokeTal TAvw OTO
£00¢0¢.

& NPOEIAOMNOIHZH

Otav n mopta Acitoupyei autépara 4 av  divovral
EVIOAEG Xwpi¢ OTITIKA €TTaQr], TTPETTEI VO EYKOTOOTACETE

OTTWOOATIOTE WTONAEKTPIKA KUTTOPA.

Ortav n mopTa Aciroupyei autouata f av n ykapalomopra
Bpioketar mavw o€ Onuoaio Opduo, iow¢ amaitnBei
N TomoBéTNON TOPTOKOAI QWTOC, CUUQWVA HE TOUG
KQVOVIONOUG TG XWPAS aTnv oTroia TiBetal og Asitoupyia
0 UNXavIouog.

> MMpo@uAdgeig wg Tpog Tnv emAoyR EVOUPATWY
ByaAte 6Aa Ta koopApara ou gopdre (BpayxidAl, auaida
A GANQ) KaTd TNV eyKaraoTaaon.
[0 0TToI0VOATIOTE XEIPITUO KAl TIC Epyaaies dIdvoiEng oTTwv
KOl GUYKOAANONG XPNOIUOTIOIEITE KATAAANAO TTPOCTATEUTIKO
£CoTAIoO (€101KA yuaAId, yavTIa, WTACTTIOES K.T.A.).

1.6 Zupuopewon

Epeic, n etaipeia Simu, dnAwvoupe 011 auté TO TIPOIOV
GM600

OUMHMOPQWVETAI  WE  TIG OUCIWOEIC ATTCAITACEIS  TWV
EQAPUOCOPEVWV EUPWTTAIKWY 0dNYIWV.

To TmAjpeg  keigyevo TG ORAwONG  ouUPPOPOWONG
EE diariBetar otmv  akdAoubn 10T00€AiIdO internet:
Www.simu.com.

1.7 YmootApign

lowg ouvavinoete dUOKOAiEG OtV €ykaTAOTOON TOU
unxaviouou fi utropei va oag dnuioupynBoulv amopieg.
Mnv dI0TACETE VO ETTIKOIVWVAOETE Padi Pag, ol €101KOi Jag
gival TTpOBuULOI va aTTavTATOUV OTIG EPWTATCEIS OAC.
Internet: www.simu.com

1.8 MpoAnyn KIvdivwv

& NPOEIAOMOIHZH
MpoAnyn KIvEivwy - unxaviopég omaoTig /
AIWPOUNEVNS YKAPAlOTTOPTAG YIa OIKIOKA XPAON

}

" TeproxA 1
Mepioxn 4 PIO%

N 4

Emikivduveg eploxég: ola péTpa wpETTeEl va An@Bouv yia
va e§aAeipBouv evdexOpEVOI Kivduvol;

KINAYNOI AYZEIX

MEPIOXH 1 Avixveuan eyyevoug eptrodiou
Kivduvog oUvBAIyng  OTO pnxaviapo.

avaueoa o1o £dagog  BePaiwBeite omwadnmoTe

Kal T0 KATw AKpo Tou
BupbdeuAou KaTta TO
KA€ioIO

0TI n avixveuan eutrodiou
OUPMOPPWVETAI HE TO
Tapaptnua A tou Tpotutrou EN
12 453.

2¢€ TIEPITITWATN TTOU N TTOPTA
¢avakAeivel autouara,
EYKOTOOTAOTE QWTONAEKTPIKA
KUTTOPO.

Avixveuan eyyevoug euTrodiou
0T0 Unxaviguo.

BeBaiwbeite ommwadrmore

0TI N avixveuan eutodiou
OUUHOPQUWVETAI LE TO

MEPIOXH 2*
Kivéuvog auvBAiyng
QvApETa aTo TTPEKI
KQI TO ETTAVW AKPO
ToU BupduANoU KaTa

T0 KAEiOIJO mrapdptnua A tou TrpotUTrou EN
12 453.

MEPIOXH 3* KarapynoTe 6Aa 1a onpeia

Kivduvog kot kal  ayKioTpwang Kai OAEG Tig

OQAVWONG OVAUETT  AIXUNPEG AKPEG OTNV ETTIPAVEIQ

oTa TTAVEA TOU T0U BupOPUANOU

BupbeuMou, aTa
d1akeva Pe didoTaon
ueTacl 8 mm kai 25
mm

KarapyoTe 6Aa ta didikeva Je
didoTacn = 8 mm A < 25 mm




MEPIOXH 4*
Kivduvog ouvBAiyng
avApeoa oTIG payeg
KUAIGNG Kall TOUG

KarapyraTte OAEG TIG AIXunpeES
AKPEG aTIC pAyES 0dAYNONG

KarapyrioTte 6Aa ta didikeva =
8 mm avaueoa oTIG payeg Kal

TpOX0UG TOUG TPOXOUG

MEPIOXH 5* Avixveuan eyyevoug eutrodiou
Kivduvog oOvBAIiynG  OTO pnxaviopo.

avaueoa oTa BeBaiwbeite ommwadrmore
deutepelovTa akpa Kal 0TI N avixveuan eutrodiou

TO YEITOVIKG OTOBEP  GUUUOPQUWVETAI LE TO
TUApaTa

mrapdptnua A tou TrpotUTTou EN
12 453.

* Aev amaireital mpooTacia atic mepIoxES 2, 3, 4 kai 5, av
n mopra eAEyxeTal e Taparerauévo TAtnua f av 1o Uwog
¢ EMIKivVOuvnG Treploxns eival ueyaAutepo amo 2,56 m
amo 10 £6a¢o¢ i arrd o1moI00NTToTE AAAO ETTITTEDD LOVILING
mpoéapaarg.

2 - NMEPIFPA®H TOY MPOIONTOX
2.1 Mepiexopeva - Eix. 1

Ap. ApiBpog Meprypagn

1 1 Kegpahr potép
2 1 Oupida
3 1 ArxaAwT6 OTAPIYHA TTPEKIOU
4 1 ArxaAwt6 oTAPIyHa TTOPTAG
5 2 Bdon oTepéwang aTnv opoen
6 2 Baon otepéwang Ke@aArg KivntApa
7 1 Mnxaviopog xelpokivnTng amooUPTTAEENG
8 1 ZUVOETIKAG Bpayiovag
9 1 ZT0TT 0PIOBIOKATITN
10 4 Autodidrpnn Bida TCB-H 4,2x13 zn
1 1 Kahwdio Tpogodoaiag
12 4 Bida pe podéha TH10 M8x12 zn
13 2 Bida TH M8x16 zn
14 6 Magiuad HU8
15 2 Atovaki
16 2 Acopdheia
17 4 Bida autokoyAiotopnang @ 4x8

18a 1 Eviaiog 0dnyog

18b 1 08ny6¢ 2 TUNaTWY

18b1 1 XiTwvio

18b2 8 Bida autokoyxAiotéunong @ 4x8
19 2 AT 2 hexeipiomipia TSA+ 4 dialAwv
20 1 NaptrtApag 24 V 21 W t0mou BA15s
21 2 ‘Edpava ouykpdmang aAucidag

2.2 Nedio epappoyng - EIk. 2
O mapwv pnxaviouds mpoopileTal amokAEIOTIKG yia Tov €E0TTAIONO I0g
yKapagdtopTag yia OIKIaKr Xprion.

Tomol Bupwv (Eik.2)

O pnxaviopog GM600 mpoopideTal va e@odiaaTei pe nAekTpokivnan:

A : HOVOKOUNATN TIOPTA OPORIG.

B : omaoTA mopra:

- av 70 eTAVW TIPOPIA Tou TTAveA gival €181KO, XPNOIHOTIOIRCTE “TO DIXOAWTO
OTAPIYMa OTepEwang yia oTracTh TopTa” Kwd.: 9009390.

AlaoTdoeig Bupwv (Eik. 2)

O1 ykapagdmopreg euBadou péxp! 7 m? ummopoly va eival PnyavokivnTeg.

270 pé€yI0TO UYWOS Twv Bupwv, N B1adpopr| Tou PoTEP uTTopei va BeATioToTTOINBE :

- Me repioTpo®n TG ke@aArG Tou potép Katd 90° (Eik. 6- 0).

- Me otepéwon Tou  OixaAwtoU  oTnpiypaTog  TTPEKIOU  OTNV  OpPoQN
peTaToTmopévou O axEan e To TPpékI kard 200 mm To avwraro (Eik. 4- o )

- Me kot Tou guvdeTiKoU Bpayiova.

Ap18u6g KUKAwV ava wpa: 20 KUKAOI/WpPa KATAVEUNHEVOI OUOIOUOPPA OTTO
amoyn xpdvou.

3 - EFKATAXZTAZH

Av n ykapaomopta amoteAei ™ povadikr 6iodo mpdapacng oTo YKaPAl,
TIPOBAEWTE TNV TOTTOBETNOT EVOG EEWTEPIKOU UNXAVIOHOU OTTOCUUTIAEENG (KWwd.
9015169).

3.1 Yyog eykardoTtaong - Eik. 3

MetpiaTe v amooTtaon “D” avapeoa aTo WnAdTEPO ONEio TG TTOPTAS Kal

NV 0poY.

- Av n améoTaon ‘D" eivar petagy 35 kar 200 mm, oTepewaTe ameubeiag To
OUYKPOTNHO OTNV 0PORH).

- Avnaméotaon “D” gival peyaAutepn amméd 200 mm, 0TEPEWTTE TO CUYKPOTHA
karé TéTolov TPOTIO, WaTe T UYos “H” va eivar petagy 10 kai 200 mm.

3.2 AvoAuTiki Trepiypa@n Twv diapopwv Bnpdtwy Tng
gykardortaong - Eik. 4 éwg 14

Z1epéwan Tou diXaAwTOU OTNPIYHATOS TIPEKIOU KOl TOU
SixaAwToU oTnpiyparog woptag (Eik. 4)

21NV TePITTWaN ameubeiag eykaraaTacng aTnv opo@n (KOANTA GTnv 0poen),
70 dIXOAWTO OTAPIYMA TIPEKIOU UTTOPET va OTEPEWBET OV 0po@n Kal, av ival
QTapaitTo, YETATOTTIONEVO O€ OXEON HE TO TTPEKI katé 200 mm T0 avwTaTo
(Eix. 4- @9).

ZuvappoAoynon Tou odnyol 2 Tunpatwy (Eik. 5)
[11- [2]. [3]. Avoitre Ta 2 THAUATA TOU 0BNYOU.

& BeBaiw6eire 611 n aAucida 1j o ipdvrag dev diacTaupwveral.

[4]. ZuvapuoloynoTe Ta 2 TuAPaTa Tou 0dnyou pe T Bonbeia Tou XiTwviou.

[5]. ZrepewaTe T0 GUYKPATNUA XPNTIOTIOIWVTAG TIG 8 BidEC OTEPEWANG.

[6]. Zoitre TO TAgIUADI, yia va Teviwoere TV aAucida A Tov 1pavia. To
oupTTIECOpEVO EAAOTIKO TUARPO TTPETTEI Va £xel urikog 18 kal 20 mm.

O1 Bideg oTepéwang dev TTPETEI va EIGEPYOVTAI GTOV 0dNYO (UNV TPUTTACTETE).

TTnv TEPITITWON £YKATATTATNS KOMNTA GTNV 0pOYK, NV XPNCIUOTIOINTETE TIG

Bideg oTepEwong Tou XITwviou.

ZuvappoAdynon Tou o8nyou otnv ke@aAn Tou Kivntipa (EIK. 6)
LT1EPEWOT TOU OUYKPOTAHOTOS OTNV 0po@i) Tou yKapdd (EIk. 7 éwg 9)
Z1epéwan oTo diXaAwTo oTAPIyHa TpeKIoU (EIK. 7)

ZTEPEWATN GTNV 0POYN

KoMntd otnv opoor): ameuBeiag atepéwan aTnv opoen péow Tou odnyou
(Ek. 8).

Y& aqmoaTa0n OO TV 0pOQr: aTEPEWAT GTO UWOS TNG KePaANG otép (Eik. 9)
la evdidpeon atepéwan pe duvardtnta plBuiong katd prikog Tou 0dnyou f

yia aTepéwan og amoataon h peract 250 mm kai 550 mm, XpnoIKOTIOIATTE TO
KIT GTEPEWONG OTNY 0pogr e Kwd.: 9015161 (Eik. 9 - @)

Ztepéwan Tou Ppayiova otnv TopTa Kal To popeio (Eik. 10)

2e mepimrwon mou n Aafr amoouumAeéng Ppiokerar o€ dwog
ueyaAirepo amd 1,80 m, Ba xpelaoTel va TPOEKTEIVETE TO KAAWOIO
yia va karaatei mpoofaaiuo ae KGbe xpAaTn.

[1]. AmoouumAégre 1o @opeio pe ™ PorBela Tou Pnxaviouou Xelpokivntng
amoaUpTAEENG.

[2]. ®épre 10 opeio aTo UYWOG TNG TTOPTAG,.

[3]. Zrepewarte 10 Bpayiova aTo dixaAwTd GTAPIYUA TIOPTAG KaI OTO POpEio.

PuBuion kai oTepéwan Tou oToTr avoiyparog (Eik. 11)
[1]. AmoouptAégte To @opeio pe T BorBela Tou pnxaviopoU Xelpokivng
amoaUPTIAEENG Kal GEPTE OTNV TIGPTA OTNV AVOIKTH BEan.

N

Mnv avoiete TNV TOPTA pEXPI TEPUA, AAAG PPOVTIOTE WATE VA NV PTACE!
0Ta GTOTT TNG.

Kard t diGpkeia autou Tou xelpiauou, Befaiwbdeite 611 dev ummdpyel
kivduvo¢ va mmaatei apydrepa 10 KaAwdio Tou unxaviouou
amooUuTAEéng e kamoio mpoetéxov Turua Tou oxnuarog (yia
mapddelyLa, o€ axdpa 0poprg).




-
L

[2]. TomobBetiaTe T0 OTOT TAVW OTO QOPEIO KAI OTEPEWATE TO OTOTT GTOV
0dnyo.

TotroBétnon Twv edpdvwv cuykpdtnong aAuaidag (Eik. 12)
MepimTwan odnywv e ahuaida pévo.

TomoBetAaTE KABE €va amd Ta Edpava oty TEWTN Ot Tou 0dnyou, otV
€CWTEPIKA TTAEUPA TWV OPIODIKOTITWV.

BuBioTe omwadnmote T0 £0pavo PEXPI TEPUa, €101 WATE N TPOECOXN
ToTmoBémang va di€ABel £Ew amd Tov 0dnyo.

"EAeyxog TnG Téong (tévuong) Tng ahucidoag i Tou 1pavta (Eik. 13)
O1 0dnyoi Tapadidovral e TPopuBUITUEVN Kail eAeypévn Taan. PuBpioTe Tnv
1601, av XpeladeTal.

To eAaotiké Tufua bev mpémel moté va ouuTmiéeTal TeAsiwg Kkard
O1dpkela Tn¢ AgiToupyiag.

HAekrpikn oUvdeon Tng Tpopodooiag (Eik. 14)

[1]. TomoBethoTe T0 AauTtipa.

[2]. MpayuaromoinaTe T GUVOETT GTO NAEKTPIKS BiKTUO.
To evdeikTikO B avapoafriver diadoxikd 2 gopég, emanuaivovtag ot 10
oTéP BPIOKETAI OE KATAGTAOT AVAUOVAG TG AUTO-EKUABNaNG.

2uvdéare 10 KaAwdio Tpopodocias ae mpida mou Exel TPoBAs@Oei
EIBIKG yIa TO OKOTTO aUTOV Kai 1) OTToia OUUOPPWVETAI TIPOS
TIC QTTQITHOEIS NAEKTPIKOU PEUMATOC.

& NPOEIAOMNOIHZH

I1o TENOG TNG EYKOTAOTAONG, EAEYXETE OTTWABNTIOTE OTI N AViXVEUDN
euroSiou ouppop@wvETal pE To TrapdpTnpa A Tou rpoTdTrou EN 12 453.

4.3 KAcidwpa mpodofaong oTiS TAPAPETPOUG
(rAfkTpO A) - EIK. 16
MéoTe pe diadoyikG mrarApara 1o TARKTPO A, éwg OToU TO EVOEIKTIKO
avaBoafrioer 4 Qopég.
MarAaTe pia opd 10 koupTri B:
- To pevou Trapapérpwy (TARKTPO A) eivarl KAEIGwpEVO.

A MPOEIAOMOIHZH
ZT10 TENOG TNG EYKATAOTAONG, TO PEVOU TTOPAMETPWY TIPETTEI VA €ival
ommwadnmore kKAedwpévo, yia va Siao@alileTal n ag@aAsin Twv
XPNOTWV.
H pn tipnon autig tTng odnyioag evdéxetal va TpokaAéoel goPapoug
TPOUNATIOHOUG, yia Trapdderypa Adyw oUvOAIyng amd Tnv TopTa.

Ze auTo 10 0TASIO TNG EyKaTAOTAONG, TO HOoTEP GM600 €ivan
£T0IMO Y10 AgiTOUpYia.

5 - AOKIMH AEITOYPT1AZ

4 - MIPOrPAMMATIZMOL
4.1 Meprypa@n Twv TARKTPWY TTPOYPUHHATICHOU

Emegynon evaeIkTIKwy:

@  opnoto

\A/

£9-R2 L
‘;CV)QT avaBoaprvel

MARKTPQ

Aeitoupyia

- Evepyotroinon g auto-ekudbnong
- Amropvnuéveuan/katdpynaon TAExeIpIoTPiwY
- TpotroToinan TG TIUAG HIag TTAPApETPOU

- Xprion g Aeitoupyiag egavaykaopévng ekkivnong

- EmihoyA Wiag apayétpou
Evoeiktikd A - EvOeikTIk ETIASyPévnG TIAPAPETPOU
Evdeiktikd B - EvOeIkTIKO TIUAG TTapapéTpou

- Evdeiktikd emonuavang BAGBNg

4.2 Auto-ekpdenon - Eik. 15
[1]. AwoTe evioAr oTo KivnTApa We To TARKTPO “A”, €101 WaTe 0 dpopéag va
OUPTTAQKE |E TO QOPEI0 Kal va PETAKIVATEI TNV TIOpTa 0TV KAEIOTA BEaN:
- KparAaTe ratnuévo 1o TARKTpo “A” yia va peTakivnOei o dpopéag.
- A@roTe TO TTAAKTPO YIa VO OTAPATACEI O OPOMEQG.
- KpatioTte kar Al Tatmpévo 10 TAAKTPO “A” yia va WeTakivnBei o
dpopéag Tpog v avTiBetn popd.
AonoTe 10 TARKTPO “A” TIpIV apyioel To JOTEP va TTIECEI TNV TIOPTA.
[2]. PuBuioTe TNV KAeioTA BEaN e TN BoriBeia Tou TTARKTPOU “A”.
AgnoTe 1o TARKTPO “A” TTPIV apXioel To poTéP va TECE! TV TTOPTA.
[3]. Mathote 10 TAAKTPO “B” yia va &kivAoel n dladikagia g auto-
ekuddnong.
H mépta mpaypatotolel évav TARPN KUKAO avoiypaTog-KAEITipaTog.
- Av n auto-ekudBnaon eival owaoTh, 1o evOeIKTIKG B afrivel.
- Av n diadikagia Tng auto-ekuabnang dev eghixbnke owaTd, TO
evOeIKTIKO B avaoBoafrivel (avaBoafriver 2 gopE).
Katéd n diapkeia TG auTto-ekuddnang:
- Av n TOpTA KIVEITAI, TO TTATNMA OTTOIOUSATIOTE TTARKTPOU OTAPATA TNV
Kivnon g TOpTag Kal BIOKOTITEI TNV AUTO-EKUABNOM.
Mmopeite ava aoa aTiyuf va amoktigete Tpdafaan atn Asitoupyia auto-
ekuadnang, akoua kai n dladikacia auto-ekuabnang xel RN oAokAnpwBEi.
Inueiwon: Ta TnAexelploTApIA TTOU UTTAPXOUV OTO KIT €ival Adn
OTTOPVIHOVEUPEVQ.

5.1 Xpnon Twv TnAexeipiotnpiwy - Eik. 17

5.2 Aertoupyia Tng avixveuong eptrodiou - Eik. 18 kai 19
Evoexopevn avixveuon eumodiou katd 10 kAEioIuo TTPOKAAE] TO VEO Gvolypa
g mopTag (Eik. 18).

Evdeydpevn aviyveuan eutmodiou katd 1o Avolyud TIPOKOAET TO OTAPATNMA TNG
mop1ag (Eik. 19).

BeBaiwbeite 611 n avixveuan eummodiou Acitoupyei dtav n mdpTa GuvavVTATE
eumodio Uyoug 50 mm Trou Bpioketal TAvw 0T €300,

5.3 AeiToupyia TOU EVOWHATWHEVOU QWTICHOU

O owriopoég avapel og kGBe ekkivnan Tou PoTép. ZPrvel autduata UoTeEPa ammd
30 SeutepOAeTTa, apdTOU OAOKANPWBEI N Kivnan TG THPTAC.

H emavahapBavopevn xpraon, Tou £xel wg amotéAeaua va avapel ouvéxela
n Auyvia, ptopei va odnynoel o autéparo ofrciuo yia Adyoug BeppikAg
TTPOCTaCIAG.

5.4 Exktraideuon Twv XpnoTwy

EkmaideuaTe omwaodAmote GAoug Toug XPAGTEG OTN XPHON QUTAS TNG TTOPTAG
pe amdAutn acedAeia (TUTTIKA XprAon kal apxh amac@aAiong) Kabwg kai
OTOUG TIEPIOBIKOUG UTTOXPEWTIKOUG EAEYXOUG.

6 - ZYNAEZEIZ TON NEPIOEPEIAKQN
EZAPTHMATQN

6.1 Meprypa@n Twv S10pOPWYV TEPIPEPEIAKWY
egaptnuaTwy - EIk. 20

Ap. Meprypaei
MMopToKaAi pwg
AI0KOTITNG e KAEIDI
Kepaia

Mmarapia
®wrokiTTapa

(o> RN, N~ RO

6.2 HAekTpIKN OUVOEDT TWV BIAPOPWV TIEPIPEPEIOKWV
ggaptnuaTwy - EIk. 20 éwg 21

Mpiv a6 oTToIadATIOTE ETTEURACN OTA TTEPIPEPEIAKA EEAPTANATA, DIOKOWTE TNV

NAEKTPIKA TPOPOdOTIa TOU HOTEP.

Fevik6 nAekTpikd oxedidypappa (Eik. 20)

OwrokuTTapa (EIk. 21)

Kard tnv TomoBETnon Twv QwTOKUTTAPWY, KATApYAOTE T Ye@Upwan petatl
TWV aKPODEKTWV 1 Kall 2.



2& TEPITITWON KaTdpynong Twv QuTOKUTTApwY, TTPETTEI OTTWOOHTTOTE
va mpayuaromoinBei éava n yepupwaon uerall Twv akpodekTwy 1

& Kai 2.

7 - PYOMIZH MAPAMETPQN KAI ENIAOTEZ
AEITOYPTIAZ

8 - EIAIKEZ AEITOYPTIEXZ

BA. BifAio xpAoT.

9 - AIATPA®H TON THAEXEIPIZTHPION
KAl OAQN TQN PYOMIZEQN

7.1 Tevik6 oyedidypappa pudBpIong TrapapéTpwy - Eik.22

7.2 Eme€nynon Twv S10pOopwv TapAPETPWY

Mapddelypa  TpOypaAppATIOHOU: pUBMION TG MEYAANg TEPIOXAS
empBpaduvong (Eik. 23)

EvdeikTiko A
EvdeikTiko B

- Evaiobnaia Tng avixveuong eptrodiou

6 Tro)\u iKY euaigBbnaia
: : 'ITO)\U HIKpn uaiobnaia

L‘-’» : peyGAn euaioBngaia

A NPOEIAOMNOIHZH

Le mepiMTwOoN PETABOANG TNG TTOPAUETPOU, O TEXVIKOG EYKOTAGTAONG
mpémel va  eAéyxel omwodAmore Om n avixveuon epmodiou
OUPHopQWVETaI e TO TTapdpTnia A Tou TpotUTrou EN 12 453,

H pn tApnon autAg Tng odnyiag evdéxeTal va TpokaAéael gofapols
TPOUNATIOHOUG, Yia Trapdderypa Adyw oUvOAIyng amd Tnv TopTa.

9.1 Kardpynon twv TnAexeipiotnpiwy - EIk. 26
MarAaTe 1o TARKTPO “B”, PéXP! va apyioel va avaBoafrvel n Auyvia (7 s).
[Mpokahei T S1aypah GAwV TWV ATTOUVNHOVEUPEVWY TNAEXEIPIOTNPIWV.

9.2 Apxikotroinon 6Awv Twv pubuioewy - Eik. 27

[1]. MNarmote 3 opég 1o TAAKTPO “A” yia va amoktioete Tpdopacn oty
TIOPAETPO AUTO-EKUGBNTNG.

[2]. MamoTe To TARKTPO “B” yia va petapeite aTn Asitoupyia auto-ekuddnong.
To evdeikTIKO B avaBoaprivel diadoyikd 2 gopég.

[3]. Awote evioAry oTo KivnTApa Pe To TARKTPO “A”, £101 WOTe 0 dpopéag va
OUUTTAGKE] € TO QOPEIO KAl Va PETAKIVATEI TNV TTOPTA 0TV KAEIOTH BEOM.

[4]. MNamote 10 TAAKTPO “B” yia va §ekivAoel n diadikacia g auto-
ekuéBnong.
H mopta mpayuarotoiei évav AP KUKAO avoiypatog-kAEIGipaTog.
- Av n auTo-ekpaBnan ival owaTn, T EVOEIKTIKO B afrivel.
- Av n diadikagia Tng auto-ekudBnang dev efehixBnke owatd, TO

evOeIKTIKO B avaBoaprvel diadoyikd 2 @opég.

10 - ZEKAEIAQMA TOY MENOY
NAPAMETPQN - EIK. 28

EVBEIKTIKO A 3" Tqy Grnra TpooyyIong KaTé To KAEiTIO

xwp|g empBpaduvon

uu(pn meploxn emppaduvong
,,,,,, - peyaAn Trepioxr emBpaduvaong

1: pr|g emBpaduvan aTo TEAOG Tou KAeIgiuaTog.

2 : H raxutnta peiwvetal ota teheutaia 30 ekarooTd.
3 H 1ayutnTa peiwveral ota teAeutaia 50 ekatooTa.

EvdeikTik6 B 1 O

2x6Nia

Inpeiwon: Av 10 pevou mapapéTpwy gival KAEIdwpévo kol dev gival
O100£0140  KOVEVO  OTTOMVNMOVEULEVO TNAEXEIPIOTAPIO, TIPETTEl Va
OTTOVNHOVEUTEI TTPONYOUHEVWE KATTOI0 TNAEXEIPIOTAPIO (€IK. 24 | 25).
[1]. MéoTe mapaterapéva 1o TAAKTPO A Tou GMG00.

[2]. Xwpi¢ va agrnoete 10 TAAKTPO A, TIECTE KATTOI0 TTAAKTPO €VOG 11dN
amopvnuoveupévou TnAexeipiatnpiou. H Auxvia GM600 avapel yia Aiyo,
yia va emanpavel Ot 1o EekAeidwpa evepyoToIonke.

[3]. A@noTe To TAAKTPO A.

A NPOEIAOMNOIHZH

A NPOEIAOMNOIHZH

Le mepimTwon YeTaBoAAG TNG TTOPAPETPOU, O TEXVIKOG EYKATAGTAONG
mpémel va  eAéyxel omwodAmotre Om n avixveuon epmodiou
oupHop@WVETal e TO TTapdapTnua A Tou TpotUTrou EN 12 453.

H pn Tpnon autig Tng odnyioag evdéxetal va TpokaAéoel goPapoug
TPOUMATICHOUG, yia Trapdderypa Adyw oUvOAIyng amd Tnv mopTa.

Z10 TEAOG TNG EYKATAOTOAONG, TO HEVOU TTOPAUETPWY TIPETEI VA Eival
ommwadnmoTe kAeidwpévo, yia va Slao@aliletal n ag@aAsin Twv
XPNOTWV.

H pn mpnon autAg Tng odnyiag evdéxeTal va mpokaAéael goBapols
TpOUPATIoNOUG, yia Tapaderypa Adyw o0vOAiyng amd Tnv mopTa.

EVBEKTIKOA 45" Aermoupyia auto-ekpadnong

EVBeIKTIKO B 2 347 & : ev avapovA TG auTo-ekpédnong
0 @ :nauto-ekuddnan éxel oAokAnpwoei

11 - ENANATOMOGETHZH THZ OYPIAAZ
TOY KAAYMMATOL - EIK. 29

EVBEKTIKO A 35655 K\eiBupal Tou pievol Tapapérpuy

Evdeiktiko B o o

: TO pevoU TTaPAPETPWY ival KAEIDwuEVO

EmavaromoBemaTe T Bupida Tou KaAUUPATOG.

12 - AIATNQXTIKOZ EAEMXOZ

Av marn6ei 1o mAnkTpo B, mepdate ato Briua 10 yia va EekAeidwaoere
10 EVOU TTAPALETOWY

EvdeikTiké B Eppnveia Ti mpémel va KaveTe
Mortép ev avapovi TNG  ZEKIVAOTE TNV auTo-

auto-ekuadnang ekuGbnon

EvdeikTikO A

-5 6 Tomog TpogoSosiag
EVBekTIKO B 1 34 - Tpogodooia nAekTpIko BIKTUOU
2 -6 -6 Hhakn

ATtropvnuoveuon Twv THAEXEIPICTNPIWY YIa TN AsIToupyia e
«MAnpeg avorypar (Eik. 24)

Ta TAEXEIPIOTAPIO TTOU UTTAPYXOUV OTO KIT €ival 1O aTTouvnHoveEUpéva.
Ymapxel n duvardTTa aToPVNUOVEUTNS £WG 32 KAVOAIWY EVIOAAG.

H extéAeon autig Tng dladikaaiag péow éva AON aTTOPVNHOVEUEVOU KaVOAIOU
TrpokaAei Tn laypagn Tou.

Atropvnuoveuon TnAexeipiotnpiou Tutrou Color fi TapobpoIou
T0T0U (EIK. 25)

BAGBN gwrokuttapwy  BeBaiwBeiTe O1i dev Exel
QVIXVEUTE] KOVEVO ELTTO0IO0 OTTO
Ta QWTOKUTTOP.

EAéyGre Tv kahwdiwon

TWV QTOKUTTGPWV
TIPQAYHOTOTIONOTE TN YEQUPWAT
pewgu TWV OKPOOEKTWV 1 Kall 2,
Qv BV UTIGPXOLV QUITOKUTTaIpaL
EAéyGre T owo
£UBUYPAUION TwWV
QWTOKUTTOIPWY

AQNHOTE TO HOTEP VOl KPUWGE,
pe&n VOl TIGWE! VOl ELQAVIZETal

Oeppikr| TpooTaTia
TOU HOTEP




BAGBN KukAwparog  AloKOWTE TNV NAEKTPIK
PETPNONG PEUPATOG  TPOYOOOTId (NAEKTPIKG BikTuo
horép f) Bhafn R G Kl
aionmpa ETA ETTAVOCUVOEDTE TNV
TPOoYodoaia.
EkteAéaTe T diadikacia
auTo-ekuaBnang. Av n BAGRN
TIAPOEVEL, ETTIKOIVWVAOTE
£ 70 TUAua TeXVIKNG
T00TNPIENG NG Simu.
EmimelyOnke n péyiom  H Aermoupyia Tou Tpoidviog
10%UG TTOU TTAIPEXEI UTTOKEITI O€ TTEPIOPITHOUG.
0 KIVNTAPOG KaTé T
dldpkeia TG paong

QUTO-EKPABNONG

13 - TEXNIKA XAPAKTHPIZTIKA

TENIKA XAPAKTHPIZTIKA

Tpogodoaia NAEKTPIKOU BIKTUOU 230V -50 Hz
Méy. katavéAwon Avapovi 4W

10%00G Aeitoupyia 120 W

Meéy. d0vaun €Agng 600N

Xpnan

Ap1Bu6g KUKAwv avoiyuatog/
KAEIiuaTog ava nuépa

20 KUKAOI/NUEPA TO avWTaTO,
dokipaapévo yia 10 000 kUkAoug

MéyioTn Taxutnta

14 ekaT./OEUT.

A1000vVOETN TTPOYPAKATIOHOU

2 KOupuTTId - 2 EVOEIKTIKA

KNipaTikég auvBnkeg xprnong

-20°C/+60 ° C - cowtepIko {npod
uépog - IP 20

OpiodiakoTTEG

Mnyxaviké aTot kard 1o Gvolyua
HAekTpovIKG KaTa TO KAiTIUO:
amopvnuoveupévn Béan kAeioiparog

HAeKTPIKA HOvWwon

KAGon 2: imAd povwon |

EvowpaTwyévog euTiopog 24 V' /21 W, vioui BA15s
. 433,42 MHz
Padioguyvotnta ))) <10 mW
Ap1Bp6g KavaAiwy Trou prropouv va 32
ammopvnuoveuBolv
LYNAEZEIX
Eigodog Tumog =npi emagn: NF
aogaleiag Zupparémra Quronhextpikd kuTTapa TX/RX

Eioodog evaUppatou eAEyyxou

=npn emagn: NO

‘E¢od0g TropTOKaA WTOG

‘E¢odog TropToKaAi wtdg TTou
avaBoafrivel: 24 V-15W

‘E&0d0¢ Tp0p0d0aiag TPOAIPETIKWY
£gapTNUATWY

24V - 500 mA piéy.

Eioodog e§wrepikig kepaiag

Nai: oupBatn kepaia RTS
(kwd. 9015167)

Nai: oupBatn emavagopTICOUEVn

Eioodog gzrqmpia 5(|gw6.1900151)€\38) o
pmrarapio . wpeg, 5 €wg 10 kUkAor avahoya e
aocpa)\siaé Autovopia mnv négw ¢

Xpbvog @opTIoNG: 72 WPEG
AEITOYPTIA
AeiToupyia ecavaykagpévng Me TrapareTapévo TTaTnUa Tou
EKKivnong mArKTpou “A”

Mapdaraon Aeiroupyiag wTiouol
(WeTd TV ohokAfpwan Tng Kivnang)

2100¢epn} 30 deur.

lMpoeidotroinan mopTokaAi QuToS

2 OEUT. QuTOpATA, AV UTTAPXEI
OUVOEDEPEVO QWG

o ——OUOEelvo
/\slToUpyia €£10600U I'Ing\(/lc;(T)rcl)'( TZIOI“O fIPES VEO QVOIYHO
aogakeiag avoiyua (ADMAP) Me

EvowpaTwpévn avixveuan eumodiou

PuBui¢épevn euaigbnaia: 4 emimeda

Aerroupyia otV TTEPITITWOTN
avixveuong eptrodiou

MArpeg véo avoryua

[1p00dEUTIKNA EKKivVNaN

Nai

TayuTnTa avoiyuarog

Z106€pr): 14 exar./deut. (péy.)

TayuTnTa KAEIgiuaTog

Z106epr): 12 exar./Oeur. (péy.)

Tay0tnTa TPOGEYYIONG KATA TO
KAgioIo

[MpoypapuaTiCopevn;: Xwpig
EMBPAdUVAT, WIKP TTEPIOXT
emppaduvang (30 cm), ueyGAn Trepioxn
empBpaduvong (50 cm)

13.1 ATraITio€I§ XWPOU

MAdpng pikog: 3154,6

171 mini

140

MaBtao prikog Biapopris: 2555

Avépmon: 2981,7

173

Paya: 2900

MAdpng pikog: 3127,6

114

1196

Paya: 2800

173




Przettumaczona wersja instrukcji montazu
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1- ZASADY BEZPIECZENSTWA

Ten symbol sygnalizuje niebezpieczenstwo,
ktdrego rozne stopnie sg opisane ponize;.

Sygnalizuje niebezpieczenstwo powodujgce bezposrednie
zagrozenie zycia lub powazne obrazenia ciata

A OSTRZEZENIE

Sygnalizuje niebezpieczenstwo mogace doprowadzi¢ do
zagrozenia zycia lub powaznych obrazen ciata

& UWAGA

Sygnalizuje niebezpieczenstwo mogace doprowadzi¢ do
obrazen ciata o stopniu lekkim lub $rednim

WAZNE

Sygnalizuje niebezpieczenstwo mogace doprowadzi¢ do
uszkodzenia lub zniszczenia produktu

Naped musi by¢ montowany i ustawiany przez
profesjonalnego instalatora specjalizujacego sie
w zakresie urzadzen mechanicznych i automatyki
w budynkach mieszkalnych, zgodnie z przepisami
obowiazujacymi w kraju, w ktéorym Dbedzie
uzytkowany.

W celu spetnienia wymogow norm EN 13241-1, EN 12445 |
EN 12453, powinien on postepowac zgodnie z zaleceniami tej
instrukcji przez caty czas prowadzenia czynno$ci zwigzanych
zinstalacja.

Nieprzestrzeganie tych zalecen mogtoby spowodowaé
powazne obrazenia u 0so6b, na przyktad ich przygniecenie
brama.

A OSTRZEZENIE
1.1 Informacja o zagrozeniach - Wazne instrukcje
dotyczace bezpieczenstwa

Przestrzeganie wszystkich podanych zalecen jest
ogromnie wazne ze wzgledu na bezpieczenstwo ludzi,
poniewaz nieprawidtowy montaz moze spowodowac
powazne obrazenia ciafa. Instrukcje te nalezy zachowac.
Osoba wykonujgca montaz musi koniecznie przeszkoli¢
wszystkich  uzytkownikdw, aby zapewni¢ petne
bezpieczenstwo uzytkowania napedu zgodnie z instrukcjg
obstugi.

Instrukcja obstugi oraz instrukcja montazu powinny
zostac przekazane koncowemu uzytkownikowi. Nalezy
jasno wyttumaczy¢ uzytkownikowi, ze montaz, regulacja
i konserwacja muszg by¢ powierzane profesjonalnemu
instalatorowi specjalizujgcemu sie w zakresie urzadzen
mechanicznych i automatyki w budynkach mieszkalnych.

1.2 Wprowadzenie

> Wazne informacje
Ten produkt jest napedem do bram garazowych
otwieranych pionowo lub poziomo i jest przeznaczony do
uzytku w obiektach mieszkalnych okreslonych w normach
EN 60335-2-95 i EN 60335-2-103, z ktorymi jest zgodny.

1




Niniejsze zalecenia majg przede wszystkim na celu
spetnienie wymogdw wspomnianych norm, a tym samym
zapewnienie bezpieczenstwa osob i mienia.

& OSTRZEZENIE

Uzytkowanie tego produktu poza zakresem stosowania
opisanym w tej instrukcji jest zabronione (patrz punkt
"Zakres stosowania" w instrukcji montazu).

Stosowanie jakichkolwiek akcesoriow lub podzespotow
innych niz zalecane przez firme Simu jest zabronione -
mogtoby spowodowac¢ zagrozenie dla uzytkownikow.

Simu nie bedzie ponosi¢ odpowiedzialnosci za szkody
wynikte na skutek nieprzestrzegania zalecen podanych w
tej instrukcji.

W przypadku pojawienia sie watpliwo$ci podczas montazu
zespotu napedowego lub w celu uzyskania dodatkowych
informaciji, nalezy odwiedzi¢ strone internetowg www.simu.
com.

Niniejsze zalecenia moga by¢ zmodyfikowane w przypadku
zmiany norm lub parametréw zespotu napedowego.

1.3 Kontrole wstepne
> Otoczenie instalacji

WAZNE

14 Instalacia elekticzna

Instalacja zasilania elektrycznego musi by¢ zgodna z
normami obowiazujacymiw kraju, w ktorym zainstalowano
zespdt napedowy i powinna by¢ wykonana przez
wykwalifikowany personel.

Linia elekiryczna musi by¢ przeznaczona wytgcznie do
zespolu napgdowego i wyposazona w zabezpieczenie
sktadajace sie z nastepujacych elementéw:

- bezpiecznik lub samoczynny wytacznik 10 A,

- i urzadzenie typu rdznicowego (30 mA).

Nalezy  zapewnic  mozliwo$¢  wielobiegunowego
odtgczania zasilania.

Zalecane jest zamontowanie odgromnika (maksymalne
napiecie szczatkowe 2 kV).

> Utozenie przewodow
Przewody zakopane w ziemi muszg by¢ wyposazone
w ostone o srednicy wystarczajgcej na utozenie w nigj
przewodu napedu oraz przewodow akcesoriow.
W przypadku przewoddw, ktore nie sg poprowadzone pod
ziemia, uzy¢ przelotki, ktéra wytrzyma przejazd pojazdow
(nr kat. 2400484).

1.5 Zasady bezpieczenstwa dotyczace montazu

Nie polewac zespotu napedowego woda.
Nie montowaC zespotu napedowego w miejscach, w

ktorych wystepuje ryzyko wybuchu.

> Stan bramy, do ktorej jest przeznaczony naped
Przed zamontowaniem zespotu napedowego sprawdzic,
czy:
- brama jest w dobrym stanie technicznym
- brama zostata prawidtowo wywazona
- brama zamyka sie i otwiera we wiasciwy sposob, przy
uzyciu sity mniejszej niz 150 N.

INFORMACJA O ZAGROZENIU: Wszelkie czynnosci
wykonywane przy sprezynach bramy mogg stwarza¢
zagrozenie (wypadniecie bramy).

Sprawdzi¢, czy:

- mocowania bramy sg w dobrym stanie

- elementy konstrukcyjne garazu ($ciany, nadproze, $ciany
dziatowe, strop itp.) umozliwiajg solidne zamocowanie
zespotu napedowego. W razie potrzeby, nalezy je
wzmocnic.

> Parametry techniczne bramy, do ktérej jest
przeznaczony naped
Sprawdzi¢, czy czesci bramy nie wystajg na chodnik lub
droge publiczna.

& OSTRZEZENIE

Przed zamontowaniem zespotu napedowego nalezy
usung¢ wszystkie niepotrzebne przewody lub tancuchy
oraz wytaczy¢ wszelkie urzadzenia blokujace (rygle),
ktore nie sg potrzebne do dziatania bramy o napedzie
elektrycznym.

Nie wolno podtaczaC zespotu napedowego do Zzrodta
zasilania (sie¢, akumulator lub zestaw solarny) przed
zakonczeniem montazu.

& OSTRZEZENIE

UpewniC sie, czy strefy miedzy czeScig napedzang a
Zlokalizowanymi w poblizu elementami  nieruchomymi,
niebezpieczne ze wzgledu na ryzyko zwigzane z
przesuwaniem si¢ czesci napedzanej podczas otwierania
(przygniecenie, przyciecie, zakleszczenie), zostaty
wyeliminowane lub oznakowane w obrebie instalacji
(patrz "Zapobieganie ryzyku").

Umiesci¢ na state naklejki ostrzegajgce przed ryzykiem
przygniecenia w miejscu dobrze widocznym lub w poblizu
ewentualnie  montowanych,  statych  mechanizmow
sterowania.

& OSTRZEZENIE

A OSTRZEZENIE

Jezeli brama garazowa jest wyposazona w drzwi
przejSciowe, nalezy w niej zamontowaé system
uniemozliwiajacy ruch bramy, gdy drzwi nie sg ustawione

w potozeniu zabezpieczonym.

Wprowadzanie zmian do ktdregokolwiek z elementow
dostarczonychwtymzestawie lub uzywanie jakiegokolwiek
dodatkowego elementu, ktdry nie byt zalecany w tej
instrukcii, jest surowo wzbronione.

Obserwowac otwieranie lub zamykanie bramy i pilnowac,
aby wszystkie osoby pozostawaty w bezpiecznej odlegtosci
do momentu zakoriczenia montazu.



Nie stosowac srodkow klejacych do zamocowania zespotu
napedowego.

Zamontowa¢  wewnetrzny ~ mechanizm
odblokowania na wysokosci ponizej 1,8 m.
Umiescic na state naklejke wskazujacg mechanizm
recznego odblokowania blisko elementu stuzacego do jego
uruchamiania.

recznego

& OSTRZEZENIE

Przy uzywaniu mechanizmu recznego odblokowania
nalezy zachowac ostroznos¢, poniewaz otwarta brama
moze gwattownie opas¢ w przypadku ostabionej lub
peknietej sprezyny, lub gdy brama jest nieprawidtowo
wywazona.

WAZNE

Montowa¢ state urzadzenia sterujgce na wysokosci co
najmniej 1,5 m, w miejscu, z ktérego brama jest dobrze

widoczna, lecz z dala od ruchomych czesci.

Po zakonczeniu instalacji upewnic sie, ze:

- mechanizm jest prawidtowo wyregulowany

- mechanizm recznego odblokowania dziata prawidtowo

-naped zmienia kierunek ruchu bramy, gdy napotka ona
przeszkode na wysokosci 50 mm od poziomu podtoza.
Urzadzenia zabezpieczajace

& OSTRZEZENIE

W przypadku dziatania bramy w trybie automatycznym
lub w sytuacji, gdy urzadzenie sterujgce znajduje sie poza

polem widzenia, nalezy zainstalowac fotokomarki.

W przypadku dziatania bramy w trybie automatycznym albo
gdy brama garazu wychodzi na droge publiczng, moze
by¢ konieczne zamontowanie pomaranczowego Swiatta,
zgodnie z przepisami obowigzujacymi w kraju, w ktorym
zespdt napedowy bedzie uzytkowany.

> Zalecenia dotyczace ubioru
Zdja¢ wszelkg bizuterie na czas montazu (bransoletka,
tancuszek lub inna).
Przy wykonywaniu wszelkich czynno$ci oraz wierceniu i
spawaniu, uzywa¢ stosownych zabezpieczen (specjalne
okulary ochronne, rekawice, nauszniki ochronne itd.).

1.6 Zgodnos¢ z przepisami

Firma SIMU o$wiadcza niniejszym, ze produkt

GM600

jest zgodny z podstawowymi wymogami i przepisami
stosownych dyrektyw europejskich, a w szczegdInosci
dyrektyw 2014/53/UE i 2006/42/WE.

Petny tekst deklaracji zgodnosci UE jest dostepny
pod  nastepujacym adresem internetowym:
Wwww.simu.com.

1.7 Pomoc techniczna

Moze sie zdarzy¢, ze podczas montazu zespotu napedowego
pojawig sie trudnosci lub dodatkowe watpliwosci.

W takim przypadku prosimy o kontakt, a nasi specjaliSci
udzielg Panstwu odpowiedzi na wszelkie pytania.

Internet: www.simu.com

1.8 Zapobieganie ryzyku

A OSTRZEZENIE
Zapobieganie ryzyku - zespo6t napedowy do bramy
garazowej segmentowej / uchylnej do obiektow
mieszkalnych

Strefa 4

Strefa 5

Strefa 4 Strefa 1

Strefa 4
L

Strefy niebezpieczne: jakie srodki nalezy podjaé, aby je
wyeliminowac?

RYZYKO ROZWIAZANIE
STREFA 1 System wykrywania przeszkod
Ryzyko przygniecenia wewnatrz zespotu napedowego.

przy zamykaniu
miedzy podtozem
a dolng krawedzig
plaszcza bramy

Koniecznie potwierdzi¢, ze
system wykrywania przeszkod
jest zgodny z aneksem A normy
EN 12 453).

W przypadku dziatania bramy
w trybie automatycznego
zamykania, nalezy zainstalowac
fotokomorki.

STREFA 2* System wykrywania przeszkod
Ryzyko przygniecenia wewnatrz zespotu napedowego.
miedzy nadprozem Koniecznie potwierdzi¢, ze

a gorng krawedzig system wykrywania przeszkod
plaszcza bramy przy  jest zgodny z aneksem A normy
zamykaniu EN 12 453).

STREFA 3* Wyeliminowa¢ wszelkie

Ryzyko skaleczeniai  wystajace elementy oraz

wszystkie ostre krawedzie
panelami ptaszcza powierzchni ptaszcza bramy
bramy w otworacho  Wyeliminowa¢ wszystkie otwory
wymiarach wahajacych o wymiarach =8 mm lub < 25
sie od 8 mm do 25 mm mm

zakleszczenia migdzy




STREFA 4* Wyeliminowac wszystkie ostre
Ryzyko zakleszczenia krawgdzie prowadnic
miedzy prowadnicami  Wyeliminowa¢ wszystkie otwory
a rolkami 0 wymiarach = 8 mm pomiedzy
prowadnicami a rolkami
STREFA 5* System wykrywania przeszkod
Ryzyko przygniecenia wewnatrz zespotu napedowego.
miedzy krawedziami  Koniecznie potwierdzi¢, ze

pobocznymi a
znajdujgcymi sie w
poblizu elementami
statymi

* W przypadku stref 2, 3, 4 et 5, nie jest wymagane
Zadne zabezpieczenie, jezeli brama jest sterowana w
trybie ciggtym lub jezeli strefa niebezpieczna znajduje
sie na wysokoS$ci powyzej 2,5 m wzgledem podfoza lub
Jjakiegokolwiek innego poziomu statego dostepu.

2 - OPIS PRODUKTU
2.1 Czesci skladowe - Rys. 1

system wykrywania przeszkod
jest zgodny z aneksem A normy
EN 12 453).

L.p. llos¢ Nazwa

1 1 Gtowica napedu
2 1 Pokrywa
3 1 Wspornik nadproza
4 1 Wspornik bramy
5 2 Uchwyt mocujacy sufitowy
6 2 Uchwyt mocujacy gtowicy napedu
7 1 Mechanizm recznego odblokowania
8 1 Ramie facznika
9 1 Ogranicznik przesuwu
10 4 Wkrety samowiercace TCB-H 4,2x13 zn
1 1 Kabel zasilajacy
12 4 Sruba okragta TH10 M8x12 zn
13 2 Sruba TH M8x16 zn
14 6 Nakretka HU8
15 2 Watek
16 2 PierScienie sprezyste
17 4 Sruba samoformujaca @ 4x8

18a 1 Prowadnica jednoczesciowa

18b 1 Prowadnica dwucze$ciowa

18b1 1 Ztaczka

18b2 8 Sruba samoformujaca @ 4x8
19 2 Nadajnik zdalnego sterowania

20 1 Zardwka 24V 21W typ BA15s

21 2 Odbojniki przytrzymujace tancuch

2.2 Zakres zastosowania - Rys. 2
Ten naped moze stuzyé wytacznie jako wyposazenie bram garazowych w
obiektach mieszkalnych.

Typy bram (Rys.2)

Naped GMG600 jest przeznaczony do:

A : brama uchylna wystajaca.

B : brama segmentowa:

- jezeli gérny profil skrzydta bramy jest nietypowy, nalezy zastosowac “wspornik
mocujacy do bramy segmentowej” o nr kat. 9009390.

Wymiary bram (Rys. 2)

Naped elektryczny moze zosta¢ zamontowany w przypadku bram garazowych

0 powierzchni do 7 m2

Skok napedu mozna zoptymalizowa¢, dostosowujac go do maksymalnej

wysokosci bramy:

- Montujac gtowice napedu pod katem 90° (Rys. 6- 0).

- Mocujac uchwyt nadproza do sufitu cofajac go o maks. 200 mm wzgledem
nadproza. (Rys. 4- @9 )

- Skracajac ramie facznika przez odciecie.

4

Liczba cykli dziatania na godzing: 20 cykli/godzine roztozonych réwnomiernie
w czasie godziny

3-MONTAZ

Jezeli brama garazowa stanowi jedyng droge dostepu do garazu, nalezy
zamontowac urzadzenie do odblokowywania z zewnatrz (nr kat. 9012961 lub
nr kat. 9015169).

3.1 Wysoko$¢ montazu - Rys. 3

Zmierzy¢ odlegto$¢ “D” migdzy najwyzszym punktem bramy a sufitem.

- Jedli odlegto$¢ “D” zawiera sie w przedziale od 35 do 200 mm, przymocowaé
zespot bezposrednio do sufitu.

- Jezeli odlegto$¢ “D” wynosi wiecej niz 200 mm, przymocowaé zespdt w taki
sposob, aby wysokos$¢ “H” miescita si¢ w przedziale miedzy 10 i 200 mm.

3.2 Opis poszczegdlnych etapéw montazu - Rys. 4 do 14

Mocowanie wspornika nadproza i wspornika bramy (Rys. 4)
W przypadku montazu bramy bezpo$rednio do sufitu (w ptaszczyznie sufitu),
wspornik nadproza mozna zamontowa¢ do sufitu, odsuwajac go w razie
potrzeby od nadproza na odlegto$¢ maksymalnie 200 mm. (Rys. 4- o).

Montaz prowadnicy dwuczesciowej (Rys. 5)
[1]. [2]. [3]. Roztozy¢ 2 odcinki prowadnicy.

& Sprawdzic, czy fancuch lub pasek napedu nie krzyzujq sie ze soba.

[4]. Potaczy¢ ztaczka 2 odcinki prowadnicy.

[5]- Przymocowac¢ zespot za pomoca 8 $rub mocujacych.

[6]. Dokreci¢ nakretke w celu napiecia tarcucha lub paska. Zgnieciony element
gumowy powinien mie¢ wymiar 18 i 20 mm.

Sruby mocujace nie moga wehodzié w prowadnice (nie nalezy wiercié otworow).

W przypadku montazu w plaszczyznie sufitu, nie nalezy stosowac¢ $rub

mocujacych ztaczke.

Polaczenie prowadnicy z glowica napedu (Rys. 6)
Zamocowanie zespotu do sufitu garazu (Rys. 7 do 9)
Zamocowanie do wspornika nadproza (Rys. 7)

Zamocowanie do sufitu

W ptaszczyznie sufitu: mocowanie bezposrednio do sufitu przy uzyciu
prowadnicy (Rys. 8).

W potozeniu odstajacym od sufitu: mocowanie na poziomie glowicy napedu (Rys. 9)
W celu zamocowania posredniego, z regulacjg wzdiuz prowadnicy lub przy
mocowaniu w odlegtosci pomiedzy 250 a 550 mm, nalezyzastosowaé zestaw
elementow do montazu w suficie, nr kat. 9015161 (Rys. 9 - 0).

Montaz ramienia do bramy i do wézka (Rys. 10)

W przypadku gdy dzwignia odblokowujgca znajduje sie na
wysokosci powyzej 1,80 m konieczne bedzie przedfuzenie linki, tak
aby zapewnic do niej dostep kazdemu uzytkownikowi.

[1]. Zwolni¢ wézek za pomocg mechanizmu recznego odblokowania.
[2]. Doprowadzi¢ wozek na wysoko$¢ bramy.
[3]. Przymocowac¢ ramig do wspornika bramy i potaczy¢ z wozkiem.

Regulacja i zamocowanie ogranicznika przesuwu bramy przy
otwarciu (Rys. 11)

[1]. Zwolni¢ wézek za pomoca mechanizmu recznego odblokowania i ustawi¢
brame w potozeniu otwartym.

Podczas wykonywania tego ruchu, sprawdzi¢, czy nie istnieje
ryzyko zaczepienia sie linki mechanizmu recznego odblokowania o
wystajgcg czes¢ samochodu (na przyktad bagaznik samochodowy).

Nie otwiera¢ bramy do korica, lecz ustawi¢ jg w taki sposéb, by nie stykata
sig ze swoimi ogranicznikami.
[2]. Ustawic ogranicznik przy wdzku i zamocowac go na prowadnicy.



Montaz odbojnikéw przytrzymujacych fancuch (Rys. 12)

Dotyczy wytgcznie prowadnic fancuchowych.

Kazdy odbojnik nalezy umiescic w pierwszym otworze prowadnicy, za
potozeniami krancowymi.

Zwroci¢ uwage na wcisniecie do konca odbojnika w taki sposéb, by jego
zaczep ustalajacy wystawat poza prowadnice.

Sprawdzenie napiecia tanicucha lub pasa (Rys. 13)
Prowadnice dostarczane sg po przeprowadzeniu wstepnego napiecia oraz po
kontroli. Napiecie mozna w razie potrzeby skorygowac.

Gumowy element nie powinien by¢ nigdy catkowicie SciSnigty
podczas dziafania.

A OSTRZEZENIE

Po zakonczeniu instalacji nalezy koniecznie sprawdzi¢, czy system
wykrywania przeszkod jest zgodny ze specyfikacja podang w zataczniku
A normy EN 12 453,

4.3 Blokowanie dostepu do parametréw (przycisk A) -
Rys. 16

Weiskac kilkakrotnie przycisk A pilota do momentu, az kontrolka A zamiga
4 razy.

Wecisna¢ 1 raz przycisk B:

- Menu parametréw (przycisk A) jest zablokowane.

Podlaczenie zasilania (Rys. 14)

[1]. Zamontowa¢ Zardwke.

[2]. Podtaczy¢ do sieci zasilajacej.
Kontrolka B miga dwukrotnie w celu poinformowania, ze naped jest w
fazie oczekiwania na przyuczenie.

Podfgczy¢  przewdd zasilajgcy do odpowiedniego gniazda
spefniajgcego wymagania norm elektrycznych.

4 - PROGRAMOWANIE

4.1 Opis przyciskow programowania

Opis kontrolek:
©  zgaszona

\\> A 0/ L
‘;O;: migajaca

]
I

Przyciski Funkcja
- Uruchomienie cyklu przyuczenia
- Programowanie/usuwanie nadajnikéw zdalnego sterowania

- Zmiana warto$ci parametru

- Uzycie trybu wymuszonego dziatania
- Wybér parametru

Kontrolka A
Kontrolka B

- Kontrolka wybranego parametru

- Kontrolka wartosci parametru
- Kontrolka sygnalizacyjna usterki

4.2 Przyuczenie - Rys. 15
[1]. Sterowa¢ napedem za pomoca przycisku “A”, tak by przesuwany element
napedu zazebit sie z wozkiem i ustawi¢ brame w potozeniu zamknietym.
- Przytrzymac¢ wcisniety przycisk “A”, aby spowodowa¢ przemieszczenie
sie przesuwnego elementu.
- Zwolni¢ przycisk w celu zatrzymania ruchu.
- Przytrzyma¢ ponownie wcisnigty przycisk “A”, aby spowodowaé
przemieszczenie si¢ elementu w kierunku przeciwnym.
Zwolni¢ przycisk “A”, zanim naped zacznie wywiera¢ nacisk na brame.
[2]. Ustawic potozenie zamkniete za pomoca przycisku “A”.
Zwolni¢ przycisk “A”, zanim naped zacznie wywiera¢ nacisk na brame.
Nacisna¢ na “B” w celu uruchomienia cyklu przyuczenia.
Brama wykonuje kompletny cykl Otwarcia-Zamkniecia.
- Jesli cykl przyuczenia zostat prawidtowo wykonany, to kontrolka B ga$nie.
- Jesli cykl przyuczenia nie zakonczyt sie prawidtowo, to kontrolka B
nadal miga (2 mignigcia).
W trakcie cyklu przyuczenia:

- Gdy brama znajduje sie¢ w ruchu, naci$niecie dowolnego przycisku
spowoduje zatrzymanie si¢ bramy i przerwanie trybu przyuczenia.
Istnieje mozliwo$¢ wznowienia trybu przyuczenia w dowolnej chwili, nawet juz

po zakonczeniu cyklu.
Uwaga: Nadajniki zdalnego sterowania dostarczone w zestawie zostaty
juz zaprogramowane.

A OSTRZEZENIE
Po zakonczeniu instalacji, menu parametréw musi zosta¢ zablokowane,
aby zapewni¢ bezpieczenstwo uzytkownikom.
Nieprzestrzeganie tego zalecenia mogioby spowodowaé powazne
obrazenia u os6b, na przykitad ich przygniecenie brama.

Na tym etapie montazu, zespo6t napedowy GM600 jest juz gotowy
do pracy.

5- PROBA DZIALANIA

5.1 Korzystanie z nadajnikow zdalnego sterowania - Rys. 17

5.2 Dziatanie funkcji wykrywania przeszkéd

-Rys. 1819
Wykrycie przeszkody w trakcie zamykania bramy powoduje jej ponowne
otwarcie (Rys. 18).
Wykrycie przeszkody w trakcie otwierania bramy powoduje zatrzymanie bramy
(Rys. 19).
Nalezy sprawdzi¢, czy wykrywanie przeszkody dziata, kiedy brama napotka na
przeszkode znajdujaca sie w odlegtosci 50 mm od podtoza.

5.3 Dziatanie o$wietlenia zintegrowanego z napedem
Oswietlenie zapala sig za kazdym razem, gdy jest uruchamiany zespot
napgdowy. Gasnie ono automatycznie po uptywie 30 sekund od

zakonczenia ruchu bramy. Wielokrotne uruchamianie bramy powodujace
ciggte Swiecenie $wiatta, moze spowodowa¢ automatyczne wytgczenie

wskutek zadziatania zabezpieczenia termicznego.

5.4 Przeszkolenie uzytkownikow

Nalezy koniecznie zapozna¢ wszystkich uzytkownikow z zasadami w petni
bezpiecznego uzywania tej bramy (standardowe korzystanie i sposob
odblokowywania) oraz przeprowadzania obowigzkowych cyklicznych
przegladow.

6 - PODLACZANIE DODATKOWEGO
OSPRZETU

6.1 Opis elementéw dodatkowego osprzetu - Rys. 20
L.p. Opis

1 Pomaranczowe $wiatto
3 Przetacznik kluczowy
4 Antena

5 Akumulator

6

Komorki fotoelektryczne

6.2 Podtaczenie elektryczne elementéw dodatkowego
osprzetu - Rys. 20 do 21

Przed przystapieniem do wykonywania jakichkolwiek prac zwigzanych z
dodatkowym osprzetem, nalezy wytaczy¢ zasilanie napedu.

0go6lny schemat elektryczny (Rys. 20)




Fotokomarki (Rys. 21)

Podczas montazu fotokomérek nalezy usuna¢ potaczenie mostkowe pomiedzy
koncowkami 1 2.

W przypadku usuniecia fotokomérek, konieczne jest ponowne
zmostkowanie koricowek 1 2.

7 - USTAWIANIE PARAMETROW | OPCJI
DZIALANIA

7.1 Schemat ogéiny ustawiania parametréw - Rys.22

7.2 Oznaczenia poszczegélnych parametrow

Przykiad programowania: ustawianie dtugiej strefy ruchu zwolnionego
(Rys. 23)

Kontrolka A
Kontrolka B

- Czulosé wykrywania przeszkody

: bardzo niska czutosé
&~ : niska czutosé
" : standardowa
4 - & - -0l wysoka czutose

A OSTRZEZENIE

W przypadku zmiany tego parametru instalator musi koniecznie
sprawdzi¢, czy system wykrywania przeszkoéd jest zgodny ze
specyfikacja podana w zataczniku A normy EN 12 453.

Nieprzestrzeganie tego zalecenia mogtoby spowodowaé powazne

obrazenia u oséb, na przyktad ich przygniecenie brama.

Kontrolka A Predkos¢ osiagania potozenia zamknigcia

KontrolkaB 1

: bez zwalniania
¢ 1 krétkie zwalnianie

I

1: Bez zwalniania pod koniec zamykania.

2 : Predko$¢ zostaje ograniczona na odcinku ostatnich 30
centymetrow.

3 : Predko$¢ zostaje ograniczona na odcinku ostatnich 50

centymetrow.

Objasnienia

A OSTRZEZENIE

W przypadku zmiany tego parametru instalator musi koniecznie
sprawdzi¢, czy system wykrywania przeszkéd jest zgodny ze
specyfikacja podana w zataczniku A normy EN 12 453.
Nieprzestrzeganie tego zalecenia mogtoby spowodowaé powazne
obrazenia u oséb, na przyktad ich przygniecenie brama.

Kontrolka A 44" Tryb przyuczenia
KontrolkaB 3 - -3 : oczekiwanie na rozpoczecie przyuczenia

0 @ :automatyczne przyuczenie jest zakonczone

Kontrolka A 4

) - Blokowanie menu parametrow
KontrolkaB ¢ o

: menu parametrow jest zablokowane

W przypadku wecisniecia przycisku B, przejs¢ do etapu 10, aby
odblokowac menu parametrow

Kontrolka A ¢
Kontrolka B

% % Rodzaj zasilania

- : Zasilanie sieciowe
36~ - Solarne

Programowanie nadajnikéw zdalnego sterowania do dziatania w
trybie «Catkowitego otwarcia» (Rys. 24)

Nadajniki dostarczone w zestawie zostaly juz zaprogramowane.

MoZliwe jest zapisanie w pamieci do 32 kanatow sterowania.
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Wykonanie procedury dla poprzednio zapamietanego kanatu powoduje jego
wykasowanie.

Programowanie nadajnika zdalnego sterowania Color lub
podobnego typu (Rys. 25)

8 - SZCZEGOLNE TRYBY DZIALANIA

Patrz instrukcja obstugi.

9 - WYKASOWANIE NADAJNIKOW ZDALNEGO
STEROWANIA | WSZYSTKICH USTAWIEN

9.1 Usuniecie nadajnikéw zdalnego sterowania - Rys. 26
Weisna¢ przycisk “B” i przytrzyma¢, az lampka zacznie migac (7 s).
Spowoduje to usuniecie z pamieci wszystkich zapisanych nadajnikow zdalnego
sterowania.

9.2 Ponowne wprowadzenie wszystkich ustawien - Rys. 27
[1]. Nacisng¢ 3-krotnie na przycisk “A” w celu uzyskania dostepu do
parametrow przyuczenia.
[2]. Nacisna¢ na przycisk “B” w celu wprowadzenia trybu przyuczenia.
Kontrolka B miga dwukrotnie.
[3]- Sterowa¢ napedem za pomocg przycisku “A”, tak by przesuwany element
napedu zazebit sie z wozkiem i ustawi¢ brame w pofozeniu zamknietym.
[4]. Nacisna¢ na “B” w celu uruchomienia cyklu przyuczenia.
Brama wykonuje kompletny cykl Otwarcia-Zamkniecia.
- Jesli cykl przyuczenia zostat prawidtowo wykonany, to kontrolka B gasnie.
- Jesli cykl przyuczenia nie zakonczyt si¢ prawidtowo, to kontrolka B miga
dwukrotnie.

10 - ODBLOKOWANIE MENU
PARAMETROW - RYS. 28

Uwaga: Jeslimenu parametréw jest zablokowane i zaden zaprogramowany
pilot nie jest dostepny, konieczne jest wczesniejsze zaprogramowanie
pilota (rys. 24 / 25).

[1]. Nacisnaé i przytrzymaé przycisk A na GM600.

[2). Przytrzymujac wcisnigty przycisk A, wcisngé jeden z przyciskow juz
zaprogramowanego pilota. Lampka GM600 zapala si¢ na krétko, aby
poinformowa¢ o wykonaniu odblokowania.

[3]. Zwolni¢ przycisk A.

& OSTRZEZENIE

Po zakoniczeniu wykonywania czynnosci przez specjaliste, menu
parametrow musi zosta¢ zablokowane, aby zapewni¢ bezpieczenstwo
uzytkownikom.

Nieprzestrzeganie tego zalecenia mogtoby spowodowaé powazne
obrazenia u os6b, na przyktad ich przygniecenie brama.

11 - PONOWY MONTAZ POKRYWY
OBUDOWY - RYS. 29

Zamontowac¢ pokrywe obudowy.




12 - DIAGNOSTYKA

DZIALAN IE

Tryb wymuszonego dziatania

Przez wcisniecie i przytrzymanie przycisku “A”

Opo&znienie wytaczenia o$wietlenia (po
ruchu bramy)

State, 30 s

Wczesniejsze ostrzezenie przez
pomaranczowe $wiatto

2 s, automatyczne w przypadku
podigczenia $wiatta

Catkowite ponowne otwarcie

Dziatanie wejscia Przy zamykaniu
urzadzen Przed  otwarciem
zabezpieczajacych  (ADMAP)

N

Zintegrowana funkcja wykrywania
przeszkdd

Z regulacja czutosci: 4 poziomy

Dziatanie po wykryciu przeszkody

Catkowite ponowne otwarcie

Stopniowy rozruch Tak
Predkos¢ otwierania Stata: 14 cm/s (maks.)
Predkos¢ zamykania Stata: 12 cm/s (maks.)

Znaczenie Co nalezy zrobi¢?

Naped w trybie Rozpoczaé przyuczenie

oczekiwania

na rozpoczecie

przyuczenia

Usterka fotokomérek ~ Sprawdzi¢, czy zadna
przeszkoda nie powoduje
uruchomienia sie fotokomorek.
Sprawdzi¢ okablowanie
fotokomarek lub zmostkowaé
koncowki 1 2, jesli fotokomdrki
nie sg zainstalowane.
Sprawdzi¢ prawidiowe
ustawienie fotokomérek.

Zabezpieczenie Pozostawi¢ naped do

termiczne napedu ostygniecia, az usterka
zniknie.

Predkos¢ osiggania potozenia
zamkniecia

Z mozliwo$cig programowania: bez
zwalniania ruchu, ze zwalnianiem na krotkim
odcinku (30 cm), ze zwalnianiem na diugim
odcinku (50 cm)

Usterka obwodu
pomiaru zasilania
napedu lub usterka

Odtaczy¢ zasilanie elektryczne
(sieciowe i akumulator
zapasowy), poczekac kilka

czujnika minut, nastepnie ponownie
wiaczy¢ zasilanie. Wykonaé
cykl przyuczenia. Jezeli
usterka nadal wystepuie,
skontaktowac sie z dziatem
pomocy technicznej Simu.

Maksymalna moc Krancowe mozliwosci

dostarczana przez naped,  dziatania produktu.

uzyskana podczas fazy

przyuczenia

13 - DANE TECHNICZNE

PODSTAWOWA CHARAKTERYSTYKA TECHNICZNA

Zasilanie sieciowe 230V -50 Hz

Maks. zuzycie W czasie czuwania 4 W

energii Pracy 120 W

Maks. sita pociagowa 600 N

Uzytkowanie Maks. 20 cykli dziennie, przetestowano
Liczba cyKli otwarcia/zamkniecia dziennie 10 000 cykli

Maksymalna predko$¢ 14 cm/s

Interfejs programujacy

2 przyciski - 2 kontrolki

Warunki klimatyczne eksploatacii

-20°C/+60 °C - w suchym
pomieszczeniu - IP 20

Potozenia krancowe

Mechaniczny ogranicznik ruchu przy
otwieraniu

Elektroniczny ogranicznik ruchu przy
zamykaniu: z zapamietaniem potozenia
przy zamknieciu

Izolacja elektryczna

Klasa 2: podwojna izolacja E‘

Oswietlenie zintegrowane z napedem

24V [ 21 W; z gwintem BA15s

Czestotliwo$¢ radiowa

))) 433,42 MHz

Liczba kanatow zapisywanych w pamieci

<10 mW
32

POLA CZENIA

Typ

Suchy styk: NF

Wejscie bezpieczne —
Kompatybilnos¢

Fotokomérki TX/RX

Wejscie sterowania przewodowego

Suchy styk: NO

Wyjscie pomaranczowego $wiatta

Migajace wyjscie pomaraficzowego
Swiatta: 24 V - 15 W

Wyjscie zasilania akcesoriow

24V - 500 mA maks.

Wejscie niezaleznej anteny

Tak: kompatybilne z anteng RTS (Nr kat.
9015167)

Tak: kompatybilne z zestawem
akumulatora (Nr kat. 9015168)

Wejcie zapasowego

akumulatora Czas pracy

24 godziny; 5 do 10 cykli zaleznie od
rodzaju bramy

Czas tadowania:

72h

13.1 Wymiary

Diugos¢ catkowita: 3154,6
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Diugos¢ catkowita: 3127,6

Szyna: 2900
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